Robus b

Prevodovy motor pro posuvné brany

CZ - Pokyny a varovani pro instalaci




1

Preklad ptivodniho navodu v piném znéni

OBSAH

OBECNA BEZPECNOSTNi UPOZORNENI A OPATREN............... 3
1.1 ODECN& UPOZOMMENI .....cuveevieeiieeiie et
1.2 Upozornéni tykajici se instalace
POPIS PRODUKTU .....cociiiiirinsenses s ssss s s sssss s snnns
2.1 Seznam soucasti
INSTALACE ...ttt s s
3.1 Kontroly pfed inStalaci ..........c.eeeeriereeieeieeiecie e 6
3.2 Omezeni PoUZiti PrOAUKLU .........eeverereieieeeese e 6
3.3 Identifikace produktu a celkové rOZmery...........c.cceereeeeresieerieseeee e 8
3.4 Prevzeti produktu ...........cccceveeiiennnnn. ...8
3.5 Pripravné prace pred instalaci.............cccueevveeiieiiieiie e 9
3.6 Instalace pievodového motoru...........cceveeveeneennnnne .10
3.7 Ruéni odemykani a zamykani pfevodového motoru............ccceevererneenee. 14
ELEKTRICKE PRIPOJENI.........ccccoeveurrrerecennnne .15
4.1 Predbézné kontroly........... .15
4.2 DemontaZz Fdict JANOtKY ......eovereeeeeieeeeesie e 15
4.3  Schéma zapojeni a pOPIS PAPOJENI....c..veveererereereerieeeeseeenieseeeneesieeeenes 16
4.3.1  SChéMa ZAPOJENI ...eevveiveeiiicieee ettt 16
4.3.2  POPIS PHPOJENI -ttt 16
4.3.3 Pouzivani tlacitek oviadaci jednotky ..........ccooeiieriiiiiiiicee 17
4.4 Adresovani zafizeni pfipojenych k systému BIueBUS ..............cccoeeeine 17
441 Fotodioda FT210B ......ocviiiieiiiieiiece e 18
4.5 REZIM ,SIaVE" ...t 19
ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENI.....covvvreceererreeceeaenens 20
5.1 PHpojeni Napajeni..........ccoeveveriereeieeennnns .20
5.2 Uceni zafizeni...... .21
5.3 Nauceni délky listu........ .21
5.3.1 Predbézné kontroly ............ .21
5.3.2  Operace uceni délky lIStU ..........ccoveeverieeeeie e 22
5.4 Kontrola pohybu automatizace ...........cc.ceceerieiiiieiie e 23
5.5  Obraceni sméru otAeni MOLOIU ..........covueriiriiiiiiie e 23
TESTOVANI A UVEDENI DO PROVOZU .......cocovururerresenssrearenns 24
6.1 TESIOVANT..c.eiieieie ettt 24
6.2 Uvedeni dO ProVOZU.........cccooiuieiieiieecieee et 24
RADIOVE PROGRAMOVANI.........ceoeueeerrereccesseeeecesssseeeaes 25
7.1 Popis rozhlasov&ho VYSIANT .........ccvreeririieriese e 25
7.1.1  Postup pro zapamatovani tlacitek vysilace ............cccccoooiiriiiiene. 25
7.2 Ovéreni kOdovANi VYSIIaCE. ......ccveeveerueirieieeieeie e 27
7.3 Zapamatovani radioveho PHKAZU..........c.ecveevereeieieie e 27
7.3.1  Zapamatovani v ,reZimu 1% ......couiiiiiiiiee e 27
7.3.2  Zapamatovani v ,;eZIMU 2°...........ccvueeiueeieeecie et 28
7.3.3 Zapamatovani nového vysilace ,v blizkosti pfijimace”...........c.ccccoe.. 28

7.3.4  Zapamatovani nového vysilace pomoci ,aktivacniho kodu®
starého vysilace, ktery je jiz zapamatovan v pfijimaci ....

7.4 Vymazani radiového PHKazu...........ccereereriei e
7.4.1  Vymazani jednoho piikazu spojeného s tlacitkem z paméti pfijimace
2

742
743

Vymazani paméti pfijimace (Uplné)... .
Zamknuti (nebo uvolnéni) paméti provedene pomoci postupu ,v
blizkosti oviadaci jednotky* a/nebo pomoci ,aktivace

KOABM™ ...t 30

PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY .......cccoerrrrrerceererreeecnnens 31
8.1 Pomoci programovacich tlacitek..................
8.2  Programovani irovné 1 (ZAP-VYP)...

8.2.1 Postup programovani Girovné 1
8.3 Programovani Grovné 2 (nastavitelné parametry)...........cccoereereeninneenne 33
8.3.1  Postup programovani UroVNg 2 ...........cceeuerereeneereeneeseereeseeeenns 33
8.4 SPECIAINi FUNKCE ..o e 35
8.4.1  Funkce ,VZdy OteVIEN0".......c.coiiieciieeiie e 35
8.4.2  Funkce ,Presunout i tak’...........ccoeieeeiiesieiieie e 35
8.4.3 Funkce ,Upozornéni na udrzbu* .35
8.5 Wi-Fi pAPOJENT ..eeveeeeeieeecee e .35
8.5.1 Integrovany modul Wi-Fi (v zavislosti na verzi)... .35
8.5.2  ROZhrani BiDi-Wi-Fi .......eoverieieeieeieiesieieeee e 36
8.6 PTPOJENT PrO-VIBW. ....eeieieieeet e 37
8.7 Z-Wave™ ...

8.8 Vymazani paméti

2- CESTINA

9 PRUVODCE RESENIM PROBLEMU...........cccnimmermermenserarennees 38
9.1 RESENI PrOBIEMU ...ttt 38
9.2 Vymeéna karty FiZeni MOLOIU .......c..orueriiiiiierieseee e 39
9.3  Signalizace pomoci vystrazné kontrolky ............ccccvererverrrieereseeienne 40
9.4 Signaly na fidici JEANOCE......c.vevveerieieieieeie e 40
9.5 SVBLEINE SIGNAIY.....veivieiiceieie et 40
9.5.1  Kontrolka Stavu.........coveiriiieiiieeiecese e 40
9.5.2  LED kontrolky Fidici Jednotky ..........ceoueriiieiieieeeie e 41
9.6 Diagnostika radia..........ccveeveirieieiieieee e 43
9.7 Protokol @nOmMAlii .........cccreriirieiiiiiesieseee s 44
10 DALSi PODROBNOSTI (PHSIUSENStV).....cereeerereurereserereareeanenens 45
10.1 Pfidavani nebo odebirani zafizeni
1011 BIUEBUS ...
10.1.2 VSIUP STOP ..ot
10.1.3 Rozsitujici deska I/0 (volitelné prisluSenstvi) .........coevereervererienns 45
10.1.4 Uceni dalSich ZafiZeni ........ccuerveieiiiieieeece e 46
10.1.6 OSVEHENI ... 46
10.1.5 Pfipojeni radiového pfijimace typu SM (volitelné prislusenstvi)........... 46
10.1.7 Reléové fotoburiky s funkci PHOTOTEST .......covvviuieiesieeiesieeieen 47
10.1.8 Reléové fotoburky bez funkce PHOTOTEST ......ccoovieiiieiiieieenee. 48
10.1.9 Elektricky ZAMEK........cooviiiiiiiiecieeeeee e 49
10.2 Pfipojeni a instalace NOUzovEho NAPAJENI..........ceevereeieciieieiie e 49
10.3 Pfipojeni syStEmu SOIBMYO.......couveeereieieieieie e 50
10.4 Pfipojeni programatoru OVIEW ............eerverueerieseeriesieeieneeeeesiesneeneene 50
10.5 Pripojeni dal$ich ZaFiZeni ..........cveveeeieieiieie e 50
10.5.1 Fotoburiky EPMOB a 0svétleni ELMM ...........cccocvvvereneeienenieene 51
11 TECHNICKE SPECIFIKACE .......cccoeeuerrerecesesseresesssssssssesssssssnnns 54
12 SOUHLAS ...t s e se e e e s e ne e s menenenan 56
13 UDRZBA VYROBKU ......cootureureenerearesessesessesesssssssessessssssessenses 57
14 LIKVIDACE PRODUKTU......ccoiiereereereee e see e e e e s eene s 57
POKYNY A VAROVANI PRO POUZIVANI ......ccooeeiieeeeeceeeee s 58
15 PARAMETRY A PROGRAMOVATELNE FUNKCE .........cccceoeeuun. 60
15.1 Vysvétlivky symbolt
15.2 Spoleéné parametry
15.3 Parametry instalace.......
15.4 ZaKIadni parametry..........cocveeeieiienieciee e
16 DOSTUPNE PRIKAZY ......ccooureurereserearesesssssssesesssssssessessssssesseanes
16.1 Zakladni prikazy
16.2 ROZSIFENE PHKAZY ..o
17 KONFIGURACE PRIKAZU .......coevveerenreeresseesesssesseesssssessessnsanes
17.1 Standardni konfigurace..............
17.2 Konfigurace bezpeénostnich funkci
17.3 POPIS r8ZIMU FIZENT ..o
18 KONFIGURACE VSTUPU ......ocueueemeeeesseesseseessssssessessesssesnsees
19 KONFIGURACE VYSTUPU ........
19.1 Konfigurace vystupl fidici jednotky
19.2 Konfigurace vystupl — rozsifujici moduly ............ccoovioeniiieniiieee 73




OBECNA BEZPECNOSTNI

UPOZORNENI A
OPATRENI

11 OBECNA UPOZORNENI

/\ VAROVANI! Dillezité bezpecnostni pokyny. Dodrzuijte
vSechny pokyny, protoze nespravna instalace mize
zpUsobit vazné Skody.

& UPOZORNENI! Dulezité bezpec¢nostni pokyny. Pro zajisténi
osobni bezpecénosti je dilezité dodrzovat tyto pokyny.
Tyto pokyny peclivé uschovejte.

UPOZORNENI! Dodrzujte prosim nasledujici upozornéni:

— Pfed zahdjenim instalace zkontrolujte ,Technické specifikace
produktu®, zejména zda je tento produkt vhodny pro automatizaci
vasSi vedené soucasti. Pokud neni vhodny, NEpokralujte v
instalaci.

- Produkt nelze pouzivat, dokud neni uveden do provozu
jak je uvedeno v kapitole , Testovani a uvedeni do provozu®.

& Podle nejnovéjsich evropskych pravnich predpist musi byt
automatizované zafizeni konstruovano v souladu s
harmonizovanymi pravidly uvedenymi v aktualni smérnici o
strojnich zafizenich.
ve, které umoznuji prohlasit predpokladanou shodu
automatizace. V dusledku toho musi vSechny operace
spojené s pripojenim produktu k elektrické siti, jeho
uvedenim do provozu a udrzbou provadét vyhradné
kvalifikovany a zkuSeny technik.

— Pred zahajenim instalace produktu zkontrolujte, zda jsou vSechny
materialy v dobrém stavu a vhodné pro zamyslené pouziti.

— Produkt neni ur€en k pouziti osobami (vCetné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi, ani
osobami, které nemaji dostateCné zkuSenosti nebo nejsou s
produktem dostate¢né seznameny.

— Déti si s pfistrojem nesméji hrat.

- Nedovolte détem, aby si hrdly s ovlddacimi prvky vyrobku.
Dalkoveé ovladace uchovavejte mimo dosah déti.

& Aby se zabranilo nebezpeci nechténého resetovani
tepelného jistice, nesmi byt tento pfistroj napajen
prostifednictvim externiho spinaciho zafizeni, jako je
napiiklad
C¢asova€, ani pripojen k napajeni, které je pravidelné
zapinano nebo vypinano obvodem.

— Napadjeci sit systému musi byt vybavena odpojovacim
zafizenim (neni soucasti dodavky) s kontaktni mezerou
umozAujici Uplné odpojeni za podminek stanovenych kategorii
prepéti Il

— Pfi instalaci zachézejte s vyrobkem opatrné, aby nedoslo k jeho
poskozeni, promacknuti nebo padu, ani k jeho kontaktu s
jakymikoli tekutinami. Uchovavejte vyrobek mimo dosah zdroju tepla
a otevieného ohné. NedodrZeni vySe uvedenych pokynd muze vést
k poSkozeni vyrobku a zvysit riziko nebezpe¢i nebo poruchy. V
takovém pfipadé okamzité preruSte instalaci a kontaktujte
zakaznicky servis.

1.2

Vyrobce nenese zadnou odpovédnost za Skody na majetku,
predmétech nebo osobach zpusobené nedodrzenim montaznich
pokyn(. V takovych pfipadech se zaruka na vady materidlu
nevztahuje.

Vazena hladina akustického tlaku emise A je nizSi nez 70
dB(A).

Cisténi a Udrzba, které jsou vyhrazeny uzivateli, nesmi byt
provadény détmi bez dozoru.

Pred zasahy do systému (udrzba, cisténi) vzdy odpojte
vyrobek od napdjeni ze sité a od v8ech baterii.

Systém pravidelné kontrolujte, zejména kabely, pruziny a
podpéry, abyste zjistili pfipadné nevyvazenosti a znamky
opotfebeni nebo poSkozeni. Produkt nepouzivejte, pokud
vyZaduje opravu nebo sefizeni, protoze vadna instalace nebo
nespravné vyvazeni automatizace muze vést ke zranéni.
Obalové materialy vyrobku musi byt likvidovany v souladu s
mistnimi predpisy.

Pfi ovladani brany pomoci ovladacich prvk{ udrZujte osoby v
bezpecné vzdélenosti od brany.

Pfi ovladani brany sledujte automaticky mechanismus a udrzujte
vSechny osoby v bezpecné vzdalenosti, dokud neni pohyb
dokoncen.

Nepouzivejte vyrobek, pokud nékdo pracuje v jeho blizkosti; pred
zahajenim takovych praci odpojte jeho napajeni.

Pokud je napdjeci kabel poSkozen, musi byt vyménén vyrobcem
nebo autorizovanym servisem nebo podobné kvalifikovanou
osobou, aby se pfedeslo jakémukoli riziku.

Varovani! Produkt pfepravujte pomoci pfislusného ruéniho
voziku a rukojeti na obalu, aby byla zajiSténa bezpecnost pfi
manipulaci.

UPOZORNENI TYKAJICi SE INSTALACE

Pred instalaci hnaciho motoru zkontrolujte, zda jsou vrata v
dobrém provoznim stavu, spravné vyvazena a zda se spravné
oteviraji a zaviraji.

Pred instalaci hnaciho motoru odstrarte vSechny nepotfebné lana
nebo fetézy a deaktivujte veSkera zafizeni, ktera nejsou potfebna
pro motorizovany provoz, jako jsou napfiklad uzamykaci
zafizeni.

Pokud je brana, ktera ma byt automatizovana, vybavena dvefmi
pro pési, musi byt systém vybaven ovladacim systémem, ktery
znemoziuje provoz motoru, kdyz jsou dvefe pro pési oteviené.
Zafizeni pro ruéni odblokovani nainstalujte ve vySce nejméné

1,8 m nad zemi. POZNAMKA — Pokud je ovladaci zafizeni
odnimatelné, musi byt po demontazi ulozeno v blizkosti dvefi.
Ujistéte se, ze ovladaci prvky jsou umistény daleko od
pohyblivych Casti, ale presto pfimo v zorném poli. Pokud neni
pouZit voli€, musi byt ovladaci prvky instalovany nejméné 1,5 m nad
zemi a nesmi byt pfistupné.
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— Pokud je oteviraci pohyb fizen systémem detekce pozaru, ujistéte
se, ze vSechna okna vétsi nez 200 mm jsou uzaviena pomoci
ovladacich prvku.

— Béhem manévrl zabrarite a vyhnéte se jakékoli formé zachyceni mezi|pohyblivymi
a pevnymi ¢astmi béhem manévra.

— Trvale pfipevnéte Stitek tykajici se ru¢niho manévrovani
v blizkosti jeho ovladaciho prvku.

- Poinstalaci hnaciho motoru se ujistéte, ze mechanismus,
ochranny systém a v8echny ruéni manévry funguji spravné.

— Dvefe a svislé brany vyzaduiji funkci nebo zafizeni proti padu

- U hnacich motorl, které po instalaci umoziuji pfistup k
nechranénym pohyblivym ¢astem, musi byt tyto asti instalovany
nejméné 2,5 m nad podlahou nebo jinym povrchem, ze kterého
je k nim mozny pfistup.

— Dbejte na to, aby nedoSlo k zamotani v dusledku pohybu
pohanéné ¢asti pfi otevirani.

— Po instalaci se ujistéte, Ze je mechanismus spravné sefizen a Ze
ochranny systém a ru¢ni uvolfiovaci zafizeni (je-li k dispozici)
funguji spravné.

Bateriemi napajené pristroje
- Pfi vyjimani baterii musi byt spotfebi¢ odpojen od napajeni.
— Pred likvidaci spotfebiCe je nutné z néj vyjmout baterie.
— Baterie musi byt bezpecné zlikvidovany.
- Pokud baterie nejsou dobijeci, nenahrazujte je dobijecimi
bateriemi.

Zarizeni s LED osvétlenim
- Dlouhodobé sledovani LED svétel zblizka m(ize zpUsobit osInéni.
Muze to docasné sniZit zrak a zpUsobit nehody.
— Vyhnéte se pfimému pohledu na LED diody.

Zarizeni s radiovym zafizenim
- Pro vysilace: 433 MHz: ERP < 10 dBm — 868 MHz: ERP < 14
dBm; pro pfijimace: 433 MHz, 868 MHz.
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?  POPIS PRODUKTU

ROBUS je fada samosvornych elektromechanickych pfevodovych motor( uréenych pro automatizaci posuvnych bran.

Jsou vybaveny elektronickou fidici jednotkou a zacvakavacim konektorem typu ,SM* pro pfijimace OXI nebo OXIBD (viz odstavec ,,Pfipojeni radiového
prijimace typu SM (volitelné prislusenstvi)).

Elektrické pfipojeni externich zafizeni je zjednoduSeno diky pouZziti technologie ,BlueBus*, ktera umoZriuje pfipojeni vice zafizeni pomoci

pouze 2 vodigi.

ROBUS pracuije s elektfinou. V pfipadé vypadku proudu je mozné zafizeni odemknout pomoci vhodného kli€e a ruéné pohnout branou nebo pouzit volitelné
pfisluSenstvi zaloZni baterie PSS124, které umoZzfuje provadét urcité manévry i pfi vypadku sitového napajeni.

Tento produkt spliiuje kritéria stanovena v narizeni ,,Standby*“. Produkt pfejde do pohotovostniho rezimu po 5 minutach (nastavitelné).

po uspésném dokonceni operace.

& Veskera pouziti jind nez zde popsana a pouziti v jinych podminkach prostredi, nez jsou uvedeny v tomto navodu, jsou povazovana
za nespravna a zakazana!

Tabulka 1
POROVNANI ZAKLADNICH CHARAKTERISTIK MOTOROVYCH PREDLOZEK ROBUS
ROBUS 400 ROBUS 600 ROBUS 600 HS ROBUS 800
Limit kridla brany (m) 8 8 8 8
Hmotnostni limit (kg) 400 600 600 800
230 (RBS400) 230 (RBS600) 230 (RBS600HS)
Napajeni (V) 120 (RBS400/V1) 120 (RBS600/V1) 120 (RBS600HS/V1) 230 (RBS800)
250 (RBS400/AU01) 250 (RBS600/AUO1) | 250 (RBS600HS/AUO1T)
Prikon (A) 1,1 2,1 3.1 1,1
Vykon (W) 250 450 450 230
Rychlost (m/s) 0,34 0,34 0,44 0,30
Pocatecni maximalni to¢ivy moment (Nm) 15,4 211 18 22,5
odpovidajici sile (N) 510 700 600 750
Jmenovity to¢ivy moment (Nm) 45 10 9 12
odpovidajici sile (N) 150 330 300 400
Cykly (cykly/hodina)
- délka kridla brany az 4 m 35 40 40 35
- délka kridla brany az 8 m 20 20 20 20
Stupen ochrany (IP) 44 44 44 44
Provozni teplota okoli (°C) -20...+55 -20...+55 -20...+55 -20...+55
Rozméry (mm) 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h
Hmotnost (kg) 11,2 11,2 1,2 1,5
Ridici jednotka MCU1 MCU1 MCU4 MCU1

21 SEZNAM SOUCASTI

,Obrdzek 1 znazorfiuje hlavni sou€asti, z nichZ se sklada ROBUS.
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3.1 KONTROLY PRED INSTALACI

& Instalace musi byt provedena kvalifikovanym personalem v
souladu s platnymi pravnimi predpisy, normami a predpisy a
s pokyny uvedenymi v tomto
prirucce.

PFed zahajenim instalace produktu je nutné:

— Zkontrolovat neporusenost dodavky

— Zkontrolovat, zda jsou vSechny materialy v dobrém stavu a vhodné pro
zamyslené pouziti

— Ujistéte se, Ze konstrukce posuvné brany je vhodna pro automatizaci.

— Ujistéte se, Ze vlastnosti posuvné brany spadaji do mezi pro otevirani
mezi uvedenych v odstavci ,,Omezeni pouziti produktu® (strana 6).

- Ovéfte, Ze béhem pohybu otevirani a zavirani po celé drédze posuvné
brany nejsou Zadna mista s vétSim tfenim.

— Ovérte, zda prostor, kde je nainstalovan prevodovy motor, umoziiuje jeho
odemknuti a snadné a bezpecné ovladani.

- Ovérte, Ze nehrozi vyboceni kidla nebo jeho uvolnéni z voditek.

— Ujistéte se, Ze mechanické dorazy jsou dostate€né pevné a Ze nehrozi
jejich deformace, ani kdyz kfidlo narazi do mechanického dorazu silné.

- Ovéfte, zda je kfidlo brany dobfe vyvazené: nesmi se samo pohybovat, kdyz
je ponechano v jakékoli poloze.

- Ujistéte se, Ze misto, kde je upevnén prevodovy motor, neni vystaveno
zaplaveni. V pfipadé potfeby namontujte pfevodovy motor ve zvysené
poloze nad zemi.

- Ovéfte, zda jsou montazni body rdznych zafizeni chranény
proti ndraziim a Ze montazni plochy jsou dostate¢né pevné.

— Soucasti nesmi byt nikdy ponofeny do vody nebo jinych kapalin.

- Uchovavejte vyrobek mimo dosah zdroji tepla, otevieného ohné a
kyselin, soli nebo potencialné vybusnych atmosfér; tyto latky mohou
vyrobek poskodit a zplisobit poruchy nebo nebezpeéné situace.

- Pripojte  Fidici jednotku k elektrickému vedeni vybavenému
bezpecnostnim uzemnovacim systémem.

— Pokud jsou v brané nebo v jejim dosahu pfistupové dvere, ujistéte se, ze
nebrani normalnimu pohybu brany; v pfipadé potfeby nainstalujte
vhodny blokovaci systém.

— Elektrické vedeni musi byt chranéno vhodnym proudovym chrani¢em.

— Na elektrické vedeni namontuijte zafizeni, které zcela odpoji automatizaci
od sité. Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s dostate¢nou mezerou, aby
bylo zajisténo upIné odpojeni za podminek prepéti kategorie Ill v souladu s
instalanimi pokyny. V pfipadé potfeby toto zafizeni zaruCuje rychlé a
bezpetné odpojeni od napajeni; proto musi byt umisténo v dohledu
automatizace. Pokud je umisténo na neviditelném misté&, musi byt vybaveno
systémem, ktery zablokuje jakékoli nahodné nebo neopravnéné opétovné
pfipojeni napajeni, aby se pfedeslo nebezpecnym situacim. Odpojovaci
zafizeni neni sou&asti dodavky produktu.
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3.2 OMEZENi POUZITi VYROBKU

Udaje tykajici se vykonnosti produktu jsou uvedeny v kapitole
» TECHNICKE SPECIFIKACE® (strana 54) a jsou jedinymi Udaiji, které
umoznuji spravné posoudit, zda je produkt vhodny pro zamysSlené
pouziti.

ZKkontrolujte aplikacni limity produktu ROBUS a pfisluSenstvi, které ma byt
instalovano, a posudte, zda jejich vlastnosti splfiuji poZzadavky prostfedi a
niZe uvedené omezeni:

— Hmotnost a délka kfidla posuvné brany nesmi piekrodit limity uvedené v

,,» Tabulce 1.

Rozmeéry v ,, Tabulce 1“ jsou orientacni a slouZi pouze pro pfiblizny odhad.
Skute¢na vhodnost systému ROBUS pro automatizaci konkrétni posuvné brany
zavisi na tfeni a dalSich jevd, véetné prilezitostnych, jako je pfitomnost ledu,
ktery by mohl branit pohybu kfidla brany.

Pro stanoveni skuteénych podminek je nutné zmeéfit silu potfebnou k
pohybu kfidla po celé jeho draze, aby se zajistilo, Ze tato hodnota nepfekroci
polovinu ,jmenovitého toCivého momentu“ uvedeného v kapitole
,» TECHNICKE SPECIFIKACE" (strana 54).

Doporuéuje se 50% rezerva, protoze nepfiznivé povétrnostni podminky
mohou zvysit tfeni.

.Tabulka 2° (strana 7) obsahuje odhad ,Zivotnosti“, tj. primérné
ekonomické Zivotnosti produktu. Hodnota Zivotnosti je silné ovlivnéna
narocnosti manévrd, tj. souctem vech faktord, které pfispivaji k opotfebeni
produktu. Pro odhad je nutné seCist vSechny indexy naroCnosti z ,, Tabulky 2.
Celkovy soucet porovnejte s grafem odhadované Zivotnosti.

Napfiklad ROBUS 400 na brané o hmotnosti 200 kg a délce 5 metrd, bez
dalSich faktord zpusobuijicich unavu, dosahuje indexu naro¢nosti 50 % (30

+20). Z grafu Ize odvodit odhadovanou zivotnost 80 000 cykld.

& Ridici jednotka je vybavena zafizenim omezujicim
manévrovani, které zabrafuje moznému prehrati; vychazi
z zatizeni motoru a délky cyklu a zasahuje
pfi prekroéeni maximalniho limitu.



ODHADOVANA ZIVOTNOST VZHLEDEM K INDEXU NAROCNOSTI MANEVRU

Tabulka 2

Okolni teplota vyssi nez 40 °C nebo

AZ 200 30 10 20 10
200 + 400 60 30 30 20
400 + 500 i 40 40 30
500 + 600 . 60 60 40
600 < 800 : i i 60
[Dékalistu(m)
Az4 10 15 15 15
446 20 25 25 25
6+8 35 40 40 40

nizsi nez 0 °C, nebo vlhkost vyssi 10 10 10 10
nez 80 %

Pfitomnost prachu a pisku 15 15 15 15
Pfitomnost slanosti 20 20 20 20
Manévr prerusen fotobunkou 15 20 20 30
Manévr preruseny zastavenim 25 30 30 40
Rychlost vyssi nez ,,L4 fast“ 20 25 25 25
Aktivni naraz 25 25 25 25

| 260.000
240.000
| 220,000
| 200.000
180.000
160.000
140,000
120.000
100,000
80.000
60.000
40,000
20.000

0

B
\
\
\\
N
TN
"h.“"‘
A
#FO#E & £ & & & & & &
o o o oo o o o o o O
FNf"‘J"!‘m‘DP-CDG)'D_

A = Trvanlivost v cyklech
B = Index zavaznosti %

Poznamka: Index zavaznosti pfesahujici 100 % znamena, ze podminky pfekracuji mez pfijatelnosti; v tomto pfipadé se doporuuje pouZit model vétsi velikosti.

CESTINA-7



3.3 IDENTIFIKACE VYROBKU A CELKOVE
ROZMERY

Celkové rozméry vyrobku jsou uvedeny na ,,obrdzku 2.

-

093888839832830880
§§§ °|:|:|o 0900000
Sesges

G00000 7

303 mm
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PREVZETi VYROBKU

V8echny soucéasti obsazené v sadé jsou zndzornény a uvedeny nize.

Ve

moow>»

Pfevodovy motor

Kovoveé soucasti (Srouby, podlozky atd.)
Kotevni Srouby

Zakladova deska

Krabice s pfislusenstvim




3,5 PREDINSTALACNI PRACE

Obrazek znazorfiuje pfiklad automatizacniho systému sestaveného z komponent Nice.

Viybérovy spinac
Vystraznd kontrolka s anténou
Stojan

VySe uvedené komponenty jsou umistény podle typického standardniho
rozloZeni. Pomoci rozloZeni zndzornéného na ,obrdazku 4“ jako reference
definujte pfibliznou polohu, ve které bude kazda komponenta systému
nainstalovana.

Tabulk
TECHNICKE SPECIFIKACE ELEKTRICKYCH KABELU
:.:’e"“ﬁka‘:e Viastnosti kabelu

Kabel pro napajeni prevodového motoru
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel pro VAROVNE SVETLO S ANTENOU

1 kabel 2x 0,5

2 mm?2?Maximalni délka

20m

1 x stinény kabel typu RG58

Maximalni délka 10 m; doporucena délka <5 m

Kabel FOTOCELKY
3 2x0,5 mm?
Maximalni délka 30 m [poznamka 2]

Kabel KLAVESOVEHO VYBERU
4 2 kabely 2 x 0,5 mm? [poznamka 3]
Maximalni délka 50 m

Kabel FIXED EDGES

5 1 kabel 2 x 0,5 mm?
[poznamka 4] Maximalni
délka 30 m
KABEL PRO POHYBLIVE HRANY
6 1 kabel 2 x 0,5 mm? [poznamka 4]

Maximalni délka 50 m [poznamka 5]

Poznamka 2 Pokud je kabel ,BlueBus* del$i nez 30 m, maximalné vSak 50
m, je nutny kabel 2 x 1 mm2,

e o A
D B
a |
AANALNMMMILY)
0 1) R —
. 2l §
Cc F
4 by 8 6 4 6 2 1
S /
A Prevodovy motor Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delSi nez 30 m, je nutné pouzit kabel
B Fotoburiky s Vétsim prifezem (3 x 2,5 mm? ) a v blizkosti automatizace
C Sloupky pro fotoburiky nainstalovat bezpe¢nostni uzemiovaci systém.
D
E
F

Poznamka 3  Tyto dva kabely Ize nahradit jedinym kabelem 4 x 0,5 mm?2.

Poznamka 4 Pokud je pfitomno vice nez jedno okraje, viz odstavec
,Priddavani nebo odebiradni zafizeni“ (strana 45) ,Vstup STOP*
pro doporuceny typ pfipojeni.

Poznamka 5 Pohyblivé hrany musi byt pfipojeny k posuvnym kfidlem
pomoci specialnich zafizeni, kterd umoZiuji pfipojeni i pfi pohybu
kfidla.

& Pired zahajenim instalace pripravte potiebné elektrické

kabely podle ,Obrdzku 4“ a podle udajd v kapitole
,» TECHNICKE SPECIFIKACE“

(strana 54).

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi v
misté instalace.

/\ Pii pokiadani trubek pro vedeni elektrickych kabeli je
treba vzit v uvahu, Ze pripadné usazeniny vody v
propojovacich skrinkach mohou zpusobit kondenzaci vody
v propojovacich trubkach uvniti ovladaci jednotky, coz by
mohlo poskodit elektronické obvody.
uvnitr fidici jednotky, coz by mohlo poskodit elektronické
obvody.

CESTINA-9



& Pred zahajenim instalace oteviete zajisSt'ovaci hacek (A) a 3.6 INST AZ PREVODOVEHO MOTORU

sejméte kryt (B) uvolnénim upeviovacich Sroubtl po ruénim | ; — ~ . —
odeméeni motoru pomoci &Nespravna instalace muize zpusobit vazné zranéni osoby
prilozenym klicem. pracujici na systému nebo jeho budoucich uzivateld.

™ Pred zahajenim montaze automatizace provedte
predbézné kontroly popsané v odstavci ,Kontroly pred
instalaci“ (strana 6) a v odstavci ,,Omezeni pouzZiti
produktu“ (strana 6).

Instalace systému ROBUS:

1. vykopejte zaklady (A) a pfipravte potrubi (B) pro kabelaz
(,,Obrazek 7)

s ‘ N

(7]

(G

& ({ g W‘,
_ ((((((((("'(m . BOP
17 . / 6 o
L . .. . . 8% ?9
& Pfed zahajenim instalace ovéfte celkové rozméry SIN S Y 9o o
prevodového motoru podle ,,obrdzku 2“ a instalaénich NS Mo o s ¢
rozméru v ,,obrazku 6“ . . “D 2
4 M
(6 L )
2. Upevnéte dva kotevni Srouby k zakladové desce pomoci jedné
matice nad a jedné pod deskou (,,Obrazek 8").
\
-
336 mm 0+50 mm
- J
N P
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3. nalijte beton, aby se zajistila zakladova deska (,,Obrazek 9")

hS

Py

& Pied vytvrzenim betonu se ujistéte, ze zakladova deska

je dokonale vodorovna a rovnobézna s kiidlem brany.
4. Pockejte, aZ beton ztvrdne, a poté odstrarite matice (,,Obrdzek 10%).

Ve

A

-~

@

~
/
& Je mozné pouzit jiz existujici a kompatibilni zakladovou
desku dodavanou s kotevnimi $rouby. (,,Obrazek 11")
~
/

5. Umistéte pfevodovy motor (D) a davejte pozor, abyste vlozili pastorkové
kolo (E) pod ozubnici (F) (,,Obrazek 12°).
e @ ™
| I
i g
" |
| I -
N P4
6. Zkontrolujte, zda je pfevodovy motor rovnobézny s kfidlem brany
(.Obrdzek 13°).
C | ]
' 7 {[TTTTTITE '
? Q o f
/_ »
. w4
7 Zkontrolujte, zda je pastorkové kolo vyrovnano s ozubenou ty¢i
(,,Obrazek 14°).
s R
(14) | [ T
1
Al
I
— I
| ]
|
LI
=
I,
| v
L |
|
| 1 |l
_ I
o 4
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8.

VloZte dodané podlozky a matice a lehce je utahnéte (,,Obrazek 15).

~
A P
9. ruéné otevrete a zaviete kfidlo brany a zkontrolujte, zda se pohybuje

plynule. Dale zkontrolujte, zda je ozubena ty¢ vzdy vyrovnana s
pastorkem (,,Obrdzek 16%). Pokud vzdalenost mezi pastorkem a
ozubenou ty¢i pfesahuje 2 mm, pokracujte krokem 10, v opatném
pfipadé pokracujte krokem 11.

~

10.

Vyjméte motor z krytu a vloZte Ctyfi nastavovaci matice do
ur€enych otvord ve spodni ¢asti zakladny (,,Obrdzek 17"). Po
premisténi motoru podle kroku 5 az 8 nastavte vySku prevodového
motoru pomoci sefizovacich Sroubu (H) a umistéte pastorkovy
ozubeny kolo pfiblizné 1 nebo 2 mm od ozubené tyce, aby se
zabranilo zatizeni pfevodového motoru hmotnosti kfidla brany

1.

Pevné utahnéte matice, aby byl prevodovy motor pfipevnén k
zakladové desce, a nalepte Stitek (1) podle pokynl k odblokovani
(,,Obrdzek 18“).

™~

Py

12.  posurite kfidlo brany rukou do oteviené polohy a zastavte jej 2/3 pfed
mechanickou zarazkou (,,Obrdzek 19")

g @ R
<>
\ §
I N\

2-3cm
Ao S/
13.  Pfipevnéte drzék koncového spinace (L) na stojan co nejblize k

senzoru (M) a upevnéte jej pomoci pfislusnych Sroubd (,,Obrdazek
20").

&Pfi upeviovani drzaku koncového spinace nevyvijejte

o

(,,Obrazek 17"). nadmérny tlak.
N |7 @ ™
o J
&Driék koncového spinace s magnetem nesmi byt
vyrovhan se senzorem. V takovém pripadé je jeho
nosnost nedostatecha a brana se nemusi spravné
zastavit.
P
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Upevnéte kabel v pfislusné kabelové svorce, aby nedoslo k jeho

poskozeni béhem nasledujicich fazi (,,Obrdzek 24").

, Tu€né jej

Umistéte kryt (N), upevnéte jej pomoci dodanych Sroubt

zajistéte a vyjméte dodany klic. (,,Obrdzek 25%)

© ~
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Om 01
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& DULEZITE. Motorovy pfevodovy motor je z vyroby

nastaven pro instalaci na pravou stranu. (,Obrédzek 26")

/

126)

-

& Lze jej nainstalovat na levou stranu posunutim volice
podle obrazku (,,Obrazek 27).
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3.7 RUCNi ODEMYKANi A ZAMYKANI
MOTOROVEHO PREVODOVEHO MOTORU

Prevodovy motor je vybaven mechanickym odblokovacim systémem, ktery
umoznuje ruéni otevirani a zavirani brany.

Tyto ruéni operace by mély byt provadény pouze v pfipadé vypadku
proudu, poruchy nebo béhem instalace.

Odemknuti zafizenti:

1. Otevrete uzamykaci hak (A) pomoci dodaného klice (,,Obrazek 28")

2. V tomto okamziku |ze automatizaci ruéné pfesunout do pozadované
polohy.

Chcete-li branu zamknout, zaviete zamykaci hak, otoCte klic¢em proti sméru
hodinovych rucicek a vyjméte jej.




4  ELEKTRICKE PRIPOJENI

41 PREDBEZNE KONTROLY

& VSechny elektrické pripojky musi byt provedeny pfi
odpojeni systému od elektrické sité a pfFi odpojeni
nouzového napajeni (je-li v automatizaci pfitomno).

& Pripojovaci prace smi provadét pouze
kvalifikovanym personalem.
Pro provedeni elektrickych pfipojeni:
1. Otevrete zajiStovaci hacek (A) pomoci dodaného klice.

2. Odstrarite Srouby (B).
3. Sejméte kryt (C) (,,Obrédzek 30")
e

30

Provedte napdjeci kabel pfislusSnym otvorem (ponechte 20/30 cm
volného kabelu) a pfipojte jej k pfislusné svorkovnici (D).

Kabel zajistéte kolem plasté pomoci dodané kabelové svorky.

VSechny propojovaci kabely zasuite do jednotlivych zafizeni a
nechte je o 20-30 cm del$i, nez je nutné. Typ kabell najdete v
,» Tabulce 3" a zapojeni v ,,Obrdazku 33".

7. Pomoci kabelové spony seskupte vSechny kabely vstupujici do
prevodového motoru (,,Obrdzek 31%).

oo B I

e /

s v

4.2 DEMONTAZ RiDICi JEDNOTKY

Ridici jednotku Ize demontovat, kdykoli je obtizné provést

elektrickych pfipojeni.

1. Jednou rukou pevné uchopte fidici jednotku (A).

2. Odstrante vSechny kabely nebo svorky

3. Opatrné stisknéte plastovou podpéru (B) smérem dolli a vyjméte Fidici
jednotku

4. Ridici jednotka je pfipevnéna ke dvéma podpéram (C) (,,Obrazek 32")

I

@ N
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4.3 SCHEMA ZAPOJENI A POPIS PRIPOJENI

4.3.1 SCHEMA ZAPOJENI

e E N
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4.3.2 POPIS PRIPOJENI
Tabulka 4
ELEKTRICKE PRIPOJENI
Svorniky Popis
LAMPA Tento vystup je ve vychozim nastaveni naprogramovan pro ovladani vystrazného svétla. Vystup Ize naprogramovat

(vystup omezen na 10 W - 24
V)

prostfednictvim v&ech kompatibilnich rozhrani (viz kapitola ,,PROGRAMOVANI RiDICi JEDNOTKY*). Rezimy konfigurace
vystupu jsou uvedeny v ,, Tabulce 42°.

oGl
(vystup omezen na 10 W - 24

V)

Tento vystup je ve vychozim nastaveni naprogramovan pro ovladani indikatoru oteviené brany. Vystup Ize take
naprogramovat pomoci tlacitek fidici jednotky (viz kapitola ,,PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY*). Rezimy konfigurace vystupu
jsou uvedeny v ,,Tabulce 43°.

Tento termindl Ize pouzit k pfipojeni kompatibilnich zafizeni, ktera jsou vSechna pfipojena paralelné pouze dvéma vodici
prenasejicimi elektrickou energii i komunikacni signaly.

BLUEBUS Dal$i informace o systému BlueBUS naleznete v odstavci ,,Adresovani zafizeni pripojenych k systému BlueBUS".
Vstup pro zafizeni, kterd blokuji nebo v pfipadé potfeby zastavuiji probihajici manévr. Pfi vhodném uspofadani musi byt ke vstupu
STOP pfipojeny kontakty ,normalné uzaviené” nebo ,normalné oteviené“ nebo pevné rezistory nebo optickd zafizeni (viz odstavec
,,Vstup STOP*).
ShS Vstup pro zafizeni, ktera Fidi pohyb v reZimu Step-by-Step; je nutné pfipojit kontakty ,Normainé oteviené".
PHOTO Vstup pro bezpec€nostni zafizeni: k tomuto vstupu je mozné pfipojit kontakty ,normainé uzaviené®.
Vstup pro pfipojeni antény pro radiovy pfijimac; anténa je zabudovana do vystrazného svétla; alternativné Ize pouzit externi
ANTENNA anténu
12V OSE Tento vystup poskytuje napajeni 12 V DC a maximalni proud 15 mA.

Varovani! Pouze pro pouziti s optickou bezpe€nostni hranou (OSE) (max. 15 mA)
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4.3.3 POUZIVANI TLACITEK OVLADACI JEDNOTKY

Ovladaci jednotka ma 4 tlacitka, ktera se chovaji odliSné v zavislosti na
aktualnim stavu ovladaci jednotky.

PROVOZ BEHEM PROGRAMOVANI
A [Open A]

— posouva programovaci menu vpied
— zvySi hodnotu upravovaného parametru o jeden bod

B [Stop/Set]
— otevie konfiguraci vybraného parametru
— potvrdi vybranou hodnotu zvoleného parametru

c [Close ¥]

— posouva programovaci menu zpét
- snizuje hodnotu upravovaného parametru o jeden bod

D [Radio =)
— neni povgleno
NORMALNI PROVOZ

A -[Open A]

- provede oteviraci manévr

B [Stop/Set]

— zastavi aktualni manévr
— pfi zastaveném motoru vypne osvétleni interiéru
— pokud je tla€itko stisknuto po dobu 3 sekund, zobrazi se programovaci menu

c [Close ¥]

— provede manévr zavieni

p [Radio =]
- umoziuje uloZeni nebo vymazani radiovych dalkovych ovladacl

4.4 ADRESOVANI ZARIZENI PRIPOJENYCH K
SYSTEMU BLUEBUS

Pomoci adresovani pomoci speciélnich propojek umoZiuje systém

,BlueBUS* uzivateli, aby fidici jednotka rozpoznala fotoburiky a pfifadila

jim spravnou detekéni funkci.

Adresovani musi byt provedeno na fotoburikach TX i RX (nastavenim propojek

stejnym zpUsobem), pfiCemz je tfeba se ujistit, Ze neexistuji Zadné jiné pary

fotobunék se stejnou adresou.

V automatizaci pro automatické posuvné brany Ize fotoburiky instalovat

jak je znazornéno na obrazku nize.

,w Na konci instalaéniho postupu nebo po odstranéni

fotobunék ¢i jinych zafizeni je nutné dokongit proces uéeni
(viz odstavec ,,Uceni zarizeni

H).
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Tabulka 5
- Poloha
Fotobunka propojek
FOTO (FOTO)

Externi fotobunka h = 50 cm aktivovana pfi
zavieni brany

FOTO Il (FOTO )

Externi fotobuiika h = 100 cm aktivovana pri
zavieni brany

FOTO 1 (FOTO 1)

Vnitini fotobunka h = 50 cm aktivovana béhem
faze zavirani (zastavi a obrati pohyb brany)

=
= e

I =
By

FOTO 1 11 (FOTO 1 i)
Vnitrni fotobunka h = 100 cm aktivovana béhem
faze zavirani (zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO 2 (FOTO 2)
Externi fotoburika aktivovana béhem faze %
otevirani

FOTO 21 (FOTO 2 II)
Vnitrni fotoburika aktivovana béhem faze otevirani

FOTO 3 (FOTO 3)
Jedna fotobunka pokryvajici celou automatizaci.

=3
Zastavi pohyb a po uvolnéni automatizaci znovu 00
spusti.

& Pro spole¢nou instalaci PHOTO 3 a PHOTO Il musi poloha
prvka tvoricich fotobuniku (TX-RX) odpovidat varovani
uvedenému v navodu
fotobunék.
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4.41 FT210B FOTOSENZOR

Fotosenzor FT210B kombinuje v jediném zafizeni systém omezeni sily (typ C,
v souladu s normou EN12453) a snima¢ pfitomnosti, ktery detekuje pfekazky v
zorném poli mezi vysilaem TX a pfijima¢em RX (typ D, v souladu s normou
EN12453). Ve fotosenzoru FT210B jsou signaly tykajici se stavu citlivé hrany
vysilany pfes fotoburiku, ¢imz se oba systémy integruji do jednoho zafizeni.
Vysilaci prvek umistény na pohyblivém kfidle je napajen baterii, coz eliminuje
vizualné nevzhledné pfipojovaci systémy; specialni obvody snizuji spotfebu
baterie a zajistuji Zivotnost az 15 let (podrobnosti odhadu viz pokyny k
produktu).

Jediné zafizeni FT210B v kombinaci s citlivou hranou (napfiklad TCBG65)
umoznuje dosahnout Urovné bezpecnosti ,primarni hrany“ pozadované
normou EN12453 pro v8echny ,typy pouziti“ a ,typy aktivace®.

Fotosenzor FT210B v kombinaci s ,rezistivnimi“ citlivymi hranami (8,2 kQ)
je odolny proti porucham (kategorie 3 podle normy EN 13849-1). Je
vybaven specialnim protikoliznim obvodem, ktery zabrafuje interferenci s
jinymi detektory, i kdyZ nejsou synchronizovany, a umoznuje pfidani dalSich
fotobunék, napfiklad v pfipadé prljezdu tézkych vozidel, kde je druha
fotobunka obvykle umisténa 1 m nad zemi.

Dalsi informace o zplso

Sobu fﬁ ojeni a adresovani naleznete v
navodu k pouziti FT210B.



4.5 REZIM ,,SLAVE” (SLAVE)

& Kompatibilita zaruéena se dvéma produkty sou¢asné generace nebo s jednim produktem souc¢asné generace a jednim produktem
predchozi generace (ne starS$im nez leden 2019).

Pfi spravném naprogramovani a pfipojeni mize ROBUS fungovat v rezimu ,Slave®; tento typ funkce se pouziva, kdyz je tfeba automatizovat 2 protilehla kfidla
brany se synchronizovanym pohybem obou kFidel. V tomto rezimu funguje jeden ROBUS jako Master a fidi manévry, zatimco druhy ROBUS funguije jako Slave
a provadi prikazy pfenasené Masterem (vSechny ROBUS jsou ve vychozim nastaveni Mastery).

Chcete-li nakonfigurovat ROBUS jako slave, musi byt aktivovan ,reZim slave” Grovné 1 (viz ,,Postup programovani trovné 1°).

Spojeni mezi master ROBUS a slave ROBUS se provadi pfes BlueBus.

& V tomto pripadé je nutné pfi pfipojeni dvou zafizeni ROBUS dodrzet polaritu, jak je znazornéno na obrazku. (,Obrazek 36“) (Ostatni
zarizeni nemaji polaritu.)

e D

. -/
Pro instalaci 2 zafizeni ROBUS v reZimu Master a Slave postupujte podle nasledujicich pokyn:
— Mechanicky namontuijte 2 motory
Neni dalezité, ktery motor musi fungovat jako slave nebo master; pfi vybéru je tfeba zohlednit pohodli pfipojeni a skutecnost, Ze pfikaz Step-by-Step
slave umoznuje pouze UpIné otevieni slave listu.
Uvod: Uplné vymazani Slave (S) a Master (M).
1. (S) Vyberte smér oteviraciho manévru (pomoci volice sméru);
(S) V automatizaci Slave spustte postupy uceni zafizeni a uceni délky listu (viz odstavce ,,U¢eni zafizeni“ a ,,U¢eni délky listu“). Pokud je smér
obraceny, opakujte bod 1.
3 (S) V automatizaci Slave naprogramuijte funkci ,Slave Mode* (rezim Slave = zapnuto, viz ,,Postup programovani trovné 1°).
4. (S+M) Propojte obé automatizace podle schématu na ,,obrazku 36°;
5. (M) Vyberte smér oteviraciho pohybu (pomoci voli¢e sméru);
6
Bé

. (M) Na hlavni automatizaci spustte postupy uceni zafizeni a u¢eni délky listu (viz odstavce ,,Uéeni zafizeni* a ,,U¢eni délky listu®);
hem uéeni kfidla dvefi se bude pohybovat také podfizena automatizace. Pokud
je smér obraceny, opakujte bod 5.
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a V rezimu Slave s produkty predchozi generace (RBA3)
musi byt propojovaci kabely Bluebus mezi dvéma motory

obraceny.
4 @ N
Bluebus Bluebus
MASTER SLAVE
1 2 1 2
e e
s
& PFi pfipojeni 2 zafizeni ROBUS v rezimu Master-Slave se
ujistéte, ze:

- VSechna zafizeni jsou pfipojena k Master ROBUS, véetné
radiového pfijimace

- P¥i pouziti zaloznich baterii m& kazdy motor svou vlastni baterii.

- V8echny programovaci ¢innosti provadéné na slave ROBUS jsou
ignorovany (ty na master ROBUS maji pfednost pfed ostatnimi)
s vyjimkou téch, které jsou uvedeny v ,,Tabulce 6.

- automaticky v obou motorech, pohotovostni rezim je
deaktivovan a spotfeba se zvysi, kdyZ produkt neprovadi funkci
pohybu brany. Tabulka 6

PROGRAMOVACI AKTIVITY NA SLAVE ROBUS NEZAVISLE NA MASTER ROBUS

;xr;lf\(;t;g)rovné CbhlEs Funkce Urovné 2 (nastavitelné parametry)
Pohotovostni rezim Otacky motoru
Spicka Vystup OGI
Rezim slave Sila motoru
Seznam chyb

Na Slave je mozné pripojit:

e blikajici svétlo (Flash)

* vlastni indikator oteviené brany (OGI)
e citlivou hranu (Stop)

e vlastni ovladaci zarizeni (SbS), které fidi pouze otevirani kridla
Slave

Foto vstup se na Slave nepouziva. Parametry automatického
zavirani, zavirani po fotografii, vzdy zavirat a predbézné blikani jsou
deaktivovany. Navic je zakazano vnitini radio.
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PUSTEN
51 PRIPOJENI NAPAJENI

& Pripojeni napajeni smi provadét pouze kvalifikovany a
zkuseny personal, ktery spliiuje nezbytné pozadavky a plné
dodrzuje platné zakony,
predpisy a normy.

Jakmile je produkt napajen, je tfeba provést nékolik jednoduchych kontrol:

1. zkontrolujte, zda LED dioda BlueBus blika pravidelné&, jednou za

2. ujistéte se, Ze blikaji také LED diody na fotoburikach (TX i RX); typ
blikani neni relevantni, protoze zavisi na jinych faktorech.

3. Zkontrolujte, zda jsou kontrolka varovani a kontrolka stavu
pfipojené k vystupu FLASH vypnuté.

4, Zkontrolujte, zda sviti LED NC Photo.

5. Zkontrolujte, zda je kontrolka osvétleni vypnuta. (Je-li k dispozici)

\
o _/

Pokud nejsou splnény vySe uvedené podminky, okamzité vypnéte napajeni
fidici jednotky a peclivé zkontrolujte elektrické pfipojeni. Dalsi uzite¢né
informace o vyhledavani a diagnostice poruch jsou uvedeny v odstavci
,Odstranovani poruch” (strana 38).



5.2 UCENI SE ZARIZENI

vstuptim ,BlueBus“ a ,STOP* a také smér otaeni motoru nastaveny na
voli¢i. Tento postup navic rozpozna a zapamatuje si vstupni a vystupni
rozSifujici desku pfipojenou k Fidici jednotce. Pfed touto fazi budou blikat LED
diody ,L1“a ,L2% které signalizuji, Ze je nutné provést rozpoznani zafizeni.

"

Postupuite takto:

1. soucasné stisknéte a podrzte tlacitka [Open Al a [Stop/Set]

2, uvolnéte tlacitka, kdyz LED diody ,,L1“ a ,,L2* zaénou rychle
blikat (po pfiblizné 3 sekundach)

3. pockejte nékolik sekund, nez fidici jednotka dokonéi fazi uceni
zafizeni

4, Po ukongeni této faze musi svitit LED dioda ,,Stop*“ a LED diody ,,L1*
a ,L2“ se musi vypnout. V pfipadé prvni instalace za¢nou blikat
LED diody ,L3" a ,L4".

4 N
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Faze uc¢eni musi byt provedena i v pfipadé, ze k Fidici
jednotce neni pripojeno zadné zarizeni.
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Stop/Set
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Close ¥ ‘

- J
Faze samouceni pfipojenych zafizeni mlZe byt opakovana kdykoli i po
instalaci, napfiklad kdykoli je tfeba pfidat nebo odebrat zafizeni.

¥

5.3 NACTENi DRAHY

Pokud je nutné zménit smér ota¢eni motoru, je nutné postup
uceni zafizeni provést znovu.

5.3.1 PREDBEZNE KONTROLY

Po nauceni zafizeni za¢nou blikat LED diody ,,L3“ a ,,L4“; to znamen4, ze
fidici jednotka musi rozpoznat délku kfidla brany (vzdalenost mezi
koncovymi spinaci zavirani a otevirani); toto méfeni je nezbytné pro vypocet
bodl zpomaleni a bodu ¢astec¢ného otevieni.

Nez budete pokracovat, ujistéte se, ze je automatizace odemcena.
Pokud neni, odemknéte motor a automatizaci uzavfete ruéné (viz
odstavec ,,Ru¢ni odemykani a zamykani prevodového motoru®).

Pfi uzaviené automatizaci mohou nastat fi situace:

- kontrolka stavu (L) sviti ¢ervené (spravna situace). Motor spravné
detekoval koncovy spina¢ zavirani

- LED dioda stavu (L) sviti trvale zelené (polohovy spina¢ motoru je tfeba
obratit). Zkontrolujte spravnou polohu (,,Obrazky 26 a 27").

- LED dioda stavu (L) nesviti. Zkontrolujte spravnou polohu koncového
spinace (,,Obrazky 19 a 20°).

Kontrolka stavu (L) sviti trvale ¢ervené.

. J

S odeméenym motorem umistéte branu do oteviené polohy. V tomto pfipadé
musi kontrolka stavu (L) svitit zelené. Zavfete branu a motor znovu

zamknéte.

e )

Kontrolka stavu (L) sviti zelené.
Ovéte spravnou polohu voli¢e polohy motoru podle pokyn( uvedenych v
odstavci Instalace pfevodového motoru (,,Obrazky 26 a 27°).
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5.3.2 PROCES UCENI DELKY KRIDLA

NeZ budete pokraCovat, ujistéte se, Ze je kfidlo brany umisténo uprostied
své drahy (neni zcela zaviené ani zcela oteviené). Pokud tomu tak neni,
odemknéte motor, presurite kfidlo a motor znovu zamknéte.

- Stisknéte a podrzte tlagitka [Stop/Set] a [Close V]

- Uvolnéte tlacitka, kdyz se spusti pohyb (po cca 3 sekundach).

— Zkontrolujte, zda je aktualni pohyb pohybem zavirani, jinak stisknéte
tlacitko [Stop/Set] a peclivéji zkontrolujte postupy popsané v
»obrdzcich 19, 20, 21, 22, 26 a 27"

— Pockejte, az fidici jednotka dokonéi manévr zavirani brany az k dorazu
zavirani; manévr otevirani se spusti ihned poté, co bude dosazeno dorazu
otevirani.

— Pockejte, az fidici jednotka dokonéi oteviraci manévr.

— Pockejte, az fidici jednotka dokonéi konecny manévr zavirani.

4 - 12v OSE o I
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Tento postup zajistuje rychlé naprogramovani poloh otevieni a zavieni,
pficemzZ fidici jednotka automaticky vypolita mezilehlé polohy, které Ize
pozdéji upravit pomoci aplikace ,myNice Pro“ a kompatibilnich rozhrani.
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Pokud byl postup uspésny, LED diody ,,L3“ a ,,L4“ zhasnou.

. J

Varovani! Postup programovani polohy (provadény

pomoci tlaéitek Fidici jednotky) je automaticky. Pokud je
postup prerusen, je nutné jej znovu zahdjit od zacatku.

zacatku.




54 KONTROLA POHYBU AUTOMATIZACE

Po nauceni délky listu je vhodné provést nékolik manévrd, aby se ovéfilo,
zda se automatizace pohybuje spravné.
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Close ¥V
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- Stisknéte tlacitko [Open A] pro spusténi manévru ,,Otevrit*;
zkontrolujte, zda se automatika otevira pravidelné bez jakychkoli zmén
rychlosti; kfidlo se smi zpomalit pouze ve vzdalenosti 70 cm az 50 cm od
koncového spinace otevieni a poté se zastavit ve vzdalenosti 2-3 cm od
mechanické zarazky otevieni, kdyz se spusti koncovy spinac.

— Stisknéte tlacitko[Close ¥] pro provedeni manévru ,,Zavrit";
zkontrolujte, zda se automatika zavira pravidelné bez jakychkoli zmén
rychlosti; kfidlo se smi zpomalit pouze tehdy, kdyz se nachazi ve vzdalenosti
70 cm az 50 cm od koncového spinace zavirani, a poté se zastavit ve
vzdalenosti 2-3 cm od mechanické zarazky zavirani, kdyz se spusti
koncovy spinac.

— Béhem manévru zkontrolujte, zda vystrazna kontrolka blik4 v intervalech 0,5
sekundy zapnuta a 0,5 sekundy vypnuta. Pokud je k dispozici,
zkontrolujte také blikani kontrolky pfipojené k terminalu OGI: pomalé
blikani pfi otevirani, rychlé blikani pfi zavirani.

— Nékolikrat otevrete a zaviete branu, abyste se ujistili, Ze nedochazi k
nadmérnému tfeni a Ze montaz nebo sefizeni nevykazuji z&dné vady.

— Zkontrolujte, zda jsou pfevodovy motor ROBUS, ozubena ty¢€ a drzaky
koncovych spinacu stabilné a bezpe¢né upevnény a zda jsou dostate¢né
odolIné i pfi nahlém zrychleni nebo zpomaleni automatizace.

5.5 OBRACENi SMERU OTACENi MOTORU

Chcete-li zménit smér otaéeni, jednoduse nastavte voli¢ (A) do pozadovaného
sméru a spustte vyhledavaci proceduru BlueBus (viz kapitola ,,Uéeni
zarizeni“ na strané 21).

Je také nutné opakovat postup ziskavani polohy (viz kapitola ,,U¢eni
délky listu“ na strané 21).

g )

/

S volicem v poloze znazornéné na ,,obrdzku 46“ (vychozi nastaveni,
typicka instalace) se automatika otevira pohybem ve sméru motoru.

g )

45)

L J
Pokud je voli¢ v poloze zndzornéné na ,,obrazku 47, automatizace se
otevie pohybem v opatném sméru nez motor.

~

J

Zména sméru nebude zohlednéna az do zahajeni procesu
ziskavani zafizeni (viz kapitola ,, Uc¢eni zafizeni“ na strané
21 a kapitola ,,Délka listu
“na strané 21).
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TESTOVANI A UVEDENI DO

PROVOZU
Jednd se o nejdllezitéjsi faze vystavby automatizace, protoZe zajistuji
maximalni bezpecnost systému. Test Ize také pouzit k pravidelnému
ovérovani zafizeni, z nichZ se automatizace sklada.

¥

Testovani a uvedeni automatizace do provozu musi
provadét kvalifikovany a zkusSeny personal, ktery je
odpovédny za testy potrebné k ovéreni reSeni.

prijata v souladu s existujicimi riziky a za ucelem zajisténi
splnéni vsech pravnich predpisli, norem a nafizeni,
zejména vsSech pozadavk(i normy EN 12453, ktera
definuje zkusebni metody pro kontrolu automatickych
bran.

Dodate¢na zafizeni musi projit specifickymi zkouskami, a to jak z hlediska
jejich funkci, tak z hlediska jejich spravné interakce s fidici jednotkou. Viz
navody k pouziti jednotlivych zafizeni.

6.1 ZKOUSKY
ZkuSebni postup Ize provést také jako pravidelnou kontrolu
automatizaénich zafizeni. Kazda souCast systému (citlivé hrany,

fotoburiky, nouzové zastaveni atd.) vyzaduje specifickou zkuebni fazi; u
téchto zafizeni dodrZujte postupy uvedené v pfislusnych navodech k pouZiti.
Provedeni testu:

1. ovéite, zda byly pfisné dodrZeny vSechny pokyny uvedené v
kapitole  ,,OBECNA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI A
OPATRENI* (strana 3)

2, odemknéte prevodovy motor podle pokyni v odstavci ,,Ruéni
odemykani a zamykani prevodového motoru® (strana 14)
(,,Obrazky 86 a 87°)

3. zkontrolujte, zda je mozné runé pohybovat automatizaci v obou

smérech (otevirani a zavirani) silou nepfesahujici hodnotu
odpovidajici limitdm pouziti uvedenym v ,, Tabulce 1°.

4. zamknéte pfevodovy motor

5. pomoci ovladacich zafizeni (voli¢, radiovy vysila¢ atd.) otestujte faze

otevirani, zavirani a zastaveni brany a ujistéte se, Ze pohyb odpovida
specifikacim. Provedte nékolik testd, abyste zkontrolovali, zda se bréna
pohybuje plynule, a zkontrolujte, zda nejsou v sestavé nebo sefizeni
néjaké vady a zda neexistuji mozné body tfeni.

6. Chcete-li zkontrolovat funkci fotobunék a ujistit se, Ze nedochazi k
ruSeni jinymi zafizenimi, prejdéte valcem (prdmeér 5 cm, délka 30 cm)
po optické ose, nejprve v blizkosti fotobunky ,, TX“, poté v blizkosti
fotobunky ,RX“ a nakonec v poloviné vzdalenosti mezi nimi, a
oveéfte, zda se zafizeni ve vSech téchto pfipadech spusti a pfepne z
aktivniho stavu do stavu alarmu a naopak. ujistéte se, ze spusti
zamyslenou akci v Fidici jednotce; napfiklad, Ze spusti obraceni
pohybu béhem manévru zavirani.

7. zkontrolujte spravnou funkci vSech bezpecnostnich zafizeni, jedno
po druhém (fotoburiky, citlivé hrany atd.). Pokud dojde k zasahu
nékterého zafizeni, LED dioda ,BlueBus” na fidici jednotce dvakrat
rychle zablika, aby potvrdila rozpoznani.

8. pokud byly potencialné nebezpecné situace zpusobené pohybem
listh zabranény omezenim narazové sily, musi byt tato sila
zméfena podle normy EN 12453 a pokud je k omezeni narazové
sily pouzita regulace ,motorové sily“, je nutné vyzkouSet r(zné
nastaveni, aby se naslo to, které poskytuje nejlepsi vysledky.
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6.2 ZPROVOZNENI

Uvedeni do provozu lze provést az po uUspéSném
dokonceni v§ech fazi testovani.

& Pired uvedenim automatizace do provozu se ujistéte, ze je
majitel radné informovan o vsech zbytkovych rizicich a
nebezpecich.

Brana nemuze byt uvedena do provozu ¢astecné nebo
za ,,doc¢asnych” podminek.

Pro uvedeni automatizace do provozu:

1. sestavte technickou dokumentaci automatizace, ktera musi
obsahovat nasledujici dokumenty: celkovy vykres automatizace,
schéma zapojeni, posouzeni rizik a pfijatd pfislusSna feSeni,
prohlaseni vyrobce o shodé vSech pouzitych zafizeni a prohlaseni o
shodé sestavené instalatorem

2. v blizkosti brany umistéte trvaly Stitek nebo znaCku s popisem
postupu odemykani brany a jejiho ru¢niho ovladani
3. na branu pfipevnéte Stitek s udaiji, ktery obsahuje alespor nasledujici

Udaje: typ automatizace, jméno a adresu vyrobce (odpovédného za
uvedeni do provozu), sérioveé Cislo, rok vyroby a zna¢ku CE

4. sestavit prohlaSeni o shodé automatizace a predat jej maijiteli
automatizace

5. sestavit uzivatelsky manual automatizace a predat jej maijiteli
automatizace

6. sestavit a pfedat majiteli ,Plan udrzby“ automatizace, obsahujici pokyny

pro udrzbu vSech zafizeni automatizace.

I@ Pro veskerou vyse uvedenou dokumentaci poskytuje
spole¢nost Nice prostrednictvim své technické podpory
nasledujici: navody k pouziti a prirucky.



[/  PROGRAMOVANI RADIA

7.1 POPIS ROZHLASOVEHO PROGRAMU

Béhem provadéni programovacich postupt se podivejte na ,,Obrdzek 48", kde
najdete pfepinac (A) a LED diodu R (B) na ovladaci jednotce.
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7.1.1.1  STANDARDNI zapamatovani (Rezim 1: vechna tlacitka)

& Postupy maji ¢asovy limit pro provedeni. Pred zahajenim
je nutné porozumét celému procesu.

Symboly pouzivané v rliznych postupech programovani/mazani s internim
radiovym modulem jsou uvedeny v ,, Tabulce 9°.

7.1.1 POSTUP PRO ZAPAMATOVANI TLACITEK

VYSILACE
Radiové dalkové ovladace Ize zapamatovat dvéma zpusoby: ve
,standardnim® rezimu (nebo rezimu 1) a v ,uzivatelském® rezimu (nebo
rezimu 2).

© o)e
® 6

Postupy tohoto druhu umoznuiji béhem jejich provadéni soucasné zapamatovat vSechna tlacitka na vysilaci. Systém automaticky pfifadi

kazdé tlacitko s predem definovanym pfikazem podle nasledujiciho schématu:

Tabulka 7
PARY FUNKCI VYSILACE
Prikaz Tlacitko
Krok za krokem Bude sparovano s tlacitkem 1
Castecné otevieni Bude sparovano s tlacitkem 2
OTEVRENO Bude sparovano s tlacitkem 3
ZAVRIT Bude sparovano s tlagitkem 4
7.1.1.2  Viastni pamét (reZim 2: pouze jedno tlacitko)
Postupy tohoto typu umozuji béhem jejich provadéni zapamatovat si jedno tla€itko z tlacitek pfitomnych na vysiladi. Instalatér
rozhoduje, které tlacitko pfifadit k pfikazu na zakladé potfeb automatizace.
PFikazy dostupné v tomto rezimu jsou uvedeny v ,, Tabulce §".
Tabulka 8

OXI / OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM ROZSIRENY REZIM II

@, Prikaz Popis
1 Krok za krokem Pfikaz ,SbS* (krok za krokem)
2 Castecné otevieni1 | Pitkaz ,Casteéné otevreni 1
3 Otevrit Prikaz ,Oteviit"
4 Zavrit Pfikaz ,Zaviit"
5 Zastavit Zastavi manévr
6 LGB LT L) Pfikaz v rezimu spole¢ného vlastnictvi
za krokem
Vysoka priorita - - P . - o
Krok za krokem Prikazy také pfi uzamé&eni automatizace nebo pfi povoleni pfikaz{
8 Castecné otevieni2 | Casteéné otevieni (brana se otevfe do polohy nastavené pomoci ¢asteéného otevreni 2)
9 Castecné otevieni3 | Casteéné otevieni (brana se otevie do polohy nastavené pomoci Casteéné otevieni 3)
Otevie a uzamkne Spusti oteviraci manévr a po jeho ukonceni zamkne automatizaci; fidici jednotka nepfijme Zadny jiny pfikaz nez ,Krok za krokem
automatizaci s vysokou prioritou®, ,Odemknout®, ,Odemknout a zavfit* a ,Odemknout a otevfit
Zavre a uzamkne Spusti manévr zavieni a po jeho dokonceni automatizaci uzamkne; fidici jednotka nepfijme zadny jiny pfikaz nez ,Krok za krokem s
automatizaci vysokou prioritou®, ,Odemknout®, ,Odemknout a zavfit* a ,Odemknout a otevfit".
. Spusti zastaveni pohybu a uzamkne automatizaci; fidici jednotka nepfijme zadny jiny pfikaz nez ,Krok za krokem s vysokou
12 Zamknuti rioritou”, ,Odemknout®, ,Odemknout a zavfit* a ,Odemknout a otevfit*
automatizace P ' ” g )
13 Uvolnéni Spusti odblokovani automatizace a obnovi normalni provoz
automatizace
14 e Vystup osvétleni interiéru se zapina s Casovym spinacem pro vypnuti
Osvétleni interiéru '
15 G Osvétleni interiéru se zapina a vypina v rezimu krok za krokem.
vypnuto
Osvétleni
interiéru
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& POZOR = DalSi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s vyjimatelnymi radiovymi pfijimaci naleznete na webovych strankach

www.niceforyou.com.

Tabulka 9

Popis Symbol
LED ,R“ sviti trvale I

N v
LED ,,R“ blika dlouze D4

RS
LED ,,R“ rychle blika [P

TN

LED ,,R“ zhasnuta

Odpojte napajeni / Obnovte napajeni (vyjméte pojistku F2 a
baterii — pokud je k dispozici)

Pockejte ...

Proved'te operaci do 5 sekund

Stisknéte a podrzte tlacitko radia na ovladaci jednotce

Stisknéte a uvolnéte tlacitko na ovladaci jednotce

Uvolnéte tlacitko radia na ovladaci jednotce

Stisknéte a uvolnéte pozadované tlacitko vysilace

Podrzte stisknuté pozadované tlacitko vysilace.

Uvolnéte pozadované tlacitko vysilace.

Sledujte, kdy LED dioda ,,R“ vysila signaly

N

> WL

TN
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7.2 OVERENi KODOVANI VYSILACE

Chcete-li ovéfit, ke kterému kédovacimu systému patfi vysilace jiZ ulozené v pfijimaci, postupujte podle pokyni v nasledujici tabulce:

Tabulka 10
OVERENI TYPU KODOVACIHO SYSTEMU POUZIVANEHO VYSIVACIMI ZARIZENIMI, KTERA JSOU JIZ ZAPAMATOVANA
Popis Pouzité symboly
VYPNUTO
Odpojte napajeni fidici jednotky a poté jej znovu pripojte. @ — "D’
Spocitejte pocet po sobé jdoucich bliknuti: AT
~ s
2 zelena bliknuti = vysilace zapamatované s kédovacim systémem O-Code @ — X2
s
2 zelena bliknuti a 1 oranzové bliknuti = vysilace ulozené v paméti s kédovacim systémem O-Code + BD & ,m\ X 2+1
N
5 zelenych bliknuti = zadny vysila¢ ulozen v paméti O -/D\ X5
A
5 zelenych bliknuti a 1 oranzové bliknuti = vysilace zapamatované technologii BD & - -/D\ X 5+1

7.3 ZAPAMATOVANIi RADIOVEHO PRIKAZU

7.3.1 ZAPAMATOVANI V ,,REZIMU 1"

Béhem provadéni postupu uvedeného v ,Tabulce 11° si pfijima¢ zapamatuje v3echna tlacitka na vysilagi a automaticky pfifadi pfikaz 1 pfijimace k 1. tlaCitku,

prikaz 2 k 2. tlacitku atd.

o v

Zapamatovani nakonec zabere jedno pamétové misto a pfikaz pfifazeny ke kazdému tlacitku bude zaviset na ,Seznamu pfikazt“ pfitomném na fidici jednotce

automatizace.

ZAPAMATOVANI V REZIMU 1

Tabulka 11

Popis

Pouzité symboly

Stisknéte a podrzte tlacitko ,,Radio* na ovladaci jednotce a pockejte, az se LED ,,R“ rozsviti zelené.
Uvolnéte tlacitko ,,Radio®.

Na vysilaci, ktery se uklada do paméti

Pokud je jednosmérny, stisknéte a podrzte libovolné tlacitko do 10 sekund a uvolnéte jej, jakmile
LED dioda ,,R“ na
ovladaci jednotce vyda prvni ze tfi zelenych bliknuti (= zapamatovani bylo provedeno spravné). (*1)

Pokud je vysila¢ obousmérny, stisknéte a okamzité uvolnéte libovolné tla¢itko; LED dioda ,,R“ na
ovladaci jednotce se
3krat blikne zelené (=zapamatovani bylo provedeno spravné). (*1)

(*1) - Pokud je tfeba zapamatovat dal$i vysilaCe, opakujte postup na vysilaci do 15 sekund po uplynuti prvnich 10 sekund.

Po uplynuti této doby se procedura automaticky ukonci.

&Chcete-li postup okamzité prerusit (napfiklad abyste zabranili zapamatovani dalSich radiovych dalkovych ovladacu), stisknéte

jednou tlacitko ,Radio R*.
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7.3.2 ZAPAMATOVANI V ,,REZIMU 2¢

Béhem provadéni postupu uvedeného v ,, Tabulce 12“ pfijima¢ zapamatuje jedno tlagitko z tlagitek pfitomnych na vysilaci a pfifadi mu funkci zvolenou

instalatérem.

Chcete-li zapamatovat dalSi tlacitka, opakujte postup od zaCatku pro kazdé tlacitko, které chcete zapamatovat.
Zapamatovani nakonec zabere jedno pamétové misto a pfikaz spojeny s zapamatovanym tlagitkem bude ten, ktery zvolil instalatér ze ,Seznamu pfikazd“ Fidici

jednotky automatizace (viz ,, Tabulka 8).

o ¥

Tabulka 12

ZAPAMATOVANI V REZIMU 2 (A ROZSIRENEM REZIMU 2)

Stisknéte a uvolnéte tlacitko ,,Radio“ tolikrat, kolik odpovida ¢islu (n) identifikujicimu
vybrany prikaz. LED ,,R“ bude blikat stejny pocetkrat.

Popis Pouzité symboly
Vyberte pfikaz, ktery si chcete zapamatovat, z prikazti uvedenych v ,, Tabulce 8 a zapiste si
identifikacni €islo (n).

=<z

Na vysilaci, ktery se uklada do paméti

Pokud je jednosmérny, stisknéte a podrzte tlacitko, které chcete ulozit, do 10 sekund a uvolnéte
jej az poté, co LED ,,R“ na ovladaci jednotce trikrat zablika zelené (=ulozeni bylo provedeno
spravné). (*2)

V pripadé obousmérného provozu stisknéte a okamzité uvolnéte tlacitko, které ma byt
zapamatovano, do 10 sekund; LED ,,R“ na ovladaci jednotce tfikrat zablika zelené (=
zapamatovani bylo provedeno spravné). (*2)

Cl=<1: =)
. R RN PN
=
ols 1B B4 B4
AT NS T N2 T N

(*2) - Pokud existuji dal$i vysilace, pro které je tfeba zapamatovat stejny pfikaz, opakujte postup na tlacitku libovolného dal$iho vysilaCe

do 15 sekund po uplynuti prvnich 10 sekund. Po uplynuti této doby se postup automaticky ukongi.

&Varovéni! Neni mozné okamzité prerusit proces ukladani. V pfipadé potieby (napfiklad aby se zabranilo nechténému sparovani)

odpojte pojistku F2, pockejte 30 sekund a poté ji znovu zasuiite.

7.3.3 ZAPAMATOVANi NOVEHO VYSILACE ,,V BLIZKOSTI PRIJIMACE“
Upozornéni! Pouze pro jednosmérné vysilace.

Béhem provadéni postupu uvedeného v ,, Tabulce 13“ pfijme novy vysila€ stejna radiova nastaveni jako vysilag jiz ulozeny v Fidici jednotce.
Postup nevyzaduje Zadné pfimé ovladani tlacitka ,Radio* na ovladaci jednotce, pouze pfitomnost vysilae v dosahu pfijimace.
Zapamatovani v blizkosti pfijimace" Ize zabranit zablokovanim funkci pfijimace, jak je popsano v odstavci ,,Zablokovani (nebo uvolnéni) zapamatovani

s

provedené postupem ,,v blizkosti fidici jednotky“ a/nebo pomoci ,,aktivacniho kédu*.

Tabulka 13

ZAPAMATOVANi NOVEHO VYSILACE ,,V BLiZKOSTI PRIJIMACE*
Popis

Pouzité symboly

Na novém vysilaéi stisknéte a podrzte tlacitko, které chcete ulozit do paméti. Pockejte 7 sekund a
poté tlacitko uvolnéte.

@j x7 sekun§j

Na vysilaci, ktery jiz ma ulozenou pamét, pomalu stisknéte a uvolnéte trikrat tlacitko, které
chcete zkopirovat.

5 Bl G

Na novém vysilaci stisknéte a uvolnéte jednou stejné tlacitko, které jste stiskli na zacatku postupu.

C=F> =]
O
Ol=

[€

(*2) - Pokud existuji dal$i vysilace, pro které je tfeba zapamatovat stejny pfikaz, opakujte postup na tlaitku kteréhokoli dal$iho vysilace.
béhem nasledujicich 15 sekund po uplynuti prvnich 10 sekund. Po uplynuti této doby se procedura automaticky ukongi.

7.3.4 ZAPAMATOVANi NOVEHO VYSILACE POMOCI , AKTIVAENIHO KODU* STAREHO VYSILACE, KTERY JE JIZ ZAPAMATOVAN V

PRIJIMACI

& Varovani! Pouze pro vysilace s kédovacim systémem ,,0-Code“ a ,,BD*

Pamét vysilacu s kédovanim O-Code a BD obsahuije ,aktivacni kod“ (tajny), ktery Ize pouzit k aktivaci nového vysilace, ktery ma byt ulozen do paméti

pfijimace.

Chcete-li provést tento aktivaéni postup, pfectéte si navod k obsluze vysilate a sezefte si stary vysilac, ktery je jiz uloZzen ve stejném piijimaci, do kterého ma

byt ulozen novy vysilac.

& Aktivacni kod Ize prenaset pouze mezi dvéma identickymi vysilaci, které maji stejné radiové kédovani. Nasledné, kdyz bude
novy aktivovany vysila¢ pouZit, odesle pfijimaci (v prvnich 20 pfenosech) pfikaz, svij viastni identifikacni kod a pfijaty ,aktivaéni kod“. V tomto okamZiku

pfijimac rozpozna aktivacni kdd starého vysilace a automaticky si jej zapamatuije.
identifikacni kdd nového vysilace.

Nezéadoucimu zapamatovani vysilact pomoci ,aktivacniho kodu® Ize zabranit zablokovanim funkce pfijimace (viz odstavec ,,Zablokovani (nebo uvolnéni)
zapamatovani provedené postupem ,,v blizkosti oviddaci jednotky“ a/nebo pomoci ,,aktiva¢niho kodu®).
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7.4 VYMAZANi RADIOOVEHO PRIKAZU

7.4.1 VYMAZANI JEDINEHO PRIKAZU PRIDRUZENEHO K TLACITKU Z PAMETI PRIJIMACE
Béhem provadéni postupu uvedeného v ,, Tabulce 14* je mozné vymazat pamét pfikazu spojeného s tlacitkem.

Upozornéni! Pokud je vysila€ uloZen v ,,Rezimu 1“ (viz odstavec ,,UloZeni v ,,ReZimu 1“*), b&hem tohoto postupu dojde k vymazani

celého vysilace, f]. vSech tlacitek dalkového ovladani.

VYMAZANI JEDINEHO TLACITKA Z PAMETI PRIJIMACE

Tabulka 14

Popis

Pouzité symboly

Stisknéte a podrzte tlacitko ,Radio” na ovladaci jednotce a pockejte, az se LED
,R* rozsviti zelené a zhasne. Uvolnéte tlacitko ,,Radio*.

,‘E} ‘:35: EE:} R
=

Na vysilaci, ktery chcete vymazat

V pripadé jednosmérného rezimu stisknéte a podrzte tlacitko (*4), které chcete
smazat, a uvolnéte jej az poté, co LED dioda ,,R“ na ovladaci jednotce vyda
prvni z péti rychlych zelenych bliknuti (= zapamatovani bylo dokonéeno
spravné).

V pripadé obousmérného rezimu stisknéte a uvolnéte tlacitko, které chcete
smazat (*4); LED dioda ,,R“ na ovladaci jednotce pétkrat rychle zablika zelené
(=mazani bylo uspésné dokonceno).

ﬂxzﬁ}\ [
(ol e

(*4) - Pokud je vysila¢ ulozen v ,Rezimu 1 (viz ,,UloZeni v ,,Rezimu 1), Ize stisknout libovolné tlacitko. Pokud je vysila¢ ulozen v ,Rezimu 2“ (viz
»UloZeni v ,,Rezimu 2*“), je nutné cely postup opakovat pro kazdé uloZené tlacitko, které ma byt smazano.

7.4.2 VYMAZANi PAMETI PRIJIMACE (UPLNE)

V jednosmérném systému se postupy mazani kodu tykaji pouze piijimace. V obousmérném systému bude misto toho nutné smazat parovani také na dalkovém

radiovém ovladadi.
Pro provedeni tohoto postupu se podivejte do navodu k pouziti pfislusného vysilace.

Tabulka 15
UPLNE VYMAZANI PAMETI PRIJIMACE.
Popis Pouzité symboly
Stisknéte a podrzte tlacitko ,,Radio* na ovladaci jednotce a pockejte, az se rozsviti = = @ :I—‘_|/_ .\ Ly
LED ,R“ j AR

se rozsviti zelené a zhasne. Po nékolika sekundach zacne blikat.

Rezimy mazani

Chcete-li vymazat pamét’ prijimace, uvolnéte tlacitko ,,Radio“ presné pri
patém bliknuti.

bylo uspésné dokonceno).

Pockejte, az LED dioda ,,R“ na ovladaci jednotce pétkrat rychle zablika. (Vymazani ‘E'g’\ L7 Y
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74.3 ZAMYKéNi (NEBO pDEMYKAND IVJEMORJZACi PROVEDENYCH POSTUPEM ,,V BLiZKOSTI RiDICi JEDNOTKY“ A/NEBO
PROSTREDNICTVIM ,,AKTIVACNIHO KODU*

Pomoci postupu uvedeného v ,, Tabulce 16“ je mozné zabranit zapamatovani novych vysilacl v pfijimaci pfi pokusu o pouZiti postupu ,v blizkosti pfijimace* (viz

»Zapamatovani nového vysilace ,v blizkosti pfijimate™) nebo postupu ,aktivaéniho kodu“ (viz ,Zapamatovani nového vysilate pomoci

»aktivacniho kédu* starého vysilace, ktery je jiz zapamatovan v pfijimaci®).

Vychozi nastaveni je ,ON* pro oba postupy. K provedeni nasledujiciho postupu je nutné mit vysilag jiz ulozeny v pfijimaci.

Tabulka 16
ZAMYKANI (NEBO UVOLNOVANI) ZAPAMATOVANiI PROVEDENE POSTUPEM ,,V BLIZKOSTI RIDICi JEDNOTKY“ AINEBO PROSTREDNICTVIM ,,AKTIVACNIHO KODU*
Popis Pouzité symboly

VYPN 10s

Odpojte napajeni odstranénim pojistky F2 a baterie (pokud je k dispozici). Pockejte 10 sekund.

Stisknéte a podrzte tlacitko ,,Radio* a souc¢asné obnovte napajeni. = = +
LED ,,R“ nejprve vysila signaly tykajici se ulozenych vysilaét, poté nasleduji kratké oranzové @ .:Iji -
zablesky. T
= IC>L A N
Uvolnéte tlacitko ,,Radio” presné na konci druhého oranzového bliknuti. éj Eg Eg
SN TN

Béhem 5 sekund opakované stisknéte a uvolnéte tlacitko ,Radio* a vyberte jednu z nasledujicich
funkci, které Ize identifikovat podle stavu LED ,R“:

Zadné zaméeni aktivni = LED vypnuta
Zamknuti paméti ,,v blizkosti fidici jednotky“ = CERVENA LED @: >

< 5 sekund >

Zamek paméti s ,,aktivacnim kédem* = ZELENA LED
Zamknuti obou paméti (,,v blizkosti Fidici jednotky“ a ,,aktivaénim kédem*) = ORANZOVA LED

Do 5 sekund na vysilaci, ktery je jiz ulozen v prijimaci, stisknéte a uvolnéte tlacitko (ulozené), aby 0 ‘:ﬂ =
se ulozila pravé zvolena funkce. j
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8 PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY

Na ovladaci jednotce jsou 3 tlagitka: [Open A],  [Stop/Set] ..
a [Close ¥] . (,,Obrdzek 50%), ktera Ize pouzit jak k ovladani
ovladaci jednotky, tak k programovani dostupnych funkci.

/ )
D poy~ ———
il Anténa
@ j-é
=]
S VO I N N | N [ N A I I
= & 565 EKEEEE
[ E]))) Close ¥ || Stop/Set || Open A
(e I I T T T T T T
L /

Dostupné programovatelné funkce jsou rozdéleny do dvou drovni a jejich
provozni stav je signalizovan osmi LED diodami ,L1 ... L8" umisténymi na
ovladaci jednotce (svitici LED = funkce aktivovana; zhasnuta LED = funkce
deaktivovana).

8.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK

[Open A]
Tlacitko Ize pouzit k ovladani oteviraciho pohybu automatiky nebo k
posunuti programovaciho bodu nahoru.

[Stop/Set]

Tlacitko slouzi k zastaveni manévru.

Pokud je stisknuto déle nez 3 sekundy, umozfuje vstup do programovaciho
rezimu.

[Close V]

Tlacitko umoZriuje uZivateli uzaviit automatizaci nebo posunout
programovaci bod dold.

Varovani! Béhem manévru, at’ uz se jedna o otevirani nebo

zavirani, maji vSechna tlaCitka funkci STOP a zastavuji
pohyb motoru.
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8.2 LEVEL 1 PROGRAMOVANI (ZAP-VYP)

VSechny funkce Urovné 1 jsou z vyroby nastaveny na ,OFF* a Ize je kdykoli zménit. Pro kontrolu riznych funkci viz ,, Tabulka 17".

8.2.1 POSTUP PROGRAMOVANi UROVNE 1

Béhem programovaci procedury ma uzivatel maximalné 20 sekund na to, aby postupné stiskl tlacitka. Po uplynuti této doby se
procedura automaticky ukonéi a ulozi zmény provedené do té doby.

Provedeni programovani urovné 1:

1. stisknéte a podrzte tlagitko [Stop/Set] dokud nezagne blikat LED ,L1°

2. uvolnéte tladitko [Stop/Set]

3. stisknéte tlacitko [Open A] nebo [Close Y] aby se blikajici LED ptresunula na LED spojenou s funkci, kterou
chcete zménit

4 stisknéte a okamzité uvolnéte tlacitko [Stop/Set], abyste zménili stav funkce:

- kréatké bliknuti = VYPNUTO

— dlouhé bliknuti = ZAP

o

ili pmgmmn\mr‘l’ rezim

|IE|;]| Chcete-li nastavit dalsi funkce na ,,ON“ nebo ,,OFF“ béhem provadéni postupu, opakujte body 2 a 3 béhem samotné faze.
Tabulka 17

FUNKCE UROVNE 1 (ZAPNUTO-VYPNUTO)

LED Funkce Popis

Tato funkce zpUsobuje automatické zavieni brany po uplynuti naprogramované doby pauzy. Tovarni nastaveni doby pauzy je 30
sekund, ale Ize ji zménit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 nebo 180 sekund. Pokud funkce neni aktivovana, plati
Lpoloautomaticky” rezim.

Upozornéni Nastavte dobu pfechodu do pohotovostniho rezimu tak, aby byla del$i nez doba automatického zavirani.

L1 Automatické zavirani

Tato funkce umoznuje, aby bréna zlstala oteviena pouze po dobu nezbytnou pro prijezd. ,Foto” vZdy zpusobi automatické
opétovné zavreni s pauzou 5 sekund (bez ohledu na naprogramovanou hodnotu).
Automatika vzdy dosahne zcela oteviené polohy (i kdyz je funkce Foto pfedem deaktivovana). Kdyz se funkce Foto deaktivuje, spusti

se automatické zavfeni s 5sekundovou pauzou.

Funkce ,VZdy zavfit* zasahne a bréna se zavie, pokud je pfi obnoveni napajeni detekovan stav oteviené brany.
Z bezpecnostnich dlivodl je manévr pfedchazen 5sekundovym blikanim.

Pokud je funkce deaktivovana, automatika ztstane po obnoveni napajeni v klidu.

L2 Zavrit po fotografii

L3 Vzdy zavrit

Tato funkce umoZiiuje minimalizovat spotfebu a je zvlasté uzitecna v pfipadech, kdy se pouziva zalozni baterie. Pokud je tato
funkce aktivni, po 5 minutach od ukonéeni provozu fidici jednotka vypne vysilace fotobunék Bluebus a vSechny LED diody,

s vyjimkou LED diody Bluebus, ktera bude blikat pomaleji. Po pfijeti pfikazu Fidici jednotka obnovi piny provoz.

Upozornéni Tovarni nastaveni povoluje funkci pohotovostniho rezimu. MlZe byt deaktivovana pouze uZivatelem, pfiemz je tfeba
pocitat s tim, Ze spotieba energie se zvysi, kdyz produkt neprovadi funkci pohybu brany.

L4 Pohotovost

Pokud je tato funkce aktivovana, bude postupné zrychleni na za¢atku kazdého manévru deaktivovano; umoziuje to pouZiti
LS Spicka narazové sily a je uzitecné vzdy, kdyz je statické tfeni vysoké, napf. pokud branu blokuje snih nebo led.

Pokud je tah neaktivni, manévr zaCne s postupnym zrychlenim.

Funkce ON: Je mozné pfidat pauzu 3 sekundy (konfigurovatelnou) mezi aktivaci blikajiciho svétla a

L6 Predbézné blikani zahdjenim manévru, aby se pfedem signalizovala nebezpe¢na situace.

Funkce OFF: Blikajici svételny signal se shoduje se zaCatkem manévru.

Funkce AKTIVNI: deaktivuje radio BiDi uvnitf fidici jednotky.

Deaktivace interniho

L7 radia Funkce NOT ACTIVE: normalni provoz.
Tuto funkci aktivujte pfi pouziti externiho prijimace typu OXI.
L8 Reim Slave Aktivaci této funkce se ROBUS stava ,Slave”: to umoZriuje synchronizaci 2 motorl na protilehlych kfidlech, kde jeden motor funguje

jako Master a druhy jako Slave; dalSi informace naleznete v odstavci ,,ReZim ,,Slave™.

@] Bé&hem normalniho provozu, tj. kdyZ neni provadén Zadny manévr, jsou LED diody ,,.L1 ... L8 zapnuté nebo vypnuté v
zavislosti na stavu prislusné funkce; napriklad ,,L1“ sviti, kdyz je aktivovana funkce ,,Automatické zavirani“. Behem

manévru blikaji LED diody ,,L1 ... L8, které signalizuji silu potfebnou k pohybu automatizace v daném okamziku. Pokud blika
»,L1% je potrebna sila nizka, a tak dale, az do blikani LED diody ,L8“ ktera signalizuje maximalni silu. Mezi arovni sily
indikovanou LED diodami béhem pohybu (ktera je absolutni hodnotou) a trovni indikovanou LED diodami béhem programovaci
faze sily (ktera je relativni hodnotou) neexistuje zadny vztah. Viz ,,L5“ v ,, Tabulce 18“. Produkt bude mit ve vychozim nastaveni
rozsvicenou LED diodu L4, ktera signalizuje, ze je aktivni funkce pohotovostniho rezimu.
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8.3 LEVEL 2 PROGRAMOVANI (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V&echny parametry rovné 2 jsou nastaveny z vyroby, jak je zvyraznéno ,SEDOU" barvou v ,, Tabulce 18, a Ize je kdykoli zménit. Parametry Ize nastavit v
rozsahu

od 1 do 8. Hodnotu odpovidajici kazdé LED diodé najdete v ,, Tabulce 18"

& Pokud konfigurace parametru (Groven 2) neni rozpoznana s ohledem na pritomné konfigurace, ridici jednotka soucasné a
preruSované rozsvitidvé LED diody L1 a L8, aby signalizovala, ze aktualni hodnota je mimo rozsaprigadé potreby lze
hodnoty vynutit stisknutim tlaCitka [Open A] nebo [Close V]

8.3.1 POSTUP PROGRAMOVANi UROVNE 2

w Béhem programovaciho postupu ma uzivatel maximalné 20 sekund na to, aby postupné stiskl tlacitka. Po uplynuti této doby se
postup automaticky ukonéi a ulozi se zmény provedené do té doby.

Pro provedeni programovani Urovné 2:
1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set] | dokud LED dioda ,L1“ nezaéne blikat
2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set]
3. stisknéte tlagitko [Open A] nebo[Close W], aby se blikajici LED pFfesunula na ,,vstupni LED" pfidruzenou k parametru,
ktery chcete zménit
4 stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set] . Se stisknutym tlacitkem [Stop/Set] :
- pockejte priblizné 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED dioda pfedstavujici aktualni Uroven parametru, ktery chcete zménit
- stisknéte tlacitko [Open A] nebo [Close ¥] pro posun LED diody spojené s hodnotou parametru
5. Uvolnéte tlacitko[Stop/Set] ,  abyste se vratili na prvni uroven.
pockejte 20 sekund (maX|ma|n| doba) bez stisknuti jakéhokoli tlagitka, abyste opustili programovaci rezim.

@? Chcete-li béhem provadéni procedury nastavit vice parametrd, opakujte kroky 2 az 4 béhem samotné faze.

Tabulka 18

FUNKCE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)
Vstupni LED Parametr LED (droven) | Nastavena hodnota Popis

L1 5sekund

L2 15 sekund

L3 30 sekund Nastavuje dobu pauzy, tedy dobu pred
L1 Bl e L4 45 sekund ;’alv{torpatickym opv)’étovpyvm _uzavfenirp. Je

L5 60 sekund U¢inna pouze v pfipadé, Ze je aktivovana

L6 80 sekund funkce ,Automatické zavirani“.

L7 120 sekund

L8 180 sekund

L1 Otevrit — Zastavit — Zavfit — Zastavit

L2 Otevrit — Zastavit — Zavrit — Otevrit

L3 Oteviit — Zaviit — Otevfit — Zavfit 3

L4 Bytovy dim Ridi posloupnost ovlédaql’ch pr\_/kfj ’spojglnych se

Funkce krok za L5 Kondominium 2 (vice nez 2 sekundy spusti ,Stop‘) vstupem Sbs nebo prvnm rgdlovym prikazer.

L2 krokem : ‘ Y Sp! p - POZNAMKAE nastavenim urovné na L4, L5

L6 Krok za krokem 2 (vice nez 2 sekundy spusti ,Caste¢né L7, L8wse méni také chovani prikazl ,Otevrit

otevieni”) a ,Zavfit".
L7 Podrzte pro spusténi
L8 Otevreni v ,poloautomatickém® rezimu, zavieni v rezimu
Lpodrzeni pro spusténi*

L1 Rychlost 1 (30 % — pomala)

L2 Rychlost 2 (44 %)

L3 Rychlost 3 (58 %)

L4 Rychlost 4 (72 %) Nastavuje otacky motoru béhem béznych
L3 Rychlost motoru L5 Rychlost 5 (86 %) manévral.

L6 Rychlost 6 (100 % — rychld)

L7 Otevrit V4, zaviit V2

L8 Otevfit V6, zavfit V4
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FUNKCE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vstupni LED Parametr LED (Groven) | Nastavena hodnota Popis
L1 Funkce ,,Open Gate Indicator* (OGlI)
L2 Povoleno, pokud je kfidlo brany zaviené
L3 Aktivovano, pokud jsou vrata oteviend NriSt;VUje funkci Sp?jefllo}l s V)I"(Sttup_em O?' [bez
FTE——, p ohledu na spojenou funkci poskytuje vystup —
L4 Vystup OGlI L4 Povoleno s ”f‘d!"VYm v%/stupem C 2 pokud je aEtiJvovén - nagéti 2}21 \J/ ’ ?—30
L5 Povoleno s radiovym vystupem €. 3 % +50 %) s maximalnim vykonem 10 W
L6 Aktivni s radiovym vystupem €. 4
L7 Indikator udrzby
L8 Elektricky zamek
L1 Ultralehka brana
L2 Velm|r Ieh!<a brana Upravuje systém, ktery fidi silu motoru, aby se
L3 Lehka brana pfizpusobil hmotnosti automatizace. Systém
’ L4 Primérna brana fizeni sily také méfi okolni teplotu a
LS Sila motoru L5 Stfedna tozka brana a v pipadé zvlasté nizkych teplot automaticky
L6 Té%ké brana 2vysuje siu.
L7 Velmi tézka brana
L8 Ultra t&Zka brana
L1 0,5mt
L2 1m
L3 1,5m
L6 Casteénd oteviend L4 2m Upravuje méfeni ¢astecného otevieni.
L5 25m
L6 3m
L7 34m
L8 4mt
L1 1.000
L2 2,000
L3 4'00 . v ;e ’ ,
oo G L 7w e ol e o s s
oznameni L5 10 000
L6 15000
L7 17 000
L8 20 000
L1 Vysledek 1‘manévru (nejnové;jsi)
L2 Vysledek 2manévru
L3 Vysledek 3:manévru o N ]
(s Sememponch L6 Vsedscimnom e s comtnc
L5 Vysledek Smanévru ,Protokol anomalii”).
L6 Vysledek 6:-manévru
L7 Vysledek 7-manévru
L8 Vysledek 8:manévru

V$echny parametry Ize podle potfeby nastavit bez jakychkoli kontraindikaci; pouze nastaveni ,Sila motoru* mize vyZadovat zvlastni pozornost:

- vysoké hodnoty sily by nemély byt pouZivany k vyrovnani bodi abnormainiho tfeni na kfidle. Nadmérna sila mdze ohrozit fungovani bezpeénostniho
systému nebo poskodit kFidlo

— pokud se ovladani ,Sila motoru“ pouZziva k podpofe systému sniZzovani narazové sily, zméfte silu znovu po kazdém nastaveni v souladu s normou EN 12453

— opotfebeni a povétrnostni podminky mohou ovlivnit pohyb automatiky, proto miize byt nutné pravidelné upravovat silu motoru.
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8.4 SPECIALNi FUNKCE,, “

8.4.1 FUNKCE ,VZDY OTEVRENO“

Funkce ,Vzdy otevieno® je funkce fidici jednotky, kterd uzivateli umoziuje
vzdy zadat pfikaz k otevfeni, pokud pfikaz ,Krok za krokem* trva déle nez 2
sekundy; to je uzitené napfiklad pro pfipojeni ¢asového kontaktu ke svorce
SbS, aby automatizace zustala oteviena po urcitou dobu.

Tato funkce je platna bez ohledu na to, jak je naprogramovan vstup ,SbS*,
pokud neni naprogramovan k provadéni funkce ,Condominium 2% Viz
.Funkce krok za krokem“ v odstavci ,,Programovani udrovné 2
(nastavitelné parametry)"“.

8.4.2 FUNKCE ,,MOVE ANYWAY*

Tuto funkci Ize pouzit k ovladani automatizace, i kdyZz jedno nebo vice
bezpecnostnich  zafizeni nefunguje sprdvné nebo je mimo provoz.
Automatizaci Ize ovladat v rezimu ,hold-to-run* (podrzet pro spusténi)
nasledujicim zplsobem:

poSlete pfikaz k pohybu automatizace pomoci vysilae nebo
klicového selektoru atd. Pokud vSe funguje spravné, rameno se bude
pohybovat normalng, v opa&ném pripadé pokracujte bodem 2

do 3 sekund znovu stisknéte ovladaci prvek a podrzte jej

po pfiblizné 2 sekundach automatizace dokonéi pozadovany
manévr v rezimu ,hold-to-run®, jinymi slovy, bude pokraCovat v
pohybu, dokud bude ovladaci prvek stisknuty.

¥ N

@ Pokud bezpecnostni zarizeni nefunguiji, blikajici kontrolka
nékolikrat zablika, aby signalizovala typ problému. Chcete-li
Ovéreni typu poruchy najdete v kapitole ,,Signalizace
pomoci vystrazné kontrolky“ (strana 40).

8.4.3 FUNKCE ,,UPOZORNENI NA UDRZBU*

Tato funkce upozorfiuje uzivatele, kdyz automatizace vyzaduje kontrolu
Udrzby. Pocet manévrd, po kterych se signal spusti, Ize nakonfigurovat
prostfednictvim  aplikace MyNicePro nebo prostfednictvim  vSech
kompatibilnich rozhrani Nice.

Na zacatku kazdého manévru automatizace rozsviti zelenou nebo
Cervenou kontrolku, aby signalizovala stav udrzby podle chovani
popsaného v tabulce nize:

Tabulka 19

UPOZORNENI NA UDRZBU

LED kontrolka | Zivy Popis

trvale sviti na za¢atku kazdého

Zelena .
manévru

Normalini provoz

Doporu¢ujeme nechat celou
automatizaci zkontrolovat
kvalifikovanym personalem.

sviti nepretrzité na zacatku

Cervena kazdého manévru

8.5 WI-FI PRIPOJENI
Motory ROBUS jsou konfigurovany pro pfipojeni Wi-Fi, které umoznuije:
— dalkové ovladani automatizace (prostrednictvim aplikace MyNice)
— instalatér: konfigurace automatizace (prostfednictvim aplikace MyNice
Pro

Wi-Fi pfipojeni je k dispozici ve tfech reZimech:

— Wi-Fi modul integrovany v Fidici jednotce (pokud je soucasti zakoupeného
modelu)

— Rozhrani BiDi-Wifi dodavané na vyzadani jako pfisluSenstvi

— Rozhrani Proview (pouze pro aplikaci MyNice Pro) dodavané na vyzadani
jako pfisluSenstvi

Pouziti rozhrani BiDi-Wi-Fi k portu busT4 na automatizaci

je treba povazovat za alternativu k rozhrani BiDi-ZWave.

Chcete-li vyuzivat Wi-Fi pfipojeni automatizace v dostupnych rezimech, je

nutné:

- Nainstalovat, v zavislosti na pozadovaném pouziti, aplikaci MyNice nebo
aplikaci MyNice Pro (vyhrazenou pro instalacni techniky) dostupnou v
obchodech Google Play Store a Apple App Store

— Zapnout automatizaci a zkontrolovat, zda se dostupné zafizeni Wi-Fi zapne
normalné

- Spustit nainstalovanou aplikaci a nakonfigurovat zafizeni Wi-Fi z nabidky
,Rozhrani Wi-Fi
rozhrani nebo pfislusenstvi

Dal$i podrobnosti tykajici se funkci spojenych s aplikacemi MyNice Pro a
MyNice najdete na webovych strankach www.niceforyou.com.

8.5.1 INTEGROVANY MODUL WI-FI (V ZAVISLOSTI NA

VERZI)
Modul integrovany v fidici jednotce mé 2 tlacitka (P1 a P2) a 2 LED diody
(W1 a W2): jejich chovani se li§i v zavislosti na rlznych provoznich
fazich.
Nize jsou uvedena tladitka a LED diody, se kterymi muize uZivatel
pracovat:

- W1 = Power/Sys (LED napdjeni a LED stavu integrovaného modulu Wi-Fi)
— W2 = Wi-Fi/ BT (LED dioda stavu komunikace Wi-Fi)

— P1 =stisknuti na 10 s = obnoveni tovarniho nastaveni

— P2 = nepouziva se

s o R
DJO Flash B = t:g
) IEe; 28
: i { i 39
o Ik =y
301 |- )k
o J
UPOZORNENI = Pro instalaci a propojeni zarizeni s fidici

jednotkou postupujte podle pokynti v aplikaci MyNice nebo
MyNice Pro. DalSi informace naleznete na
webové stranky www.niceforyou.com
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,Tabulka 20" ilustruje signaly vysilané LED diodami W1 a W2 a jejich vyznam.

Tabulka 20

STAV LED MODULU WI-FI

WiFi /BT (W2) Napajeni/Systém (W1) Stav LED diod W1 a W2 Popis
Svétle zelena Svétle zelena Stabilni Integrovany modul je v normalnim provoznim stavu a je pfipojen
smartphone.
Sviti zelené Zelena, 8 rychlych bliknuti Doc¢asné (nékolik sekund) Modul pro$el akci ,Identifikovat” provedenou uzivatelem.
Modul ¢eka na prijeti konfigurace sité Wi-Fi od uzivatele. K
Blika zelené Sviti zelené Stabilni konfiguraci modulu pouZzijte aplikaci.
Sviti oranzové Sviti zelens Stabilni Modul je v normalnim provoznim stavu a neni pfipojen zadny
smartphone.
Modul konfiguruje pfipojeni Wi-Fi. Pokud blika trvale,
Blikajici oranzova Trvale zelena Doc¢asné (nékolik sekund) znamena to, ze béhem konfigurace Wi-Fi doslo k
problému.
Modul nelze nakonfigurovat, protoZe od zapnuti uplynulo 30
minut (pouze u modulu, ktery jesté nebyl nakonfigurovan).
Vypnuto Trvale zelena Stabilni Chcete-li modul nakonfigurovat, odpojte napajeni fidici
jednotky a poté jej znovu pfipojte.
Modul se aktualizuje. Pockejte, aZz bude operace dokoncena.
VYPNUTO Blikajici oranzova Docasné (pfiblizné 1 minuta) Pokud operace neni dokonéena spravné, modul se po 5
minutach automaticky restartuje.
Blikajici Gervend VYPNUTO Prechodny Modul zaznamenal stisknuti tlacitka reset pfi zapnuti fidici
jednotky.
Trvale &ervena Sviti zelend Stabilni Mv(_)du'l_ se nemlze p_r|p0]|t k doméci Wi-Fi siti nebo se nemuze
pfipojit k cloudu Nice.

8.5.2 ROZHRANI BIDI-WI-FI

Pro pfipojeni rozhrani BiDi-Wi-Fi:

1. Odpojte napajeni fidici jednotky odstranénim pojistky F2 a v
pfipadé potfeby také nouzového napajeni.

2, Pfed pokraCovanim zkontrolujte, zda jsou vSechny LED kontrolky
fidici jednotky vypnuté.
Vlozte rozhrani BiDi-Wi-Fi do konektoru BUS T4 Fidici jednotky

e )

0000000
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Varovani! Pokud neni spravné zasunuta, mize dojit k
poskozeni rozhrani BiDi-Wi-Fi nebo trvalému poskozeni
ridici jednotky.

VloZte pojistku F2, aby se Fidici jednotka znovu zapnula.

Pockejte, aZ zacne blikat LED dioda Date (Datum).

Nakonfigurujte rozhrani pomoci aplikace

Pockejte, az se rozsviti LED dioda Date a zelena kontrolka ziistane
svitit.

V tomto okamziku bude konfigurace dokoncena.

el ol

DalSi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s
rozhranim BiDi-Wi-Fi najdete na webovych strankach
www.niceforyou.com.
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8.6 PRIPOJENi PRO-VIEW

Ridici jednotka je vybavena konektorem BusT4, ke kterému je mozné pres
rozhrani IBT4N pfipojit rozhrani ,Pro-View*, které umoziuje kompletni a
rychlou spravu instalace, udrzby a diagnostiky celé automatizace
prostrednictvim Wi-Fi pfipojeni a aplikace MyNice Pro. Po spravném
zapojeni ProView automaticky vytvofi Wi-Fi sit, ke které se uzivatel maze
pfipojit.

Po spravném sparovani pfislusenstvi ProView se rozsviti zelené LED dioda
,stav napajeni®

(A) a LED dioda ,stav Wi-Fi* (B) sviti zelené.

e A
) N
@)
®
B
S,
) I
B
05
N 4

ad Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s
rozhranim Pro-View a aplikaci MyNice Pro naleznete na
webovych strankach www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Motory ROBUS jsou kompatibilni s protokolem Z-Wave™, ktery uZivateli
umozfiuje velmi snadno ovladat vSechny funkce automatizace
prostrednictvim aplikace Z-Wave™ gateway nainstalované v domacnosti.
Konektivita Z-Wave™ je k dispozici zejména s rozhranim BiDi-ZWave, které
Ize pouzit k ovladani pohybu a stavu automatizaci.

@ Pouziti rozhrani BiDi-ZWave k portu busT4 pritomnému na

automatizaci musi byt povazovano za alternativu k
rozhrani BiDi-Wi-Fi.

A

Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s
rozhranim BiDi-ZWave naleznete na webovych
strankach www.niceforyou.com.

8.8 VYMAZANI PAMETI

Nize popsany postup obnovi vychozi nastaveni fidici
jednotky. VSechna vlastni nastaveni budou ztracena.

i

g
D puy
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Letecky
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Stop/Set
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.

Chcete-li vymazat pamét Fidici jednotky a obnovit vSechna vychozi

nastaveni, postupuijte podle nasledujicich pokyn(:

1. stisknéte a podrzte tlacitka - a = _ dokud se
nerozsviti programovaci LED diody ,L1-L8" (pfiblizné po 3
sekundach)

2, Uvolnéte tlacitka.

3. pokud byla operace Uspésna, programovaci LED diody L1 az ,L8"
budou 3 sekundy rychle blikat.

I} Pomoci tohoto postupu je mozné také vymazat vSechny
chyby ulozené v paméti.

@Tento postup nezrusi radiové kédy ulozené v radiovém
prijimaci (integrovaném a/nebo externim).
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PRUVODGE RESENIM

PROBLEMU

9.1 RESENi PROBLEMU

NiZe uvedend tabulka obsahuje uzite¢né pokyny k feSeni poruch nebo chyb, které mohou nastat béhem instalace nebo v pfipadé zavady.

Tabulka 21

RESENi PROBLEMU

Problémy

Doporucené kontroly

Radiovy vysila¢ neovlada automatizaci a LED
dioda na vysilaci nesviti

Zkontrolujte, zda nejsou baterie vysilaCe vybita, a v pfipadé potieby je vyménte.

Radiovy vysila¢ neovlada automatizaci, ale LED
dioda na vysilaci sviti

Zkontrolujte, zda byl vysilaC spravné ulozen do paméti radiového piijimace.

Neni zadan zadny pohyb a kontrolka ,,OK“
neblika

Zkontrolujte, zda je pfevodovy motor napajen sitovym napétim.
Zkontrolujte, zda nejsou pojistky F1 a F2 spalené; pokud ano, zjistéte pficinu poruchy a vyménte pojistky
za jiné se stejnym proudovym zatiZenim a charakteristikami.

Manévr se nespusti a kontrolka je zhasnuta

Zkontrolujte, zda byl pfikaz skutecné pfijat. Pokud pfikaz dorazi na vstup SbS, musi se rozsvitit
kontrolka ,0OK"; pokud je misto toho pouzit radiovy vysila€, musi kontrolka ,OK" dvakrat rychle
zablikat.

Manévr se nespusti a kontrolka
blika nékolikrat

Spocitejte pocet bliknuti a zkontrolujte odpovidajici hodnotu v ¢asti ,,Signalizace pomoci vystrazné
kontrolky".

Manévr se spusti, ale ihned nasleduje zpétny chod

Zvolena sila mize byt pro tento typ automatizace pfili§ nizka. Zkontrolujte, zda nejsou v cesté néjaké
prekazky, a v pfipadé potfeby silu zvyste.
Zkontrolujte, zda se nespustilo bezpeénostni zafizeni pfipojené ke vstupu Stop.

Manévr je proveden spravné, ale vystrazna
kontrolka nefunguje

Zkontrolujte, zda je béhem manévru napéti na svorkovnici FLASH vystrazné kontrolky (jelikoz je
preruSované, hodnota napéti neni vyznamna: pfiblizné 10-30 Vc); pokud je napéti pfitomno, problém je
zpUsoben Zarovkou, kterou je tfeba vyménit za Zarovku se stejnymi vlastnostmi; pokud napéti neni
pfitomno

napéti neni, mohlo dojit k pretizeni vystupu FLASH. Zkontrolujte, zda nedo$lo ke zkratu kabelu.

) Tabulka 22
F1 Pojistka fidici jednotky = 2 A zpozdéna
F2 Pojistka sitového napajeni = 1,6 A zpozdéna
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9.2 VYMENA RIDICi JEDNOTKY

V pfipadé poruchy Ize kartu fizeni motoru vyménit provedenim nize
popsanych postupl

1. Odpojte napajeni fidici jednotky vyjmutim pojistky F2 a v pfipadé
potfeby také nouzového napajeni.

2. Odpojte vSechny kabely.
3. Demontujte Fidici jednotku (pFislusné informace najdete v édsti
»,Demontaz fidici jednotky®).
4. Stisknéte plastovy kryt (A) v oznaCenych bodech a sejméte jej.
N
A8 P
1. Kartu drzte jednou rukou
2 Posunite plastovou zarazku (B) smérem doleva
3 Vyjméte kartu a nahradte ji odpovidajici verzi
\
Py
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9.3 SIGNALIZACE PROSTREDNICTVIM VYSTRAZNEHO SVETLA

Béhem manévru blika vystrazna kontrolka ,FLASH® jednou za sekundu; pfi vyskytu anomalii blika kontrolka kratSimi intervaly; blikani se
se opakuji dvakrat s vtefinovou pauzou mezi nimi.

Tabulka 23
Rychlé blikani Pri¢ina AKCE
2bliknuti . . . . . - . . R
1sekundova pauza Zésah fotobuttky Nf;\ zg(v:atku manévru blo!<u1e pohyb Jedng nfabo vice .fotobuneg, zvkon,t[oluﬁe, zda nejsou v cesté néjaké
. prekazky. BEéhem manévru je to normaini, pokud je v cesté prekazka.
2zablesky
3bliknuti

1sekundova pauza
3 bliknuti

Zasah omezovace ,Motor
Force*

Béhem pohybu do$lo k nadmérnému tfeni automatizace; zjistéte pficinu.

4 bliknuti
1sekundova pauza
4 bliknuti

Spusténi vstupu STOP

Na zac¢atku manévru nebo b&hem pohybu doslo k zasahu vstupu STOP; zjistéte pficinu.

5bliknuti
1sekundova pauza
5bliknuti

Chyba ukladani
internich parametrd

Pockejte alespon 30 sekund a poté zkuste zadat pfikaz. Pokud stav pfetrvava, znamena to, Ze doslo k
poruse a je nutné vyménit elektronickou desku.

6 bliknuti
1sekundova pauza
6 bliknuti

Byl pfekroen maximalni
pocet manévrd za hodinu.

Pockejte nékolik minut, dokud se zafizeni omezujici manévry nesnizi pod maximalni limit.

7 bliknuti
1sekundova pauza
7 bliknuti

Chyba ve vnitfnich
elektrickych obvodech

Odpojte na nékolik sekund vSechny napajeci obvody a poté zkuste znovu zadat pfikaz; pokud stav
pretrvava, znamena to, ze doslo k vazné poruse elektronické desky nebo kabeldze motoru. Provedte
v8echny nezbytné kontroly a vymény.

8 bliknuti
1sekundova pauza
8 bliknuti

Pfikaz jiz existuje

Je jiz zadan jiny pfikaz. Odstrarite existujici pfikaz, abyste mohli odeslat dalsi pfikazy.

9 bliknuti
1sekundova pauza
9 bliknuti

Automatizace zastavena

Automatizace byla zastavena pfikazem ,Zastavit automatizaci®.

9.4 SIGNALY NA RiDiCi JEDNOTCE

Ridici jednotka je vybavena fadou LED diod, z nichZ kazda maze vysilat

specialni signaly jak béhem bézného provozu, tak v pfipadé vyskytu

9,5 SVETELNE SIGNALY

9.5.1 STATUSOVA KONTROLKA

poruchy. ! o i
Dalsi informace naleznete v ,, Tabulce 26“ a ,, Tabulce 27", Kontrolka stavu motoru (A) (,Obrdzek 60°) ma dvé barvy (Cervenou a
A LED BlueBus zelenou) a slouzi k signalizaci pfipadnych poruch. ,, Tabulka 24" uvadi mozné
B LED dioda Foto, Sbs, Stop stavy zapnuti.
C Programovaci LED diody ,,L1 ... L8" e N
D LED Radio R* @
: I
@ EEE | - ?
=t S
8 Q
y % 8680
[E] 000
s|[ » 0000
a8 9888
8|| © QOQQ
= 9388
- 8858
— Q Q
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p 058
o %

40- CESTINA



Kontrolka stavu s jiz nauéenymi polohami

Tabulka 24

STATUSOVA KONTROLKA

Zelena kontrolka

Rozsviceno

Kontrolka sviti na za¢atku kazdého manévru, pokud v systému nejsou zadné anomélie, a zhasne po ukonceni manévru.

Vypnuto

Normalni provoz

Cervené svétlo

Rozsviceno

Kontrolka sviti na zacatku kazdého manévru, pokud byl pfekrocen nastaveny pocet manévri pro udrzbu, a zhasne po ukonéeni
manévru.

Vypnuto

Normalni provoz.

Vystrazné svétlo

Ridicijednotka zZjistila anomalii: Viz ,, Tabulka 23"

Kontrolka stavu s neulozenymi polohami

Tabulka 25

STATUSOVA KONTROLKA

Zelena kontrolka

Rozsviceno Kontrolka se rozsviti, kdyz je dosazeno koncového spinace otevirani.
Vypnuto Normalni provoz

Cervené svétlo

Rozsviceno Kontrolka se rozsviti, kdyz je dosazeno koncového spinace zavirani.
Vypnuto Normalni provoz.

Vystrazné svétlo Ridici jednotka zaznamenala anomélii: Viz ,, Tabulka 23

9.5.2 LED RiDICi JEDNOTKY
Tabulka 26

LED DIODY NA RiDiCi JEDNOTCE

Stav Vyznam Mozné rfesSeni
LED BlueBus
Zkontrolujte pfitomnost napajeni; zkontrolujte, zda nejsou
VYPNUTO Porucha prepalené pojistky; v pfipadé potfeby zjistéte pFicinu poruchy a
vymeénte je za pojistky se stejnymi specifikacemi.
Doslo k zavazné anomalii; zkuste na nékolik sekund vypnout
s s fidici jednotku; pokud stav pretrvava, znamena to, Ze doslo k
Zap Zavazna porucha

poru$e a je nutné vymeénit elektronickou desku.

2 zelené bliknuti za sekundu

Ve v poradku

Normalni provoz fidici jednotky.

2 rychlé zelené bliknuti

Stav vstupl se zménil

To je normalni, pokud dojde ke zméné v jednom ze vstup(:
SBS, STOP, OPEN, CLOSE, zasahnou fotoburiky nebo se
pouzije radiovy vysilac.

Série bliknuti oddélenych
1sekundovou pauzou

Razné

Viz ,,Signalizace pomoci vystrazného svétla“.

Série rychlych a
prodlouzenych €ervenych
blikani

Zkrat na svorkovnici BlueBUS

Odpojte svorku a zkontrolujte pficinu zkratu na pfipojenich
BlueBUS. Pokud je zkrat odstranén, LED dioda za¢ne po asi
deseti sekundéach blikat normainé.

LED STOP

VYPNUTO Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP.

Pri STOP nezasahl Vstup STOP aktivni.

LED SbS

VYPNUTO Ve v normalu Vstup SbS neni aktivni.

Zap Zasah vstupu SbS Toje nvorrvnélni', quud je zafizeni pfipojené ke vstupu SbS
skutecné aktivni.

LED PHOTO

VYPNUTO Zasah vstupu PHOTO Zasah vstupu PHOTO.

Zap V$e v normalu To je normalni, pokud bezpecnostni zafizeni nezasahlo.
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Tabulka 27

LED DIODY NA TLACITECH RiDiCi JEDNOTKY

LED 1 Popis
VYPNUTO Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze funkce ,Automatické zavirani* je deaktivovana.
Zapnuto Béhem normalniho provozu to znamena, Ze je aktivni funkce ,Automatické zavirani*.
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spole¢né s ,L2“, znamena to, Ze je nutné provést fazi uceni zafizeni (viz odstavec ,,Uéeni zafizeni*).
LED 2 Popis
VYPNUTO Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze rezim ,Zavfit po fotografii“ neni aktivni.
Zap Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze reZim ,Zavfit po pofizeni fotografie” je aktivni.
Blika Probiha _programova’m’ funkce. _ . _
Pokud blika spole¢né s ,L1%, znamena to, Ze je nutné provést fazi uceni zafizeni (viz odstavec ,Uceni zafizeni®).
LED 3 Popis
VYPNUTO Béhem normaliniho provozu to znamena, Ze funkce ,Vzdy zaviit* neni aktivni.
Zap Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze funkce ,VZdy zavfit* je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spole¢né s L4, znamena to, Ze je nutné naucit polohy otevirani a zavirani kfidla (viz odstavec ,Nauceni délky kfidla“).
LED 4 Popis
VYPNUTO Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze rezim ,Stand-by” neni aktivni.
Zapnuto Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Stand-by".
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spole¢né s L3, znamena to, ze je nutné naucit polohy otevirani a zavirani kfidla (viz odstavec ,Nauceni délky kfidla®).
LED 5 Popis
VYPNUTO Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze rezim ,Peak” neni aktivni.
Zap Bé&hem normalniho provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Peak".
Blika Probiha programovani funkci.
LED 6 Popis
VYPNUTO Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze rezim ,Predblikani“ neni aktivni.
Zap Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Pfedbézné blikani“.
Blika Probih& programovani funkci.
LED7 Popis
VYPNUTO Béhem normaliniho provozu signalizuje, Ze funkce ,Interni blokovani radia“ neni aktivovana.
Zap Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze je povolena funkce ,Interni blokovani radia“.
Blika Probiha programovani funkci.
LED 8 Popis
VYPNUTO Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze ROBUS je nakonfigurovan jako master.
Zap Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze ROBUS je nakonfigurovan jako slave.
Blika Programovani funkce probiha.

Pokud konfigurace parametru (Uroven 2) neni rozpoznana s ohledem na pritomné konfigurace, ridici jednotka soucasné a
prerusované rozsvitidvé LED diody L1 a L8, aby signalizovala, ze aktualni hodnota je mimo rozsaprigadé potreby lze
hodnoty vynutit stisknutim tlagéitka [Open Al nebo [Close V]

Upozornéni! Béhem kazdého manévru se rozsviti LED diody, které signalizuji silu vyvijenou motorem k pohybu automatizace. Béhem
kazdého manévru se rozsviti LED diody umérné sile vyvijené motorem k pohybu automatizace. NiZe je uvedena sekvence, ve které se LED diody rozsviti v

zavislosti na sile:

- od L1 do L3 v pfipadé nizké sily
- od L1 do L5 v pfipadé stfedni sily
- od L1 do L8 v pfipadé vysoké sily.

UPOZORNENI: pfi zastaveném motoru postupné rozsviceni LED diod L1 4 L2 4 L3 4 L4 4 L5 4 L6 4 L7 4 L8
signalizuje, ze dochazi k aktualizaci firmwaru produktu, proto je nutné pockat na dokonceni aktualizace, nez bude mozné
automatizaci znovu pouzit! Doporu¢ujeme neodpojovat motor od napajeni.
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9.6 RADIOVA DIAGNOSTIKA

Tabulka 28

SIGNAL LED R NA RiDiCi JEDNOTCE

Dlouhé blikani > ZELENA pfi spusténi

Souéasny kédovaci systém: ,,0-Code 2 |}
Zadné ulozené dalkové ovladani 5 |3
Dlouhé blikani > ZELENA béhem provozu

Oznaduje, ze prijaty kod neni ulozen v paméti 1|
Ulozeni kédu do paméti 3K
Pamét vymazana 5 |3
Béhem programovani signalizuje, ze kod neni autorizovan pro ulozeni do paméti 6 | B
Béhem programovani signalizuje, ze pamét’ je plna. 8 | M
Kratkeé blikani > ZELENA

,Certifikat“ neni platny pro ulozeni do paméti. 1|
Béhem programovani signalizuje, ze kéd nelze ulozit do paméti, protoze prenasi ,,certifikat”. 2 | K
Vystup v ,rezimu 2 neni fizen Fidici jednotkou 4 |
Béhem procesu mazani signalizuje, ze kéd byl smazan. 5 [;l
,Certifikat“ s nizsi prioritou nez pipustna trover 5 |04
Selhani synchronizace kédu 6 | B
Dlouhé blikani > CERVENA

Neoriginalni blok kédu 1K
Kod s nizsi prioritou nez autorizovana tGroveri 2 |
Kratkeé blikani > CERVENA

Programovy blok ,,V okoli“ 1|4
Blok pro ukladani ,,certifikati“ 1|3
Pamét'ovy blok (zadavani PIN) 2 | ¥
Dlouhé blikani > ORANZOVA

(P¥i spusténi, po nékolika zelenych blikanich). Oznaduje pfitomnost obousmérnych vysilaét ‘ 1|1
Krétké blikani > ORANZOVA

Oznacuje aktivaci blokového programovani (pfi spusténi) ‘ 2] ' {
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9.7 ZAZNAM ANOMALII

ROBUS muZe zobrazit vdechny poruchy, které se vyskytly béhem poslednich 8 manévra, napfiklad pferuseni manévru v dusledku aktivace fotoburky nebo citlivé

hrany. Chcete-li zkontrolovat seznam anomalii, postupujte podle pokyn( v ,, Tabulce 29°.

Tabulka 29

ZAZNAM CHYB
Popis Pouzité symboly

Z
Stisknéte a podrte tlagitko [StOP/Set] po dobu priblizné 3 sekund. —%g 3s

H = NI
Uvolnéte tlacitko [Stop/Set] .  kdyz zaéne blikat LED L1. g é:/ x| L1

N

el <ol
Stisknéte a uvolnéte tlagitko [OPeN A] nebo [Close V] . aby se blikani LED g ) E X ‘i’
presunulo na L8 pro parametr ,,Seznam anomalii“ 3 ST
|
Stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], které musite drzet stisknuté béhem nasledujicich kroku. i
N

Pockejte priblizné 3 sekundy, poté se rozsviti LED diody odpovidajici chybnym manévrim. LED dioda
L1 indikuje vysledek posledniho manévru a LED dioda L8 indikuje vysledek osmého manévru. Pokud _‘|j’_
je LED dioda rozsvicena, znamena to, ze béhem manévru doslo k chybam; pokud je LED dioda T
zhasnutd, znamena to, ze béhem manévru nedoslo k zadné chybé.
Stisknéte a uvolnéte tlacitka [Open A] a  [Close ¥] pro vybér <> <> |
pozadovaného manévru: Odpovidajici LED dioda blika tolikrat, kolikrat normalné blika Q

blikajici svétlo po anomalii

~

#

Uvolnéte tlaéitko [Stop/Set]

b
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10 DALSI PODROBNOSTI

(Prislusenstvi)

10.1 PRIDAVANI NEBO ODSTRANOVANI ZARIZENi

Po sestaveni automatizace je mozné kdykoli pfidat nebo odebrat
zafizeni. Konkrétné Ize k vstuptm ,BlueBUS* a ,STOP* pfipojit rizné typy
zafizeni, jak je popsano v nasledujicich odstavcich.

Po pridani nebo odebrani zarizeni je nutné je naucit, jak je
popsano v odstavci ,,Nauceni dalSich zafizeni“.

10.1.1 BLUEBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoznuje pfipojeni kompatibilnich zafizeni
pouze pomoci dvou vodicl, prfes které prochazi jak napajeni, tak
komunika¢ni signaly. V8echna zafizeni jsou pfipojena paralelné na stejné 2
vodi¢e BlueBUS a bez nutnosti dodrzovat polaritu; kazdé zafizeni je
rozpoznano individualné, protoZe mu je bé&hem instalace pfifazena
jedine¢na adresa.

K BlueBUS Ize pfipojit nasledujici zafizeni: fotoburiky, bezpecnostni
zafizeni, ovladaci tlacitka, signalizacni svétla atd. Ridici jednotka rozpozna
vSechna piipojena zafizeni individualné prostfednictvim pfislusné faze uCeni a
dokaze s absolutni pfesnosti detekovat vSechny moZné anomaélie. Z tohoto
dlvodu musi byt pfi pfipojeni nebo odpojeni zafizeni od BlueBUS provedena
faze uceni na fidici jednotce, jak je popsano v odstavci ,,U¢eni dalSich
zafizeni'.

10.1.2 STOP VSTUP

STOP je vstup, ktery zpUsobuje okamzité pferuseni manévru, nasledované

kratkym obracenim. K tomuto vstupu lze pfipojit zafizeni s vystupem s

normalné otevienymi kontakty ,NO* a zafizeni s normalné uzavienymi

kontakty ,NC“, jakoz i zafizeni s vystupem s pevnym odporem 8,2 kQ, jako
jsou citlivé hrany.

Béhem faze uceni zafizeni fidici jednotka rozpozna typ zafizeni

pfipojeného ke vstupu STOP a pozdéji, béhem bézného pouzivani

automatizace, fidici jednotka vyda pfikaz STOP, kdyz zaznamena zménu
oproti ziskané situaci.

K vstupu STOP Ize pfipojit vice zafizeni, i rlznych typl, pokud jsou

provedena vhodna opatfeni:

— Libovolny pocet zafizeni NO Ize pfipojit k sobé paralelng.

— Libovolny pocet zafizeni NC Ize zapojit do série.

— Dvé zafizeni s vystupem s pevnym odporem 8,2 kQ Ize zapojit paralelng;
pokud je zafizeni vice nez 2, musi byt vSechna zapojena kaskadové s
jednim koncovym odporem 8,2 kQ.

- Je mozné kombinovat dva kontakty NO a NC jejich paralelnim
zapojenim a sou€asnym zapojenim rezistoru 8,2 kQ do série s
kontaktem NC (to také umozZriuje kombinovat 3 zafizeni: NA, NC a 8,2
kQ).

Pokud se vstup STOP pouziva k pfipojeni zafizeni s bezpecnostnimi
funkcemi, pouze zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ zarucuji bezpeénost
kategorie 3 proti porucham v souladu s normou EN 954-1.

10.1.3 ROZSIRENI I/0 U (VOLITELNE PRISLUSENSTVi)

Ridici jednotka je konfigurovana pro umisténi riiznych verzi rozsifujicich desek
I/O, které poskytuji dalSi vstupy a vystupy. Kazdy dalSi vstup/vystup lze
pfizpUsobit, jako by se jednalo o fyzicky vstup/vystup Fidici jednotky.

Pfi vloZeni nebo vyjmuti rozSifujici desky je nutné provést proceduru
»Ziskani zafizeni“: pokud tak neucinite, pohyb motoru zdstane omezen na
funkci ,hold-to-run® (drzet pro chod).

Pfidavani nebo odstranovani rozsifujicich desek musi byt
vzdy provadéno bez napajeni (odstranénim pojistky F2 a
pripadné i bateriového modulu).

Pfidani rozsifujici desky:

1. odpoijte fidici jednotku od napajeni
2. odstrarnte pfedni upeviiovaci prvek (A)
3. zasurite rozsifujici desku (B) do pfislusného slotu na Fidici jednotce
desky plosnych spoju.
4. zapojte fidici jednotku
5. Opakujte postup uceni zafizeni, jak je popsano v odstavci ,,U¢eni
dalsich zafizeni".
\
S

Varovani! U nékterych modelli je rozsifujici deska
dodavana jako standardni vybaveni.

a Varovani! Ovérte spotrebu elektrické energie ridici jednotky a
rozsifujici desky. Neprekracujte maximalni povoleny
vykon.

Specificky manual k rozsifujici desce je k dispozici online. Pouzijte sv(j

smartphone, abyste nasnimali QR kod na tabuli.

/@F _ ™

L. |

Nice C€ES EH[

5-24V = (Max 500 mA)
Jeo0rc fussic

Nice S.p.A. Via Callalta, 1
31046 Oderzo TV ltaly
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Tabulka 30

ROZSIRENi DESKY

Produkt Popis Vstupni charakteristiky Vystupni charakteristiky
IN 3 = suchy kontakt (COM - OUT3 = otevieny odtok (max. 10 W =24V -0,4
MLAE44 4 vstupy IN3) IN 4 = suchy kontakt (COM A) OUT4 = otevfeny odtok (max. 10 W =24V -
4 vystupy — IN4) IN 5 = suchy kontakt 0,4 A) OUT5 = otevfeny odtok (max. 10 W = 24
(COM - IN5) IN 6 = suchy V -0,4 A) OUT6 = otevieny odtok (max. 10 W =
kontakt (COM - IN6) 24V-04A)
MLAE22 2 vstupy IN 3 = suchy kontakt (COM — OUT3 = otevieny vystup (max. 100 W =24V -0,4 A)
2vystupy IN3) IN 4 = suchy kontakt (COM OUT4 = suchy kontakt s relé v vyméné (230 VAc - 5A)
- IN4)
2vstupy IN 3 = suchy kontakt (COM — o, _
MLAE21 1vystup IN3) IN 4 = suchy kontakt (COM OUT3 = otevieny vystup (max. 10 W =24V -0,4 A)
- IN4)

10.1.4 UCENI SE DALSICH ZARIzZENi

Obvykle se uceni zafizeni pfipojenych k ,BlueBus* a vstupu ,STOP* provadi
béhem instalace; pokud vak dojde k pfidani novych zafizeni nebo odstranéni
starych, Ize proces u€eni opakovat.

e T N

@ |Mw 12V OSE ‘i’ ';'

E GD Bluebus B [

i () £ e

E(]:D Anténa

1D
= NIAYY;
=
2 3 505 bR GRYR

ke J

-

soucasné stisknéte a podrzte tlacitka
a [Stop/Set]
2, uvolnéte tlacitka, kdyz LED diody ,L1*a ,L2“ zaénou rychle blikat
(po pfiblizné 3 sekundach)
3. pockejte nékolik sekund, nez Fidici jednotka dokon¢i fazi u¢eni
zafizeni
4. na konci této faze musi svitit LED dioda ,Stop®, LED diody ,L1%a ,L2“ se
musi vypnout, zatimco LED diody ,L1...L8" se rozsviti v zavislosti na
stavu funkci ON-OFF, které pfedstavuiji.

[Open A]

pridani nebo odebrani zafizeni je nutné znovu provést
test automatizace, jak je uvedeno v odstavci
»Testovani®.

,WPO

10.1.6 SLUZEBNi OSVETLENI

10.1.5 PRIPOJENi RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM
(VOLITELNE PRISLUSENSTVI)

Ridici jednotka ma slot pro montaZ radiovych pfijimadt s konektorem SM

(volitelné prislusenstvi) patficich do fad OXI, OXIBD atd., které Ize pouzit k

dalkovému ovladani fidici jednotky pomoci radiovych vysilacd. Pfed zahajenim

instalace pfijimace zablokujte Cinnost interniho radia (viz odstavec

,,Programovani irovné 1 (ON-OFF)*) a odpojte napdjeni fidici jednotky.

Instalace pfijimace: ,,Obrdzek 64°
zablokujte €innost interniho radia (viz odstavec ,,
Programovani drovné 1 (ZAP-VYP)’)

2 odstrarite pfedni odpojovaci prvek (A)

3 zasunite pfijimac (B) do pfisluSného slotu na desce ploSného spoje
fidici jednotky

4. zapnéte Fidici jednotku

e

@

Informace o dostupnych pfikazech a rezimech ukladani do paméti
naleznete v reZimech tykajicich se programovani integrovaného radiového
pfijimace. (viz kapitola ,,PROGRAMOVANI RADIA).

Tabulka 31
Bilé svétlo*
Rozsviceno Automatizace se pohybuje nebo pravé zastavila. Po uplynuti naprogramované doby se automaticky vypne.
Svétlo sviti po dobu 3 sekund | Provedeni pfikazu uzaméeni automatizace dokonceno.
Vypnuto Normalni provoz / motor zastaven v oéekavani piikazu.

* PisluSenstvi dostupné pouze pro ROBUS RBS600HS.
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10.1.7 RELEOVE FOTOCELKY S FUNKCi FOTOTESTU

Ridici jednotka je vybavena funkci PHOTOTEST, ktera zvy3uje spolehlivost bezpe&nostnich zafizeni, diky demuz miZe byt klasifikovana do kategorie 2 podle
normy EN 13849-1, pokud jde o kombinaci fidici jednotky a bezpe¢nostnich fotobunék.

Varovani! Pro aktivaci funkce PHOTOTEST je nutné upravit konfiguraci prostfednictvim kompatibilnich rozhrani Wi-Fi
rozhrani a aplikace MyNice Pro.

PFi zahajeni manévru se zkontroluji vSechna bezpe¢nostni zafizeni a manévr se spusti pouze v pfipadé, Ze vSe funguje spravné.
Pokud test selze (fotoburika zaslepena sluncem, zkratované kabely atd.), je chyba identifikovana a manévr je deaktivovan.

Fotoburiky pfipojte podle obrazku ,,Obrdzek 65°.

Schéma zapojeni s reléovymi fotobunkami s PHOTOTEST

Vsechny obrazky pfisluSenstvi jsou uvedeny pouze pro ilustracni tucely.

Upozornéni! Pouziti této konfigurace povede ke zvy$eni primérné spotieby energie produktu.

Nice S.p.A.
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w Pokud jsou pouzity 2 pary fotobunék, které se navzajem rusi, je nutné aktivovat ,,synchronizaci“ podle pokynti v navodu k pouziti
fotobunék.

w Pokud jsou v automatiza¢nim zafizeni vyménéna, pfidana nebo odstranéna jakakoli zafizeni, je nutné provést proces uceni (viz

kapitola ,,
Nauceni zafizeni“ na strané 21).

& Varovani: 12 V pouze pro pripojeni optoelektronické bezpe€nostni hrany (OSE) (max. 15 mA)
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10.1.8 RELEOVE FOTOCELKY BEZ FUNKCE PHOTOTEST

Ridici jednotka mé specialni vstup PHOTO, ke kterému je mozné pfipojit kontakt NC reléovych fotobunék. Na rozdil od konfigurace s ,PHOTOTEST* se po zadani
pfikazu provede manévr bez kontroly platnosti signalu pfichazejiciho z fotobunék, aniz by se vSak zménila reaktivita externich fotobunék na zménu stavu.
Fotoburky pfipojte podle ,,Obrdzku 66.

Schéma zapojeni fotobunék s relé bez funkce PHOTOTEST

Vsechny obrazky pfislusenstvi jsou uvedeny pouze pro ilustracni ucely.

& Varovani! Pouziti této konfigurace povede ke zvySeni primérné spotieby energie produktu.
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& Varovani: 12 V pouze pro pripojeni optoelektronické bezpe¢nostni hrany (OSE) (max. 15 mA)
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10.1.9 ELEKTRICKY ZAMEK

Vystup OGI je ve vychozim nastaveni povolen pro funkci OGI (Open Gate
Indicator), ale Ize jej naprogramovat pro ovladani elektrického zamku (viz
odstavec ,,Programovani trovné 2 (nastavitelné parametry)* na
strané 33).

Na zacatku oteviraciho pohybu je vystup aktivovan po dobu 2 sekund,
zatimco béhem zaviraciho pohybu neni aktivovan, proto musi byt elektricky
zamek resetovan mechanicky.

Viystup nem(Ze ovladat elektricky zamek pfimo, ale pouze zatéze 24 V
c10W.

Vystup musi byt propojen s relé, jak je znazornéno na obrazku.

s N
® )
A
_— 10
)
B 1D
1D ] [Fee
1D || 2=
Hol |
0 [
N ol [
)
c .
N Y,

A Elektricky zamek
B 24V cpodpurné relé
C Napdjeni elektrického zamku

10.2 PRIPOJENI A INSTALACE o
NAHRADNIHO ZDROJE NAPAJENI

Tento produkt mdZe byt vybaven nouzovym napdjecim systémem, ktery
zajiStuje provoz i pfi vypadku sitového napajeni. Nouzové napajeni je
zajiSténo bateriemi, které musi byt udrZovany v nabitém stavu. Funkce
nabijeni baterii je jednou z hlavnich funkci tohoto produktu; pohotovostni
rezim se aktivuje az po dokonc€eni nabijeni baterii.

Maximalni dobu potfebnou k uplnému nabiti baterii najdete v pokynech k
nouzovému napajecimu systému.

Tento produkt spliiuje pfedpisy pro pohotovostni rezim, pokud je pfipojen k
bateriovému modulu PSS124. Produkt dokaze rozpoznat Uroven nabiti
modulu PSS124 a spravné jej dobiji, ¢imz zabrariuje pfechodu do rezimu
nizké spotfeby, pokud je Uroveri nabiti baterie nizSi nez 80 %.

/\ VAROVANI

Pro spravnou funkci je mozné pouzit predchozi zalozni
baterii PS124 pomoci specialniho adaptérového kabelu
(CABLA11) a deaktivaci pohotovostniho rezimu. V tomto
pripadé se zvysi primérna spotieba energie.

ﬁElektrické pripojeni baterie k fidici jednotce musi byt
provedeno az po dokonceni vSech fazi instalace a
programovani, protoze baterie je nouzovym
zdrojem napadjeni.

Instalace a pfipojeni baterie:

1. odstrante pfedni odpojovaci prvek (A) (,,Obrdzek 68")

e @ ™

N P4

2. pfipojte prislusny kabel ke konektoru zalozni baterie (PSS124)
(,,Obrézek 69")

® ]

N 4

3. Vlozte pfislusny konektor (C) do konektoru vychazejiciho z
motorového prostoru (,,Obrazek 70")

/ @ - ™

N P4
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4, VloZte zalozni baterii (D) do jejiho pouzdra uvnitf téla motoru
(,,Obrézek 71%).

10.3 PRIPOJENi SYSTEMU SOLEMYO

Ridici jednotka je navrzena tak, aby byla napajena fotovoltaickym
systémem ,Solemyo® (solarni panel a 24V baterie). Pro pfipojeni akumulatoru
Solemyo k fidici jednotce pouZijte stejny konektor, ktery se bézné pouziva pro
zalozni baterii (A).

~

o

Pokud je automatizace napdjena prostiednictvim systému

~Solemyo“, NESMi byt souéasné napajena z elektrické
sité.

Systém ,,Solemyo“ Ize pouzit pouze v pripadé, ze je v
ridici jednotce aktivni funkce ,,Stand by all* (zapnuto).
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10.4 PRIPOJENi PROGRAMATORU OVIEW

Ridici jednotka je vybavena konektorem BusT4, ke kterému Ize pfipojit
programator ,Oview“ prostfednictvim rozhrani IBT4N. Programator

umoziuje kompletni a rychlou spravu instalace, udrzby a diagnostiky celé
automatizace.

Pro pfistup ke konektoru postupujte podle obrézku a pfipojte

konektor do pFislusného slotu.

N _/

Oview Ize pfipojit k vice fidicim jednotkam sou€asné (az 16 bez zvlaStnich
opatfeni) a Ize jej nechat pfipojeny k fidici jednotce béhem bézného provozu
automatizace. V tomto pfipadé jej Ize pouzit k odesilani pfikaz( pfimo do
fidici jednotky pomoci specialniho menu ,uzivatel®.

10.5 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENI

Pokud uzivatel potfebuje napdjet externi zafizeni, jako je Ctecka
bezkontaktnich karet nebo svétlo prepinace klicd, Ize napajeni odebirat
podle obrazku.

Napajeci napéti je 24 V ¢ -30 % + +50 % s maximalnim dostupnym
proudem 100 mA.

VAROVANI

V pohotovostnim rezimu klesa napajeci napéti na21V c +/-
10 % s dostupnym vykonem 2 W.

s @ N
-0 QD Flash B
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10.5.1 FOTOBUNKY EPMOB A OSVETLENi ELMM

Instalace fotobunky EPMOR je znazornéna nize. DalSi
informace naleznete také v pfirucce dodané s
ROBUS 600 HS se dodava bez montaznich konzol pro fotobunkou.

prislusenstvi. Sada RBSKITSAFE1 obsahuje konzoly a

osvétleni ELMM. Popisovany postup plati také pro instalaci fotobunky
EPMOB.
w Alternativné k fotoburikam EPMOB je mozné instalovat . e . .
5. dstrante kryty (F | bl (G) (,Obrdzek 7T
instalovat reflexni fotobuiky EPMOR. odsrante kryty (F) uvolnénim Sroubd (G) (, Obrdzek 77)
e A
w Viz také prirucka k dodanému prislusenstvi. @

Montaz pfislusenstvi:

1. oteviete zajiStovaci hacek (A) pomoci dodaného klice
povolte Srouby (B)

2.
3. odstrarite kryt (C) (,,Obrazek 75")
-

@ N

o Py
6. odstrarite fotoburiku (H) uvolnénim Sroubu (I) a odstranénim matice
(L) (,,Obrazek 78")
\
4
e
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7. upevnéte fotoburku k drzaku (M) pomoci stejného Sroubu a matice,

o DE . - -
které jste predtim odstranili (, Obrazek 79") & Varovani! Pred provedenim koneéného upevneéni

zkontrolujte, zda je fotobuiika vyrovnana s odrazovou

jednotkou (EPMOB) nebo (EPMOR).
&Varovéni! Dbejte na smér instalace fotobunky. e Jednotkou ( ) ( ) ~

@

9. Trvale upevnéte fotoburiku k montaznimu drzaku.

/\ Pfi upeviovani fotobuiiky k drzaku nevyvijejte nadmérny
tlak.

e ™
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pfipojte kabely podle obrazku (,,Obrdzek 85")

12.

B

uzavrete zajiStovaci hacek a vyjméte dodany klic.

nasadte kryt
utahnéte Srouby

1
2,
3

zapojte osvétleni ELMM (N) (,,Obrédzek 83")

10.

upevnéte osvétleni interiéru pomoci spony (O) (,,Obrdzek 84")

1.

~
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11 TECHNICKE SPECIFIKACE

|| VSechny technické specifikace uvedené v této €asti se vztahuji k okolni teploté 20 °C (* 5 °C). Spole€nost Nice S.p.A. si
vyhrazuje pravo kdykoli provést zmény produktu, pokud to povazuje za nutné, aniz by tim byly ovlivnény jeho funkce a

zamyslené pouziti.

Tabulka 32

TECHNICKE SPECIFIKACE MOTOROVYCH PREVODOVEK

RBS400 RBS400/V1 RBS600 RBS600/V1 RBS600HS
Popis RBS400/AU01 RBS600/AU01 RBS600HS/V1 RBS800

RBS600HS/AU01

Typ produktu !Elektromechanlcky prevodovy motor pro automaticky pohyb posuvnych bran pro reziden¢ni pouZiti, vetné elektronické fidici

jednotky
Ozubené kolo Z15m4 Z15m4 Z15m4 Z15m4

Maximalni frekvence
pracovnich cykla

(pfi jmenovitém toc¢ivéem
momentu)

80 cyklu za den (Fidici jednotka
omezuje cykly na maximum
uvedené v ,, Tabulce 2“).

100 cykld za den (Fidici
jednotka omezuje cykly na
maximum uvedené v ,, Tabulce
2:.

100 cykll za den (Fidici
jednotka omezuje cykly na
maximum uvedené v ,, Tabulce
2"

100 cykll za den (Fidici
jednotka omezuje cykly na
maximum uvedené v ,, Tabulce
2"

Maximalni doba
nepretrzitého provozu
(pfi jmenovitém toc¢ivéem
momentu)

7 minut (fidici jednotka
omezuje nepretrZity provoz na
maximum uvedené v

,, Tabulce 2".

7 minut (fidici jednotka
omezuje nepretrZity provoz na
maximum uvedené v

,, Tabulce 2.

6 minut (fidici jednotka
omezuje nepietrzity provoz na
maximum uvedené v
»Tabulce 2°.

6 minut (fidici jednotka
omezuje nepretrZity provoz na
maximum uvedené v
»Tabulce 2°.

Provozni limity

ROBUS je obecné schopen automatizovat brany az do hmotnostnich nebo délkovych limitl uvedenych v ,, Tabulce 1°.

Zivotnost

Odhadovana Zivotnost je 20 000

az 250 000 cykld v zavislosti na podminkach uvedenych v ,, Tabulce

7

230 V~ (+10 % -15 %)

3,9 A/AUO1]

3,9 A/AUO1]

230 V~ (+10 % -159 230 V~ (+10 % -159 230 V~ (+10 % -159
Napajeni (230 V) 5%960 IEIZ o 5?)?60 IEIZ ORI 5:(3)(/)60 lglz Pren 50/60 Hz
Verze V1 (120 V) 120 V~ 50/60 Hz 120 V~ 50/60 Hz 120 V~ 50/60 Hz
Verze AU01 (250 V) 250 V~ 50/60 Hz 250 V~ 50/60 Hz 250 V~ 50/60 Hz
Maximalni pfikon pfi Spiéce | 400 W [1,8 A] 500 W [2,5 A] 650 W [3,0 A]
[odpovidajici ampéry] [verze 3,9 A V1] [verze [verze 3,9 A /V1] [verze [verze 3,9 A V1] [verze 600 W [2,8 A]

3,9 AJAUO1]

Trida izolace

1 (je vyzadovan bezpec€nostni uzemnovaci systém)

Nouzové napajeni

S volitelnym pfisluSenstvim PSS124

Vystup vystrazného svétla
[Poznamka 1]

Pro 2 vystrazné LED kontrolky ELDC nebo maximalné 2 zarovky 12V 21 W

Vystup OGI [Poznamka 1]

Pro jednu 24 VV maximalné 10 W Zarovku (vystupni napéti se mize pohybovat mezi =30 a +50 % a muzZe také ovladat mala relé)

Vystup BLUEBUS Jeden vystup s maximalnim zatizenim 15 jednotek BLUEBUS
Vv Pro normalné uzaviené nebo normainé oteviené kontakty nebo pro pevny rezistor 8,2 kQ; v reZzimu samocinného rozpoznavani
stup STOP s
(jakakoli odchylka od
uloZeného stavu spusti pfikaz ,STOP*)
Vstup Sbs Pro normainé oteviené kontakty (uzavieni kontaktu spusti piikaz Step-by-Step)
Vstup PHOTO Vstup pro reléové fotoburiky
Vstup CLOSE Nachazi se na rozsifujici desce (pfisluSenstvi). Viz odstavec ,,Roz$ifujici deska I/O (volitelné prislusenstvi)“.
Vstup AUX_IN K dispozici na rozsifujici desce (pfisluSenstvi). Viz odstavec ,,Rozsifujici deska I/O (volitelné prislusenstvi)‘.
Radiovy konektor Konektor SM pro pfijimace SMXI nebo OXI

Vstup pro radiovou anténu

52 Q pro kabel RG58 nebo podobny typ kabelu

Programovatelné funkce

8 funkci ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci. Viz odstavce ,,Programovani urovné 1 (ON-OFF)* a ,,Programovani trovné 2

(nastavitelné parametry)”.

Samoucici se funkce

Automatické rozpoznani zafizeni pfipojenych k vystupu BlueBus

Samostatné rozpoznani typu zafizeni ,STOP* (normalné otevieny, normalné uzavieny kontakt nebo rezistor 8,2 kQ)

Samouceni délky brany a vypocet bodll zpomaleni a ¢astecného otevieni

Pohotovostni rezim (W)

0,4

04

04

0,4

Pohotovostni rezim v§e kromé

WiFi (W)

N/A

N/A

1,5

N/A

&Tento produkt je vybaven vystupem ,,24 V¥, ze kterého lze odebirat energii pro dalSi prisluSenstvi. Pri vypoctu spotieby

energie v pohotovostnim rezimu nebyla zohlednéna spotieba energie prisluSenstvi. Informace o spotiebé tohoto prisluSenstvi
naleznete v prislusnych pokynech.

Tento produkt ma konektor RADIO, do kterého Ize zapojit pridavné karty pro dalsSi funkce. Spotieba energie pfislusenstvi nebyla
zohlednéna ve vypoctu spotieby v pohotovostnim rezimu. Zkontrolujte prisluSné pokyny pro pouzivani tohoto prislusenstvi.
.V tovarnim nastaveni je vystup BlueBUS v pohotovostnim rezimu vypnuty.

Poznamka 1 Vystup Ize naprogramovat pomoci jinych funkci (viz ,, Tabulka 18“ na strané 33 34) nebo prostfednictvim kompatibilnich rozhrani.
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Tabulka 33

TECHNICKE SPECIFIKACE VESTAVENEHO RADIOVEHO PRIJIMACE

Popis Technicka specifikace
Typ produktu Vestavény obousmérny piijimac
Dekédovani OXIBD: ,BD*/,0-kéd"

Zapamatovatelné vysilace

Az 100, pokud jsou uloZeny v rezimu 1°

Vstupni impedance

50Q

Pfijmova frekvence 433,92 MHz

Vysilaci frekvence 433,92 MHz (pouze BD)
Citlivost - 108 dBm
Vyzarovany vykon (ERP) <10 mW (OXIDB)

Popis

TECHNICKE VLASTNOSTI INTEGROVANEHO MODULU WI-FI (JESTLIZE JE K DISPOZICI)

Technicka specifikace

Tabulka 34

Typ rozhrani Wi-Fi s interni
anténou

802.11b/g/n — 2,4 GHz

Zabezpeceni Wi-Fi OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK
Bluetooth ® v4.2 BR/IEDR/BLE
Vyzarovany vykon (EIRP) P <20 dBm
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Prohlaseni o shodé EU
a prohlaseni o za¢lenéni ,,castecné dokonc¢eného stroje*

Viyrobce tohoto zafizeni, spoleénost Nice S.p.A., prohladuje, Ze je v souladu se smérnici 2014/53/EU (RED) a smérnici 2006/42/ES (Strojni zafizeni) podle pfilohy
II, €ast 1, oddil B. Navod k pouZiti a Gplné znéni prohladeni o shodé EU naleznete na adrese: www.niceforyou.com; v sekci ,podpora“ a ,stahnout".

4 I
Nice|re%: Nice| e Nice [resis
IC€ | rRBS400 IC€| RBS600 IC€ |rBs600HS
Made in Italy | P/N:RBS400 Made in Italy | P/N:RBS600 Made in Italy | P/N:RBS600HS 20
Nice SpA Via Callaita,1 31046 Oderzo TV ltaly Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderze TV Italy Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV Italy
250w 230V 50/60Hz 450W | 230V 50/60Hz 450W 230V 50/60Hz
3.6Nm |[|-20°C[+55°C ONm |}-20°c)+55°C 5.9Nm |}J-20°C[+55°C
IP44|10min | 30Cycles/h(@55°C) IP44|7min [30Cycles/h(@55°C) IP44| 7min 3OCycIes!h(@55°C)
S/IN_SERIALNUMBER R E SIN_SERIALNUMBER R m S/IN_SERIALNUMBER o
= ® o
A @i.% e
www, Nlceforyou com Www.| Nlceforyou com www. Nlceforyou com
PROGRAMMING  INSTR. MANUAL PROGR&M"‘“NG INSTR. MANUAL PROGRAMHNG INST MANUAL
Nice| rps:
Made in Italy | P/N: RBS800R00
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly
190W 230V 50/60Hz
IP44 | | -20°C | +55°C
10Cycles/h(@55°C)
7Nm_ (Max 9.6Nm)
S/IN_SERIALNUMBER E
g
o
PROGRAMMING INSTR MANUAL
\_ J

Poznamka: Zobrazené &titky jsou kopii Stitku produktu aktualizovaného ke dni vydani tohoto navodu.
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Aby byla zaru€ena dlouha Zivotnost automatizaniho zafizeni, je nutné
pravidelné provadét udrzbu.

& Udrzba musi byt provadéna v prisném souladu s
bezpec¢nostnimi predpisy uvedenymi v této prirucce a v
souladu s platnymi zakony a predpisy.

Provedeni udrzby pfevodového motoru:

1. naplanujte udrzbu nejpozdéji do 6 mésict nebo po maximalné 2 000
manévrech od pfedchozi udrzby

2. odpojte vSechny zdroje napajeni, véetné zaloznich baterii

3. zkontrolujte, zda nedoSlo k poSkozeni materidli, z nichz je

automatizace vyrobena, se zvlaStnim dlrazem na erozi nebo oxidaci
konstrukénich ¢&asti; vymérite vSechny Casti, které neodpovidaji
normé

4. zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych &asti: pastorku, ozubené
ty¢e a vSech soulasti kfidla brany; vyménte vSechny
opotfebované dily

5. znovu pfipojte napdjeni a provedte vSechny testy a kontroly popsané v
odstavci ,Testovani® (strana 24).

LIKVIDACE
14 PRODUKTU

@ Tento vyrobek je nedilnou soucasti pohonu a musi byt
proto zlikvidovan spolecné s nim.

Stejné jako v pfipadé instalace smi demontaz produktu na konci jeho
Zivotnosti provadét pouze kvalifikovany personal.

Tento vyrobek je slozen z rdznych druhG materiall. Nékteré z téchto
materiald Ize recyklovat, jiné je nutné zlikvidovat. Informujte se o systémech
recyklace nebo likvidace tohoto typu vyrobku ve vasi oblasti.

& VAROVANI

Nékteré c¢asti vyrobku mohou obsahovat znec¢ist'ujici nebo
nebezpecné latky. Pokud nejsou spravné zlikvidovany,
mohou tyto latky mit Skodlivy vliv na zivotni prostredi a
lidské zdravi.

Jak je uvedeno zde zobrazenym
symbolem, tento vyrobek nesmi byt
likvidovan spolu s béznym domacim
odpadem.

Odpad rozdélte na odpad urceny k
likvidaci a recyklaci podle metod
stanovenych mistnimi predpisy nebo
produkt vratte prodejci pfi nakupu

nového produktu. Pokud je v
produktu nainstalovano nouzové _
napajeci prislusenstvi, obsahuje
baterie, které je nutné vyjmout a

zlikvidovat podle postupt specifickych
pro dany typ baterie.

& VAROVANI

Mistni predpisy mohou ukladat vysoké pokuty, pokud tento
produkt neni zlikvidovan v souladu se zakonem.
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POKYNY A VAROVANI PRO POUZIVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizaéniho systému poZadejte instalacniho
technika, aby vam vysvétlil pdvod zbytkovych rizik, a vénujte nékolik minut
preCteni tohoto navodu k pouziti a souvisejicich varovani, které vam
instalani technik pfedal. Navod si uschovejte pro pfipadné dotazy a zajistéte,
aby byl k dispozici novym majitelim automatizacniho systému.

AN

VAROVANI!

Vase automatizace je stroj, ktery vérné provadi prikazy
zadavané uzivatelem. Nedbalost a nespravné pouziti
mohou vést k nebezpecnym situacim:

— neovladejte branu, pokud se v jejim dosahu nachazeji lidé,
zvifata nebo predméty

— je pfisné zakazano dotykat se Casti automatizace, kdyz je v
pohybu

— fotoburiky by nemély byt povaZzovany za skuteéna bezpeénostni
zafizeni, ale pouze za pomocna bezpecnostni zafizeni. Jsou
navrzeny s vyuzitim vysoce spolehlivé technologie, ale v
extrémnich podminkach mohou byt nachylné k porucham nebo
potencialnim zavadam, které v nékterych pfipadech nemusi byt
okamzité zfejmé

- pravidelné kontrolujte, zda fotoburiky funguji spravné.

PRISNE ZAKAZANO je projizdét, kdyz se automatizace
zaviral Prujezd je povolen pouze v pripadé, ze je
automatizace zcela oteviena a nehybna.

& DETI

Automatizacni  systém  zaruCuje  vysokou  miru
bezpecnosti. Diky svym detekénim systémim dokaze
kontrolovat a zaru€it pohyb brany v pfitomnosti osob
nebo predmétl. Presto je vhodné zakazat détem hrat si v
blizkosti automatizace a nenechavat dalkové ovladace v
jejich dosahu, aby nedoSlo k nechténému spusténi
systému. Automatizace neni hracka!

Vyrobek neni uréen k pouziti osobami, véetné déti, s
omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi nebo osobami, které nemaji zkusenosti nebo
znalosti, pokud nejsou pod dohledem osoby odpovédné za
jejich bezpecénost nebo pokud nebyly proskoleny v
pouzivani vyrobku.

Poruchy: pokud automatika vykazuje znamky poruchy, odpojte napdjeni
systému a rucné odemknéte motor (viz pokyny na konci kapitoly), abyste
mohli automatiku ovladat ruéné. NepokouSejte se provadeét zadné opravy
sami, ale kontaktujte svého ddvéryhodného instalatéra.

Neupravujte systém ani programovaci a nastavovaci

parametry fidici jednotky: za tyto operace je vyhradné
odpovédny vas instalatér.
Porucha nebo vypadek napajeni: pokud systém neni vybaven nouzovym
napajenim, Ize automatizaci béhem Cekani na zasah instalacniho technika
nebo obnoveni dodavky elektfiny pouzivat ru¢nim odblokovanim motoru (viz
pokyny na konci kapitoly) a ruénim ovladanim automatizace.
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Porucha bezpecnostnich zafizeni: automatizaci Ize pouzivat i v pfipadé, Ze
jedno nebo vice bezpecnostnich zafizeni je vadnych nebo nefunkénich.
Automatizaci Ize ovladat v rezimu ,Hold-to-run“ (podrzet pro spusténi)
nasledujicim zpisobem:
poSlete pfikaz k ovlddani automatizace pomoci vysilate nebo
klicového selektoru atd. Pokud vSe funguje normalné, automatizace
se bude pohybovat pravidelng&, jinak nékolikrat zablikd vystrazna
kontrolka a manévr se nespusti (poCet bliknuti zavisi na diivodu, pro¢
se manévr nemlze spustit)

2, v tomto pfipadé stisknéte do 3 sekund znovu ovladaci prvek a
podrzte jej
3. po pfiblizné 2 sekundach automatizace dokon¢i poZzadovany manévr

v rezimu ,Hold-to-run‘, jinymi slovy, bude pokraovat v pohybu,
dokud bude ovladaci prvek stisknuty.

w Pokud jsou bezpecnostni zafizeni mimo provoz, nechte

systém
opravit co nejdrive kvalifikovanym technikem.

Testovani, pravidelnou Udrzbu a pfipadné opravy musi zdokumentovat
osoba provadgjici prace a dokumenty musi byt ulozeny u vlastnika
automatizace. Jediné zasahy, které mlze uZivatel pravidelné provadét,
zahrnuji Cisténi sklenénych soucasti fotobuiky (pouzijte mékky a mirné
navihéeny hadfik) a odstranéni listi nebo kamen(, které by mohly branit
automatizaci.

Pred provedenim jakychkoli udrzbovych praci musi
uzivatel automatizace ruéné odemknout motor
, aby zabranil ndhodnému spusténi pohybu automatizace
(viz pokyny na konci kapitoly).
Udrzba: aby byla zajiéténa stala Grovefi bezpeénosti a co nejdeli Zivotnost
automatizace, je nutné provadét pravidelnou Udrzbu (nejméné jednou za 6
mésica).

|| Kontroly, udrzbu a opravy smi provadét pouze

kvalifikovany personal.
udrzbu a opravy.

Likvidace: na konci zivotnosti musi byt automatizace demontovana
kvalifikovanym personalem a materidly musi byt recyklovany nebo
zZlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi predpisy.

Vyména baterie dalkového ovladace: pokud se po ur€ité dobé zda, ze
dalkovy ovlada¢ nefunguje spravné nebo prestane fungovat Uplné, mize to
byt zplsobeno vybitymi bateriemi (v zavislosti na tom, jak &asto zafizeni
pouzivate, mohou baterie vydrzet nékolik mésicl az pres rok). To poznate
podle toho, Ze kontrolka signalizujici pfenos se nerozsviti, sviti slabé& nebo
sviti pouze kratce. Nez se obratite na instalacniho technika, zkuste vymeénit
baterii za baterii z jiného vysilace, ktery funguje spravné: pokud se porucha
odstrani, vyménite vybité baterie za baterie stejného typu.

X



Ruéni odemykani a zamykani prevodového motoru

Prevodovy motor je vybaven mechanickym odblokovacim systémem, ktery
umozfiuje ruéni otevirani a zavirani brany.

Tyto ruéni operace by mély byt provadény pouze v pfipadé vypadku
proudu, poruchy nebo béhem instalace.

Odemknuti zafizeni:

1. Oteviete zajistovaci hak (A) pomoci dodaného klice (,,Obrazek 86")

s )

P
2, V tomto okamZiku Ize automatizaci ru¢né pfesunout do poZzadované
polohy.
Chcete-li branu zamknout, zaviete zamykaci hak, otocte klicem proti
sméru hodinovych rucicek a vyjméte jej.
s @ A
L P
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1 5 PARAMETRY A PROGRAMOVATELNE FUNKCE

Na nasledujicich strankach jsou uvedeny vSechny parametry a funkce fidici jednotky s pfislusnymi referenénimi hodnotami. S vyjimkou nékolika parametrd

, které jsou pouze pro ¢teni, Ize témér vSechny dostupné parametry ménit prostfednictvim vSech kompatibilnich rozhrani Nice.

& VAROVANI: Spoleénost Nice si vyhrazuje pravo zménit referenéni hodnoty a funkce bez predchoziho upozornéni.

Tento kli¢ zobrazuje a popisuje vSechny symboly pouZité na nasledujicich strankach.
@ = Automaticky postup
£, = Rugni postup
= Parametr vice desek

X = Parametr pouze pro ¢teni (neménny parametr)

Tento parametr umozZfuje uZivateli pfifadit automatizaci jiné jméno neZ plvodni, aby se usnadnila identifikace (napf. ,severni brana“). Je mozné zvolit jméno o
maximalni délce 24 znak( véetné mezer.

Série je Cislo, které musi byt pfifazeno kazdému motorovému prevodovému motoru, pfijimaci nebo jinému zafizeni, které Ize pfipojit k siti BusT4, aby se
definovala jeho ,klasifikacni oblast’. Nasledné, pfi pouZiti automatizaci v komplexnim systému, Ize vSechna zafizeni se stejnym &islem série ovladat soucasné.

Adresa je Cislo, které musi byt pfifazeno kazdému motorovému pfevodovému motoru, pfijimaci nebo jinému zafizeni, které Ize pfipojit k siti BusT4, aby se odliSilo
od ostatnich zafizeni v sérii. Proto musi mit vSechna zafizeni v sérii odliSnou adresu.

Tato funkce umozZriuje uZivateli pfifadit Cislo zafizeni, které ma byt ovliadano (napfiklad pfevodovému motoru nebo jinému zafizeni, které Ize pfipojit k siti
BusT4), ¢imz se toto zafizeni stane soucasti konkrétni ,skupiny pfikaz(*.

Soucasti jedné skupiny mize byt vice zafizeni, i kdyZ patfi do rdznych sérii. Lze vytvofit az 14 skupin zafizeni a jedno zafizeni Ize zafadit do 4 rlznych
skupin.

- soucasné ovladani riznych zafizeni zafazenych do skupiny, i kdyz néktera z nich patfi do rdznych sérii:

— pouziti jediného pfijimace, nainstalovaného v jednom ze zafizeni patficich do skupiny, k ovladani vSech zafizeni patficich do této skupiny.

|

Tuto funkci Ize pouzit k zobrazeni verze firmwaru v zafizeni.

Verzehardwaru XX

Tuto funkci Ize pouzit k zobrazeni verze hardwaru v zafizeni.

Seriovedislo X

Tuto funkci Ize pouzit k zobrazeni sériového Cisla identifikujiciho konkrétni zafizeni. Toto &islo je u kaZzdého zafizeni jiné, i kdyz se jedna o stejny model.
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15.3 INSTALACNi PARAMETRY

@ Programovani dostupné prostrednictvim kompatibilnich rozhrani

Vyhledavani BlueBus (0x0A)
Tato funkce slouzi ke spusténi procesu u€eni pro zafizeni pfipojena ke vstupu BlueBus a ke vstupu STOP. Slouzi také k identifikaci sméru ota€eni motoru (viz
odstavec tykajici se sméru otaCeni motoru) a k pfifazeni pfipojenych rozsifujicich desek.

Programovani polohy

Tato funkce slouzi k méfeni vzdalenosti mezi koncovym spinaéem zavirani a koncovym spinaéem otevirani (délka kfidla automatizace). Toto méfeni pouziva
fidici jednotka k pfesnému vypoctu bodl (poloh), ve kterych musi kfidlo automatizace zacit zpomalovat béhem

manévru a k urCeni poloh ¢aste¢ného otevieni.

Pro aktivaci vyhledavani polohy je nutné stisknout tlacitko ,,Start*.

— Cestovni rychlost (304100 (%), vychozi hodnota = 40 (%))
Umoziuje definovat rychlost, ktera se pouZije béhem programovani polohy.

- Maximalni otevieni
Umozriuje zobrazeni polohy koncového spinace otevirani po jeho nauceni.

- Zpomaleni pfi otevirani
Funkce vyjadfend v metrech. Slouzi k naprogramovani pfesného bodu (polohy), ve kterém musi automatika zaCit zpomalovat pfed dosaZzenim koncového
spinace na konci oteviraciho pohybu. Po naprogramovani poZzadované polohy je nutné ji ulozit pomoci tlacitka ,OK".

- Zpomaleni pfi zavirani
Funkce vyjadfend v metrech. Slouzi k naprogramovani pfesného bodu (polohy), ve kterém musi automatizace zacit zpomalovat pfed dosazenim koncového
spinace na konci manévru zavirani. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji ulozit pomoci tlacitka ,OK".

— Casteéné otevieni 1 )
Funkce vyjadfend v metrech. SlouZi k naprogramovani pfesného bodu (polohy), ve kterém se automatizace zastavi po pfikazu ,Céste¢né otevieni 1 b&hem
oteviraciho pohybu. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji ulozit pomoci tlacitka ,,0K".

- Casteéné otevieni 2

Funkce vyjadfena v metrech. SlouZi k naprogramovani presného bodu (polohy), ve kterém se automatizace zastavi po pFikazu ,Casteéné otevieni 2 b&hem
oteviraciho manévru. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji ulozit pomoci tlacitka ,,OK".

- Casteéné otevieni 3

Funkce vyjadfena v metrech. SlouZi k naprogramovani presného bodu (polohy), ve kterém se automatizace zastavi po pFikazu ,Casteéné otevieni 3“ b&hem
oteviraciho manévru. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji ulozit pomoci tlacitka ,,OK".
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Vymazani dat (0x0C)

& Nize popsané postupy mazani nelze zrusit.

Tato funkce umoznuje uzivateli smazat konfiguraci fidici jednotky a data v ni uloZzena vybérem jedné z nasledujicich moznosti:

— Zadné smazani
Nedojde k Zzadnému smazani;

- Zafizeni BlueBus
Vymaze konfiguraci zafizeni BlueBus, vstupu STOP a dfive ziskanych rozSifujicich desek;

- Polohy
Vymaze vSechny uloZené pozice;

- Hodnoty funkci
Vymaze v8echny hodnoty a nastaveni funkci tykajicich se fidici jednotky a obnovi tovarni nastaveni.

— Smazat vSe
\lymaZe vSechna data v paméti Fidici jednotky (obnovi tovarni nastaveni) s vyjimkou vyhrazenych parametri: série, adresa, verze hardwaru, verze softwaru,
sérioveé Cislo.

15.4 ZAKLADNi PARAMETRY

Automatické zavirani (ON --» OFF, vychozi nastaveni = OFF) (0x80)
Tuto funkci Ize pouzit k aktivaci automatického zavirani v fidici jednotce na konci kompletniho oteviraciho manévru.

Funkce ON = automatické zavirani se spusti po uplynuti pohotovostni doby naprogramované ve funkci ,doba pauzy*.
Funkce OFF = fidici jednotka je v ,poloautomatickém” provoznim rezimu.

Doba pauzy (0 -* 240(s), vychozi hodnota = 30 s) (0x81)

Tento parametr definuje pozadovanou dobu pohotovosti, kterd musi uplynout mezi koncem oteviraciho manévru a zacatkem zaviraciho manévru.

& VAROVANI = Tato funkce se pouziva pouze v pfipadé, ze je zapnuta funkce ,automatického zavirani*.

Zavrit znovu po fotografii (0x86)

- Aktivni (ZAP-» VYP, vychozi nastaveni = VYP)

Tato funkce umoZiuje udrzet automatizaci v oteviené poloze pouze po dobu nezbytnou pro prijezd vozidla nebo osob. Po uplynuti této doby se
automaticky spusti zavirani, a to po uplynuti doby nastavené ve funkci ,doba pohotovosti“. (Funkce vyuziva fotoburiky k identifikaci prdjezdu osob/vozidel a
spusténi zavirani).

Funkce ZAP = aktivuje funkci ,Zaviit znovu po fotoburice".
Funkce VYPNUTO = funkce je deaktivovana.

UPOZORNENI = Funkce ,,opétovné uzavieni po porizeni fotografie“ se automaticky deaktivuje, pokud je béhem provadéného manévru
odeslan prikaz Stop k zastaveni manevru.

— (PLNE OTEVRENO --- OTEVRENO AZ DO ODPOJENI, vychozi nastaveni = OTEVRENO AZ DO ODPOJEN!I) rezim
Tento parametr je z vyroby nastaven na rezim ,otevfit aZ do odpojeni“. Funkce ma 2 provozni reZimy:

— plné otevrit = pokud béhem zavirani zasahnou bezpecnostni zafizeni (fotoburiky), automatika zaéne provadét Uplné otevieni. Po uplynuti
,cekaci doby“ automatika samostatné zahaji zavirani.
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— oteviit az do odpojeni = pokud b&hem zavirani zasahnou bezpecnostni zafizeni (fotobunky), automatizace zahaji oteviraci pohyb, ktery
pokracuje, dokud nejsou fotoburiky odpojeny. V tomto okamziku se pohyb zastavi a automatizace zahdji pohyb zavirani po uplynuti doby ¢ekani

naprogramované ve funkci ,doba ¢ekani“. Poznamka — Pokud neni aktivni funkce ,Automatické zavirani®, fidici jednotka pfepne do rezimu ,plné
oteviit".

- Cekaci doba (0 -+ 250(s), vychozi hodnota = 5 s)
Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani pozadované doby &ekani v fidici jednotce, ktera musi uplynout mezi ukon€enim oteviraciho pohybu (nebo uvolnénim
fotobunék) a zahajenim zaviraciho pohybu.

Vzdy zavrit (0x87)
- Aktivni (ON--¥ OFF, vychozi nastaveni = OFF)
Tato funkce umozriuje automatizaci autonomné provést manévr zavieni po vypadku proudu. Funkce se aktivuje pouze po vypadku proudu.

Funkce ON = po obnoveni napajeni se provede manévr zavfeni.
Funkce VYPNUTO = po obnoveni napajeni z(stava automatizace v klidu.

UPOZORNENI: z bezpeénostnich diivodil je pri aktivni funkci pred zavienim provedeno predbézné blikani, jehoz
jehoz délka je naprogramovana pomoci funkce ,,doba pohotovosti“ (viz nize).

— (VZDY ZAVIRAT -+ ULOZIT AUTOMATICKE ZAVIRANI, vychozi nastaveni = VZDY ZAVIRAT) rezim
Funkce mé 2 provozni rezimy:

— vzdy zaviit = po vypadku proudu, kdyZ je obnoveno napajeni a uplyne doba uvedena v parametru ,doba pohotovostniho rezimu,
automatika provede automatické zavreni

— ulozit uzavireni = aktivaci tohoto rezimu Ize po obnoveni napajeni po vypadku dosahnout dvou vysledku:
— provedeni automatického uzavieni podle ¢asu nastaveného ve funkci ,predbézné blikani“, pokud odpocitavani tohoto asu bylo
v dobé vypadku proudu probihalo;
— provedeni uzaviraciho manévru, pokud byl v dobé vypadku proudu spustén automaticky uzaviraci manévr a nebyl dokon&en.

Poznamka — Pokud byl automaticky manévr zavirani zruen pfed vypadkem proudu (napfiklad odeslanim pfikazu Stop), manévr zavirani nebude proveden po
obnoveni napajeni.

- Cekaci doba (0 - 20(s), vychozi hodnota = 5 s)
Tento parametr Ize pouzit k naprogramovani poZzadované doby pohotovosti v Fidici jednotce, ktera musi uplynout mezi restartem po vypadku proudu a zahajenim
manévru zavirani. Tento parametr je spravovan pouze v pfipadé, Ze je rezim ,AKTIVNI“ nastaven na ZAPNUTO.

Rizeni sily (0x47)

- Oteviraci sila (10---9100 (%), vychozi hodnota = 70 %)
Tuto funkci Ize pouZit k nastaveni sily, kterou motor vyviji béhem oteviraciho manévru.

- Sila zpomaleni otevirani (10--+ 100 (%), vychozi hodnota = 70 %)
Tuto funkci Ize pouzit k nastaveni sily, kterou motor vyviji béhem faze zpomaleni pfi otevirani.

- Sila pfi zavirani (10 -9 100 (%), vychozi hodnota = 70 %)
Tuto funkci Ize pouzit k nastaveni sily, kterou motor vyviji b&hem zavirani.

- Sila zpomaleni zavirani (10 -9 100 (%), vychozi hodnota = 70 %)
Funkce slouzi k nastaveni sily, kterou motor vyviji béhem faze zpomaleni pfi zavirani.

- Doba pusobeni sily (0 -+ 500 ms, vychozi hodnota rizna, 4 x ¢)

Tuto funkci Ize pouzit k nastaveni maximalni doby zadsahu béhem riznych fazi provadéni
manévru.

[Tabulka 1] — Maximalni doba zasahu béhem manévru otevirani (0 -+ 500 ms)

[Deska 2] — Maximalni doba zasahu béhem faze zpomaleni manévru otevirani (0 - 500 ms)
[Deska 3] — Maximalni doba zasahu béhem manévru zavirani (0 -~ 500 ms)

[Deska 4] — Maximalni doba zasahu béhem faze zpomaleni manévru zavirani (0 -» 500 ms).
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Rizeni rychlosti (0x40)

- Rychlost pfi otevirani (25 ===9 100 (%), vychozi hodnota = 60 %)
Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem oteviraciho manévru.

- Rychlost zpomaleni pfi otevirani (22==-% 100 (%), vychozi hodnota = 22 %)
Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem faze zpomaleni pfi otevirani.

- Rychlost zavirani (25 =-=%100 (%), vychozi hodnota = 60 %)
Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem zavirani.

- Rychlost zpomaleni pfi zavirani (22 === 100 (%), vychozi hodnota = 22 %)
Funkce slouzi k programovani otdek motoru béhem faze zpomaleni pfi zavirani.

Prepéti (0x8F)

- Aktivni (ON=*?OFF, vychozi nastaveni = OFF)
Tato funkce je uzite¢na v pfipadé vysokého statického tfeni (napfiklad snih nebo led branici automatizaci), protoze umoZriuje do¢asné zvysit (viz doba nabéhu)
rychlost a silu pouzitou v po¢ate¢ni fazi manévru.

Funkce ON = hodnoty pfifazené funkcim spojenym s silou a rychlosti motoru jsou (do¢asné) zvySeny, aby motor mél vétsi vykon béhem pocatecni faze
manévru.
Funkce OFF = normalni provoz

— Doba nabéhu (0 --# 10 (s), vychozi hodnota = 0 s)
Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani délky trvani po¢atecniho nab&hu motoru.

& VAROVANI! Funkce je Giéinna pouze v pfipadé, ze je funkce ,spurge nastavena na ON.
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Pfedbézné blikani (0x93)

— Aktivni (ON - OFF, vychozi nastaveni = OFF) .
Tuto funkci Ize pouzit k generovani pfedbézného blikani pfed zahajenim kazdého manévru, aby se pfedem signalizovala nebezpeéna situace. Casy pfedbézného
blikani Ize konfigurovat pro kazdy smér manévru.

Funkce ON = aktivuje dobu pfedb&zného blikani mezi aktivaci vystrazného svétla a zahajenim manévru otevirani nebo zavirani
Funkce VYPNUTO = vystrazna kontrolka zacne blikat, kdyz se zahaji pohyb

- Doba otevieni (1 =10 (s), vychozi hodnota = 3 s)
Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani doby blikani, ktera signalizuje bezprostfedni zahajeni oteviraciho pohybu; je spojena s funkci ,pfedbézné
blikani“.

- Doba zavirani (1--%10 (s), vychozi hodnota = 3 s)
Tato funkce slouzi k naprogramovani doby blikani, ktera signalizuje bliZici se zahajeni zavirani; je spojena s funkci ,pfedbézné blikani

Pohotovostni rezim (0x8B)

— Aktivni (ON === OFF, vychozi = ON)
Tuto funkci Ize pouzit k maximalnimu sniZeni spotfeby elektrické energie, protoze po uplynuti ,doby pohotovostniho rezimu® na konci kazdého manévru
se vystupy, interni periferni zafizeni a stavové LED diody vypnou.

Funkce ON = Aktivuje funkci pohotovostniho rezimu podle profilu zvoleného v ,Rezimu®. Tato funkce je zvlasté uZziteCna v pfipadé bateriového napajeni
provozu
OFF = Automatizace nikdy nepiepne do Usporného rezimu.

- Rezim (bezpedénostni prvky === Bluebus -9 vS§e, vSe kromé WiFi, vychozi = pro modely bez integrovaného WiFi = ,v§e“; pro modely s integrovanym
WiFi, jako je ROBUSB00HS, je vychozi hodnota ,ve kromé WiFi“)

Funkce pohotovostniho reZzimu ma 4 provozni rezimy:

— bezpeénostni zafizeni - Ridici jednotka vypne vysilade fotobunék BlueBus a véechny LED diody, s vyjimkou LED diody BlueBus, ktera bude misto toho
blikat
pomaleji.

- BlueBus — Ridici jednotka vypne vystup BlueBus (zafizeni) a véechny LED diody, s vyjimkou LED diody BlueBus, ktera bude misto toho blikat
pomaleji

- v$e - fidici jednotka vypne: vystup BlueBus (zafizeni), vystupy Fidici jednotky (a vystupy v8ech rozsifujicich modul(),
12 V napéjeci napéti, modul Wi-Fi (je-li k dispozici) a vSechny LED diody, s vyjimkou LED diody BlueBus, ktera misto toho bude blikat pomaleji.

— vse kromé Wi-Fi — Ridici jednotka se vypne: vystup BlueBus (zafizeni), vystupy fidici jednotky (a vystupy véech rozsifujicich modult), napéti 12 V pro
sluzby a vSechny LED diody, s vyjimkou LED diody BlueBus, ktera misto toho bude blikat pomaleji. V tomto rezimu neni integrovany modul
Wi-Fi vypnuty!

UPOZORNENI! Kdyz fidici jednotka prijme pfikaz k pohybu prostrednictvim lokalnich tlacitek, prikaz prostrednictvim kabelovych
vstupll, pfikaz z externich vysilaéu nebo piikazy odeslané prostrednictvim aplikaci dostupnych na mobilnich zafizenich, Fidici
jednotka opusti rezim nizké spotieby energie, aby provedla pozadovany prikaz. Po dokonceni operace se vrati do rezimu nizké
spotieby energie, pokud je tak nakonfigurovana.
nastaveny rezim napajeni. Na konci manévru, pokud je funkce zapnuta, fidici jednotka znovu aktivuje rezim pohotovostniho

rezimu.

&VAROVANH Pokud chcete pouzit fotobuiiky EPMB, EPLB nebo jiné fotobunky bluebus nakonfigurované v rezimu ,,automatické

otevirani
ovladani manévru“, musite funkci pohotovostniho rezimu deaktivovat nastavenim na VYPNUTO.

- Doba pohotovostniho rezimu (10===% 600 (s), vychozi hodnota = 300 s)

Tuto funkci Ize pouZit k naprogramovani ¢asu mezi ukonéenim manévru a spusténim funkce ,stand-by*.

Pokud produkt jeSté nebyl nainstalovan, ¢ekaci doba pfed pfechodem do pohotovostniho rezimu je 600 s (10 minut). Jakmile je produkt
nainstalovan a nakonfigurovan, ¢ekaci doba bude odpovidat hodnoté nastavené timto parametrem.

- Rezim MASTER SLAVE

/\ VAROVANI! V konfiguraci MASTER SLAVE je nutné nastavit pohotovostni rezim na OFF u obou produkt.

Zamek automatizace (ON 4 OFF, vychozi nastaveni = OFF) (0x9A)
Tuto funkci Ize pouzit k zastaveni pohybl automatizace.
Funkce ZAP = nebude proveden zadny typ odeslaného pfikazu, s vyjimkou pfikazl ,Krok za krokem s vysokou prioritou®, ,Odemknout®, ,Odemknout a

zavrit* a ,Odemknout a otevrit".
Funkce OFF = normalni provoz
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Tato funkce deaktivuje ovladani tlacitek na ovladaci jednotce. Tato funkce je zvIasté uZiteCna v piitomnosti déti.

Funkce ON = ovladaci jednotka blokuje vSechny pfikazy odeslané z tlagitek oviadaci jednotky
Funkce VYPNUTO = normalni provoz

& Varovani! Tlacitko radia zdstava aktivni

Tuto funkci Ize pouzit k inhibici provozu interniho radia. Tato funkce je zvI&sté uziteCna pii pouziti externiho pfijimace s konektorem SM (volitelné pfisluSenstvi)
patficiho do fad OXI, OXIBD atd.

Funkce ON = deaktivuje provoz interniho pfijimace
Funkce OFF = normalni provoz (integrované radio povoleno)

Tuto funkci Ize pouzit k naprogramovani délky kratkého reverzniho Casu, ktery Fidici jednotka nafidi jako bezpenostni manévr po detekci prekazky nebo po
odeslani pfikazu ,Stop*.

Tuto funkci Ize pouzit k definovani maximalni doby trvani kazdého manévru. Po uplynuti této doby fidici jednotka automaticky provede zastaveni
automaticky zastavi aktualni manévr. Tato funkce je zvlasté uZite¢na pro zajisténi integrity elektromotoru.

Tento parametr Ize pouzit k naprogramovani poZzadované doby, ktera musi uplynout mezi koncem zavirani a zaCatkem otevirani, do fidici jednotky.

Tento parametr Ize pouzit k naprogramovani pozadované doby, ktera musi uplynout mezi koncem zavirani a zaCatkem otevirani, kdyz je pfisavka odpojena, do
fidici jednotky.

Tento parametr Ize pouzit k naprogramovani pozadované doby, po kterou zUstane osvétleni interiéru rozsviceno na konci kazdého manévru nebo po
prikazu ,Casovac osvétleni interiéru”.

Rezim slave:

Tento parametr je parametrem typu ZAPNUTO/NVYPNUTO; tovarni nastaveni je ,VYPNUTO®. Pokud jsou dva pfevodové motory, které musi pracovat
synchronizované, kazdy nainstalovany na jednom z dvou kfidel brany nebo dvefi, jeden musi fungovat jako primarni (hlavni) pfevodovy motor a druhy jako
sekundarni (vedlejsi) pfevodovy motor. Chcete-li systém nakonfigurovat timto zplsobem, nastavte hlavni motor na ,OFF* a vedlejSi motor na ,ON".
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10 DOSTUPNE PRIKAZY

V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny vechny dostupné piikazy, které mize Fidici jednotka interpretovat.
Tyto piikazy jsou rozdéleny na ZAKLADNI a ROZSIRENE pfikazy a Ize je pouZit z jakéhokoli zdroje (dalkové ovladani, kabelové vstupy na svorkovnici,
kompatibilni rozhrani Nice atd.).

16.1 ZAKLADNI PRIKAZY

PFikazy pouZivané v typické instalaci

Tabulka 35

Konfigurace piikazu Popis
Otevrit Je to zakladni povel pro provedeni uvodniho pohybu.
Zavrit Je to zakladni prikaz pro provedeni zavére¢ného pohybu.
Zastavit Jedna se o zakladni pfikaz pro pferuseni pohybu automatizace.
Gasteéné otevieni 1 RIdICvI jec?nc?’tka zplsobi, Ze aplikace provede oteviraci manévr, dokud neni dosaZeno polohy nastavené ve funkci ,Castecné

otevieni 17.

Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace provede manévr nasleduijici po pfedchozim (nebo stale probihajicim) manévru, podle pofadi
Krok za krokem L X . o

manévr( daného v naprogramované sekvenci pfikazu.

¥ sy

16.2 ROZSIRENE PRIKAZY
Pfikazy pouzivané v pfipadé slozitgjSich potieb (bytové domy, spoleCnosti atd.)

Tabulka 36
Konfigurace piikazu Popis
Ridici jednotka zptisobi, Ze aplikace provede manévr nasledujici po manévru, ktery byl proveden dfive (nebo je stale v pribéhu), s
Vysoka priorita krok za ohledem na pofadi manévrd dané v naprogramované sekvenci.
krokem Dulezité = Tento pfikaz se provede i v pfipadé, Ze je fidici jednotka nastavena prikazem ,lock".

Kondominium

(kondominium krok za Ridici jednotka zp(isobi, Ze aplikace spusti sekvenci ,zavfit — zastavit — otevit — otevfit‘, dokud neni dosazeno maximalni

polohy otevfeni. Pfikaz k zavfeni Ize zadat az po dosaZzeni maximalni polohy otevfeni.

krokem)

Gasteéné otevieni 2 Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace dokonéi oteviraci manévr, dokud neni dosazeno polohy nastavené ve funkci ,éasteéné otevreni
2°.

Gasteéné otevieni 3 Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace dokonéi oteviraci manévr, dokud neni dosazeno polohy nastavené ve funkci ,&asteéné otevreni
3%

Ridici jednotka se uzamkne a neprovadi zadny typ piikazu, s vyjimkou pFikaz( ,Krok za krokem s vysokou prioritou”, ,Odemknout,
,Odemknout a zavfit‘ a ,Odemknout a otevfit".

Ridici jednotka zptisobi, Ze aplikace provede oteviraci manévr, dokud neni dosaZeno naprogramované ,oteviraci* polohy, a poté
automatizaci uzamkne.

Ridici jednotka zptisobi, Ze aplikace provede manévr zavfeni, dokud neni dosazeno naprogramované polohy ,zavfeni‘, a poté
automatizaci uzamkne.

Zamek

Otevrit a zamknout

Zavrit a zamknout

Uvolnéni Ridici jednotka odemkne a obnovi normalni provozni stav (viechny odeslané piikazy mohou byt provedeny).
Odemknout a otevrit Odemkne automatizaci a spusti oteviraci manévr.
Odemknout a zavrit Odemkne automatizaci a spusti manévr zavieni.

Tento pfikaz Ize pouzit k pfepnuti stavu zapnuti a vypnuti osvétleni interiéru na ovladaci jednotce.
Osvétleni interiéru mhze svitit maximalné 240 sekund (4 minuty), poté se automaticky vypne.

Tento pfikaz Ize pouZit k aktivaci osvétleni na ovladaci jednotce na zékladé ¢asovace. Doba zapnuti Ize
nastavit individualné az na maximalné 240 sekund (4 minuty).

Osvétleni ON/OFF

Osvétleni interiéru s
casovacem

Tento pfikaz Ize pouzit k aktivaci funkce fotobunék BlueBus a vstup( nakonfigurovanych v rezimu ,Otevfeni spole¢ného
Automatické otevirani aktivni | prostoru. Napfiklad: kdyz jsou fotoburiky zapnuty, fidici jednotka spusti automatizaci, aby provedla oteviraci manévr.

Deaktivace automatického

P Tento pfikaz umozZriuje deaktivaci vySe popsaného rezimu ,automatické otevirani aktivni*,
otevirani
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17 KONFIGURACE PRIKAZU

17.1 STANDARDNI KONFIGURACE

Tato ¢ast shrnuje dostupné konfigurace, které Ize pfifadit ke vstupiim na fidici jednotce (vCetné vSech rozsifujicich desek).

Dulezité! Aby byla zajisténa spravna funkce fidici jednotky, musi byt vstupy prirazeny k pozadovanému pfikazu a poté k
pozadovanému provoznimu rezimu.

&VAROVANI! Chovani prikazu je fizeno podle reziml uvedenych v seznamu ,,provozni rezimy“. Vychozi konfigurace je uvedena

tuénym pismem.

PRIKAZ

POPIS

Tabulka 37

PROVOZNi REZIMY PRIKAZU

PROVOZNi REZIM
(vychozi rezim je vyznacen tucné)

Zadny piikaz

Nevykonava zadny pfikaz (uzitecné pro zabranéni interakce vstupu na svorkovnici)

Nevztahuje se

Krok za krokem
(Vstup fizen jako NO)

Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace provede manévr nasledujici po tom, ktery byl
proveden dfive (nebo je stale v pribéhu)

Otevrit — Zastavit — Zavfit —
Zastavit Oteviit — Zastavit —
Zaviit — Oteviit Otevfit — Zavfit
— Otevrit — Zavrit Krok za
krokem pro bytové domy 1
Kondominium Krok za krokem 2
Krok za krokem

2 Rezim

L,Pramyslovy” s

podrzenim pro

spusténi

Casteéné otevieni 1

Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace provede oteviraci manévr, dokud neni dosazeno

Otevfrit — Zastavit — Zavfit —
Zastavit Oteviit — Zastavit —

Zaviit — Oteviit Otevfit — Zavfit
— Otevrit — Zavrit Kondominium

Zastaveni pri otevieni

Ridici jednotka spusti provedeni pislusného pikazu, kdyZ vstup
(nakonfigurovany jako STOP) zméni stav béhem oteviraciho manévru

(Vstup fizen jako NO) naprogramované polohy ,astecné otevieni 1. krok za krokem 1
Kondominium krok za krokem 2
Podrzet a spustit
L,Pramyslovy” rezim
Otevrit — Zastavit — Oteviit
Otevrit Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace provede oteviraci manévr, dokud neni dosazeno giez;e::' byt?v?:c'> (:]on:u 1t 2
(Vstup Fizen jako NO) naprogramované ,oteviraci“ polohy. Othfﬁ 5 Spolecnych prosto
Podrzte pro otevieni
] Zaviit — Zastavit — Zavfit
Zavrit Ridici jednotka zpUsobi, Ze aplikace provede manévr zavirani, dokud neni dosazeno | Zavieni bytového domu 1
(Vstup fizen jako NO) naprogramované polohy ,zavieni*. Zavfeni spole¢nych
prostor 2 Zavreni s
pridrzenim
Zastavit Ridici jednotka zastavi aktualni manévr a provede akci Zastavit
(Vstup fizen jako NO) naprogramovanou v ,dostupnych konfiguracich*
Zastaveni a reverzace
Foto B - . . L (uplna) Zastaveni a kratka
(Vstup Fizen jako NC) Ridici jednotka Fidi vstup jako bezpe&nostni zafizeni reverzace Zastaveni
Docgasné zastaveni
Zastaveni a reverzace
Foto1 oo - . . P (uplna) Zastaveni a kratka
(Vstup Fizen jako NC) Ridici jednotka Fidi vstup jako bezpecnostni zafizeni reverzace Zastaveni
Docgasné zastaveni
Zastaveni a reverzace
Foto 2 oo . ) . P (uplna) Zastaveni a kratka
(Vstup Fizen jako NC) Ridici jednotka fidi vstup jako bezpecnostni zafizeni reverzace Zastaveni
Docgasné zastaveni
Zastaveni a reverzace
Foto3 oo . . . L (Uplnd)  Zastaveni a
(Vstup Fizeny jako NC) Ridici jednotka fidi vstup jako bezpecnostni zafizeni kratka reverzace
Zastaveni
Docasné zastaveni
Zastaveni

Zastaveni a kratké obraceni
Zastaveni a zpétny chod

Zastaveni pfi zavirani

Ridici jednotka spusti provedeni pislusného pikazu, kdy? vstup
(nastaveno jako STOP) méni stav béhem zavirani

Zastaveni
Zastaveni a kratké obraceni sméru
Zastaveni a zpétny chod

Otevieni v nouzovém rezimu

Ridici jednotka vynuti pikaz k otevfeni pouze v pfipadé vypadku hlavniho zdroje
napajeni.

Upozornéni = Funkce se aktivuje pouze v pfipadé, Ze je k dispozici sekundarni zdroj
napdjeni (napfiklad baterie).

Otevieni bytového domu
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PROVOZNIi REZIMY PRIKAZU

PRIKAZ

PROVOZNi REZIM

POPIS (vychozi rezim je vyznagen tucng)

Zavieni v nouzovém rezimu

Ridici jednotka vynuti piikaz k uzavieni pouze v pripadé vypadku hlavniho zdroje
napajeni.

Zavreni bytového domu
Upozornéni = Funkce se aktivuje pouze v pfipadé, Ze je k dispozici sekundarni zdroj
napajeni (napfiklad baterie).

Detekce prekazky pfi otevirani

Zastaveni
Zastaveni a kratké zpétné otaceni
Zastaveni a zpétny chod

Ridici jednotka spusti provedeni pFislusného pfikazu, pokud je b&hem otevirani
detekovana prekazka.

Detekce prekazky pfi zavirani

Zastaveni
Zastaveni a kratké obraceni
Zastaveni a zpétny chod

Ridici jednotka spusti provedeni pfislugného piikazu, kdyZ b&hem zavirani detekuje
prekazku.

17.2 KONFIGURACE BEZPECNOSTNICH FUNKCI

Nize uvedené parametry nelze pfifadit k Zadnému fyzickému vstupu, ale jsou pouzivany automatizaci pro vSechny funkce, které se tykaji vyhradné bezpeénosti.
Zejména je mozné definovat, ktery pfikaz musi fidici jednotka provést béhem manévru v pfipadé, ze dojde k zasahu vstupu STOP (a vSech vstupu
nakonfigurovanych jako STOP) nebo pokud je detekovana piekazka.

V sekci prikazu jsou k dispozici a konfigurovatelné nasleduijici pfikazy.

Tabulka 38

PROVOZNi REZIMY PRIKAZU

FUNKCE

PROVOZNi REZIM

POPIS (vychozi rezim tung)

Zastaveni pfi otevirani

Neni specifikovano
Zastaveni

Zastaveni a kratké obraceni
sméru Zastaveni a
obraceni sméru

Ridici jednotka spusti provedeni pFislugného pikazu, kdyZ se
béhem oteviraciho manévru zméni stav vstupu
(nakonfigurovaného jako STOP).

Zastaveni pfi zavirani

Neni specifikovano
Zastaveni

Zastaveni a kratké obraceni
Zastaveni a zpétny chod

Ridici jednotka spusti provedeni pfislugného pikazu, kdyZ
vstup (nakonfigurovany jako STOP) zméni stav béhem zavirani.

Detekce prekazky pfi otevirani

Neni specifikovano

Zastaveni

Zastaveni a kratké zpétné pohyby
Zastaveni a zpétny chod

Ridici jednotka spusti provedeni pFislusného prikazu, pokud je
béhem oteviraciho manévru detekovana prekazka.

Detekce prekazky pii zavirani

Neni specifikovano

Zastaveni

Zastaveni a kratké zpétné pohyby
Zastaveni a zpétny chod

Ridici jednotka spusti provedeni pFislusného prikazu, kdyz
béhem zavirani detekuje prekazku.

17.3 POPIS REZIMU OVLADANI

NiZe uvedeny seznam popisuje rizné provozni rezimy dostupnych ovladacich prvk( na ovladaci jednotce.

Tabulka 39

KONFIGURACE OVLADANI

PROVOZNi REZIM

POPIS

Rezim ,,Pramyslovy*

Provadi se nasledujici sekvence:
- ,poloautomatické otevieni*
- ,uzavfeni s pfidrzenim®.

Podrzeni pro spusténi

Otevreni nebo zavfeni se provede pouze v pfipadg, Ze je pfikaz trvaly (podrzte pro spusténi). Po uvolnéni ovladaciho prvku Fidici
jednotka provede pfikaz STOP.

Zavrit - Zastavit - Zavrit

Popisovana sekvence je provedena.

Provede se sekvence ,zavfit — zavfit. Pokud je pfikaz odeslan nékolikrat, nebude bran v Gvahu, dokud nebude dosazeno

Zaviit byt 1 TR
maximalni zaviené polohy.
Provede se sekvence ,zavfit — zavfit. Pokud je pfikaz odeslan nékolikrat, nebude zohlednén, dokud nebude dosazeno
- maximalini polohy zavieni.
Zavrit byt 2

Varovani = pokud pfikaz trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede pfikaz ,Stop*.

Zavieni s podrzenim

Manévr zavieni se provede pouze v pfipadé, ze pfikaz pretrvava (hold-to-run). Po uvolnéni ovladaciho prvku fidici jednotka provede
pfikaz STOP.

Otevrit — Zastavit — Zavrit —
Zastavit

Popisovana sekvence je provedena.

Otevrit — Zastavit — Zavrit —
Otevrit

Popisovana sekvence je provedena.

Otevrit — Zavrit — Otevrit —
Zavrit

Popisovana sekvence je provedena.

Otevrit — Zastavit — Otevrit

Popisovana sekvence je provedena.

CESTINA - 69



Tabulka 40

PROVOZNi REZIM

POPIS

Otevieni spoleénych prostor 1

Popisovana sekvence ,otevfit — otevfit* je provedena. Pokud je pfikaz odeslan nékolikrat, neni bran v ivahu, dokud neni
dosazeno maximalni polohy otevieni.

Otevreni kondominia 2

Provede se popsana sekvence ,oteviit — otevfit‘. Pokud je pfikaz odeslan nékolikrat, nebude bran v Gvahu, dokud nebude
dosazeno maximalni oteviraci polohy.

Varovani = pokud pfikaz trva déle nez 2 sekundy, Fidici jednotka provede pfikaz ,Stop“.

Otevrit 2

Provede se sekvence otevreni.

UPOZORNEN| = Pokud pikaz trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede piikaz ,éasteéné otevieni 1.

Otevieni po stisknuti a
podrzeni

Oteviraci manévr se provede pouze v pFipadg, Ze je pfikaz trvaly (podrzte pro spusténi). Po uvolnéni ovladaciho prvku fidici jednotka
provede pfikaz STOP.

Krok za krokem v bytovém
domé

Sekvence ,zaviit — zastavit — otevfit — otevfit* se provadi, dokud neni dosazeno maximalni polohy otevfeni. Pokud je po tomto
pfikazu odeslan dal$i pfikaz, aplikace provede manévr zavfeni ve stejné sekvenci.

Kondominium krok za
krokem 2

Sekvence ,zavfit — zastavit — otevfit — otevfit* se provadi, dokud neni dosazeno maximalni polohy otevfeni. Pokud je po tomto
pfikazu odeslan dal$i pfikaz, aplikace provede manévr zavfeni se stejnou sekvenci.

UPOZORNENI = Pokud pfikaz trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede piikaz ,Stop".

Krok za krokem 2

Tim se provede sekvence ,otevfit — zastavit — zavfit — otevfit".

UPOZORNENI = Pokud pfikaz trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede piikaz ,éasteéné otevieni 1.

Zastaveni

Kdyz fidici jednotka pfijme pfikaz, zastavi probihajici manévr postupné a v kratké dobé (ne okamzité).

Zastaveni a obraceni

Ridici jednotka zastavi aktualni pohyb a aktivuje Gplny zp&tny chod v opadném sméru.

Ridici jednotka zastavi aktualni pohyb a aktivuje Uplny zp&tny chod v opadném sméru.

Docasné zastaveni

Ridici jednotka zastavi aktualni manévr, dokud je ptikaz aktivni. Jakmile piikaz prestane byt aktivni, Fidici jednotka zplsobi, Ze
aplikace provede manévr otevieni.

VAROVANI = B&hem provadéni oteviraciho manévru je tento piikaz ignorovan

Zastavit

Kdyz Fidici jednotka pfijme tento pfikaz, okamzité zastavi probihajici manévr.

Zastaveni a kratké obraceni

Kdyz fidici jednotka pfijme tento pfikaz, okamzité zastavi probihajici manévr a zpUsobi, Ze aplikace provede kratké obraceni v
opacném smeru.

Zastaveni a zpétny chod

Kdyz Fidici jednotka pfijme pfikaz, okamZité zastavi probihajici manévr a zpusobi, Ze aplikace provede Uplny zpétny chod v opacném
Sméru.
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Tato polozka sdruzuje dostupné konfigurace, které Ize pfifadit ke vstuptm na fidici jednotce a na rozsitujicich deskach, pokud jsou k dispozici (voliteng).
prislusenstvi).

Vstupy na svorkovnici Fidici jednotky jsou oznaceny jako:

— VSTUP 1 (0x71) (Vychozi = Krok za krokem)
- VSTUP 2 (0x72) (Vychozi = Foto)

Vstupy dostupné na rozsifujicich deskach jsou oznaceny jako:

— VSTUP 3 (0x73) (kde je k dispozici) (Vychozi = Oteviit)

— VSTUP 4 (0x74) (kde je k dispozici) (Vychozi = Zaviit)

— VSTUP 5 (0x7C) (kde je k dispozici) (Vychozi nastaveni = Casteéné otevieni 1)
— VSTUP 6 (0x7D) (kde je k dispozici) (Vychozi nastaveni = Nouzové otevieni)

Kromé zakladnich a rozsSifenych pfikaz popsanych v odstavcich ,,Zakladni parametry“ a ,,RozSifené prikazy“ jsou pro vstupy
svorkovnice zahrnuty funkce uvedené v nasledujici tabulce

Tabulka 41
FUNKCE POPIS
E;:ttzp fizeny jako NC) Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpe&nostni zafizeni a interpretuje jeho spinani jako zasah fotobufiky ,PHOTO".
Foto 1 Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpe&nostni zafizeni a interpretuje jeho spinani jako zasah fotoburiky ,PHOTO1.
(vstup fizeny jako NC)
Foto 2 Ridici jednotka Fidi vstup jako bezpe&nostni zafizeni a interpretuje jeho spinéni jako zasah fotoburiky ,PHOTO2".
(vstup fizen jako NC)
Foto 3 Ridici jednotka Fidi vstup jako bezpe&nostni zafizeni a interpretuje jeho spinani jako zasah fotoburiky ,PHOTO3".
(vstup fizen jako NC)

Otevieni v pripadé nouze
(vstup fizeny jako NC)

Ridici jednotka vynuti pfikaz k otevieni, kdyZ se vstup otevie. Zadny pfikaz nemiiZe prerusit manévr spustény nouzovym
vstupem a pouze zasah bezpeénostniho zafizeni (fotoburiky nebo vstup STOP) muize pozadavek pozastavit.

Upozornéni = Pokud zasahne bezpeénostni zafizeni, fidici jednotka se pokusi o manévr nékolikrat. V pfipadé opakovanych zasahu
bude manévr pozastaven.

Zavreni v nouzovém
rezimu (vstup fizeny
jako NC)

Ridici jednotka vynuti pfikaz k zavieni, kdyZ se vstup otevie. Zadny prikaz nemdze prerusit manévr spustény nouzovym vstupem a
pouze zasah bezpe¢nostniho zafizeni (fotoburiky nebo vstup STOP) mlze pozadavek pozastavit.

Upozornéni = Pokud zasahne bezpecnostni zafizeni, Fidici jednotka se pokusi o manévr nékolikrat. V pfipadé opakovanych zasahu
bude manévr pozastaven.

& Dalezité — Aby fidici jednotka fungovala spravné, musi byt kazdy vstup pfifazen k pfikazu nebo funkci a poté k pozadovanému
provoznimu rezimu podle ,,Popisu rezimu fizeni*. VSechny parametry jsou prednastaveny z vyroby, ale Ize je podle potieby

upravit.
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1O KONFIGURACE VYSTUPU

V této Casti jsou uvedeny funkce dostupné na vystupech fidici jednotky a na rozsifujicich deskach, pokud jsou k dispozici (volitené pfisluSenstvi).

19.1 KONFIGURACE VYSTUPU RiDICi JEDNOTKY

Tato polozka sdruZuje dostupné funkce, které Ize pfifadit vystupdm pfitomnym na Fidici jednotce automatizace.

Vystupy fidici jednotky jsou oznageny jako:

- WSTUP 1 (0x51) (Vychozi = Vystrazna kontrolka)
— VYSTUP 2 (0x52) (Vychozi nastaveni = OGI)

& VAROVANI! Vystupy jsou omezeny na 24 VDC — 10 W

Tabulka 42
FUNKCE ID POPIS
Neni specifikovano Ridici jednotka vynuti stav vystupu na vypnuty. Zadny piikaz ani interakce fidici jednotky nemiize zménit stav
(Zadny vystupu.
Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:
ScalOGl 0x01 vypnuto = aplikace v maximalni poloze zavfeni;
(Indikator oteviené brany) (0x01) pomalé blikani = aplikace ve fazi provadéni oteviraciho manévru; rychlé
blikéni = aplikace ve fazi provadéni zaviraciho manévru; trvale svitici
kontrolka = aplikace v maximalni oteviraci poloze.
Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:
IR G (0x02) sviti = aplikace v maximalni poloze otevfeni nesviti =
aplikace v jinych polohach.
Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:
Ll (0x03) sviti = aplikace v maximalni poloze zavfeni;
svétlo zhasnuto = pouziti v jinych polohach. Vystup aktivni 24 VDC / max. 10 W.
Naprogramované svétlo indikuje pocet provedenych manévri a tedy potfebu (nebo nepotfebu) drzby systému:
Udrsb 0x04 svétlo sviti po dobu 2 sekund na za¢atku oteviraciho manévru = pocet manévri pod 80 %;
rzba (0x04) svétlo blika béhem provadéni celého manévru = pocet manévri mezi 80 a 100 %; svétlo blika neustale = pocet
manévrt nad 100 %.
Vystup napaji reléové fotoburiky a ovéfuje jejich integritu pfi zahajeni manévru.
FotoTest (0x25) Typ interakce je Uzce spojen s konfiguraci vstupll nastavenych jako PHOTO, PHOTO1 a
PHOTO2.
Tato funkce umozZiuje, aby vystrazna kontrolka signalizovala provadéni aktualniho manévru.
Vystrazna kontrolka (0x05) Blikani se opakuje v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy sviti, 0,5 sekundy nesviti).
Tento rezim umoznuje ovladani vystupu napétim 12 V DC.
i Tato funkce umoZznuje pfepnuti vystupu z zapnutého do vypnutého stavu bez ohledu na stav motoru.
UL LI (0x13) Aktivace probiha v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy zapnuto; 0,5 sekundy vypnuto).
Tato funkce umozfuje, aby vystrazna kontrolka signalizovala provadéni aktualniho manévru.
Vystrazna kontrolka 24 V (0x17) Blikani se opakuje v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy sviti, 0,5 sekundy nesviti).
Tento rezim fidi vystup s napétim 24 V DC.
Svétlo zdvorilosti (0x06) Vystup sleduje stav osvétleni interiéru na fidici jednotce.
Vystup sleduje stav pohybu motoru bez ohledu na smér pohybu:
S (Ox1E) svétlo sviti = motor se pohybuje
svétlo nesviti = motor stoji.
Pfitomnost (0x23) PFi ne€innosti automatiky aktivuje zasah jakékoli fotoburky vystup na 5 sekund (Cas nelze naprogramovat).
Elektricky zamek 1 Je-li tato funkce naprogramovana, pfi provadéni oteviraciho manévru se elektricky zamek aktivuje na dobu
. (0x07) e . ) . o A
[poznamka 1] rovnajici se hodnoté nastavené ve funkci ,doba elektrického zamku*.
Na vystup je mozné pfipojit elektrické zamykaci zafizeni se zapadkou (verze pouze s elektromagnetem nebo bez
Elektrické kaci zafizeni 1 elektronickych zafizeni).
eliricke zamykacl zarizenl 1) 4, ) B&hem oteviraciho manévru se elektrické zamykaci zafizeni aktivuje a zustava aktivni, aby uvolnilo automatizaci a

[poznamka 1]

provedlo manévr. Béhem zaviraciho manévru se ujistéte, Ze se elektrické zamykaci zafizeni mechanicky znovu
zapoji.
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KONFIGURACE VYSTUPU RIDICi JEDNOTKY

FUNKCE ID POPIS

Po naprogramovani této funkce se vystup aktivuje, kdyZ je aplikace v maximaini zavfené poloze. Poznamka — Vystup
(0x0B) je ve vSech ostatnich situacich deaktivovan. Kdyz se pfisavka deaktivuje, pfed zahajenim oteviraciho manévru
nastane ¢asovy interval naprogramovany ve funkci ,Cas pfisavky".

Pokud je naprogramovano jako ,Jednosmérné semaforové svétio®:

Jednosmérné semafory (0x1A) svétlo sviti = aplikace v maximalni oteviraci poloze svétlo

nesviti = aplikace v jakékoli jiné poloze.

Tato funkce signalizuje, Ze aplikace je aktivni béhem fazi zavirani:

pomalé blikani = provadéni manévru zavirani;

svétlo trvale sviti = pouziti v maximalni poloze zavfeni; svétlo nesviti

= poutZiti v jinych polohé&ch.

Tato funkce signalizuje, Ze aplikace je aktivni béhem fazi oteviraciho manévru:

Prisavka 1
[poznamka 1]

Cervena svételna signalizace | (0xOD)

Zelené svétlo (OxOE) pomalé blikani = provadéni oteviraciho manévru;

svétlo trvale sviti = aplikace v maximalni poloze otevieni; svétlo

nesviti = aplikace v jinych polohach.

Bzucak (0x1D) Tato funkce aktivuje bzucak, pokud je aktivni funkce UL325 (je-li k dispozici).

Pokud je tento radiovy kanal nastaven pro konfiguraci vystupu, tento vystup se aktivuje, kdyz je nastaven pfikaz
vysilatem a zlistane v tomto stavu, dokud pfikaz trva.

Je to uzZitené, pokud jsou v tomtéZ systému nainstalovana externi zafizeni (napfiklad pomocné osvétleni), ktera maji

Radiovy kanal €. 1 (0xQF) byt ovladana jedinym vysilacem.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10) L
Radiovy kanal ¢. 3 (0x11) UPOZORNENI = Pokud tento radiovy kanal neni volny na pfijimaci fidici jednotky, protoze byl dfive ulozen
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) pomoci pfikazu, fidici jednotka aktivuje naprogramovany vystup pouze v pfipadé, Ze je kanal aktivovan
vysilaGem, a ignoruje pfikaz smérem k motoru.
Upozornéni = Tato funkce neni v soucasné dobé k dispozici pro vysilace fady BiDi.
. A Tato funkce umoziuje, aby vystup zlistal vzdy zapnuty, zatimco v pohotovostnim rezimu, pokud je aktivni, bude
Vidy aktivni (0x16) vypnuty. Terminal bude mit k dispozici 24 V podle znézornéni na boku.

[poznamka 1] = Lze pfipojit pouze zafizeni obsahujici elektromagnet.

¥ sy

19.2 KONFIGURACE VYSTUPU - ROZSIRENi MODULY

Tato polozka sdruzuje dostupné funkce, které Ize pfifadit vystuplm na rozsifujicich deskach.
Vystupy rozsifujici desky jsou oznageny jako:

- WSTUP 3 (0x53) (je-li k dispozici) (Vychozi = ScalOGl)
— VYSTUP 4 (0x54) (je-li k dispozici) (Vychozi = MLAE22 = Kontrolka pfitomnosti, MLEA44 = Brana zavfend)
- VYSTUP 5 (0x55) (je-li k dispozici) (Vychozi = Radiovy kanal 4)

(

— VYSTUP 6 (0x56) (je-li k dispozici) (vjchozi nastaveni = fototest)
UPOZORNENI! Vystupy jsou omezeny na 24 VDC - 10 W
Tabulka 43
FUNKCE ID POPIS
Neni specifikovano Ridici jednotka vynuti stav vystupu na vypnuty. Zadny piikaz ani interakce fidici jednotky nemiize zménit stav
(Zadny vystupu.
Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:
Scal/OGl . Lo .
s . vypnuto = aplikace v maximalni poloze zavfeni;
(In'd LT ote\!rene (0x01) pomalé blikani = aplikace ve fazi provadéni oteviraciho manévru; rychlé
brany) [poznamka 2] e . R A e
blikani = aplikace ve fazi provadéni zaviraciho manévru; trvale svitici
kontrolka = aplikace v maximalni oteviraci poloze.
Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:
R G (0x02) svétlo sviti = pouziti v maximalni poloze otevfeni svétlo
nesviti = pouziti v jinych polohach.
Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:
Ll (0x03) sviti = aplikace v maximalni poloze zavfeni;
svétlo zhasnuto = aplikace v jinych polohach. Vystup aktivni 24 VDC / max. 10 W.
Naprogramovana kontrolka signalizuje pocet provedenych manévr( a tedy nutnost (nebo nutnost) idrzby systému:
Udrzba 0x04 svétlo sviti po dobu 2 sekund na zagatku manévru otevirani = poéet manévra pod 80 %;
[poznamka 2] (0x04) svétlo blika b&hem provadéni celého manévru = pocet manévri mezi 80 a 100 %; svétlo blika neustale = pocet
manévrt nad 100 %.
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KONFIGURACE VYSTUPU ROZSIRENi DESKY

FUNKCE ID POPIS
Vystup napéji reléové fotoburiky a ovéfuje jejich integritu pfi zahajeni manévru.
PhotoTest (0x25) Typ interakce je Uzce spojen s konfiguraci vstupl nastavenych jako PHOTO, PHOTO1 a
PHOTO2.
Vystrazna (0x13) Tato funkce umoZnuje pfepnuti vystupu z polohy zapnuto do polohy vypnuto bez ohledu na stav
kontrolka 1 motoru. Aktivace probiha v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy zapnuto; 0,5 sekundy vypnuto).
[poznamka 2]
Tato funkce umoziuje, aby vystrazna kontrolka signalizovala provadéni aktualniho manévru.
Vystrazna kontrolka 24 V (0x17) Blikani se provadi v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy zapnuto; 0,5 sekundy vypnuto).
Tento rezim fidi vystup napétim 24 Vdc.
Svétlo zdvorilosti (0x06) Vystup sleduje stav osvétleni interiéru na ovladaci jednotce.
Pfitomnost (0x23) PFi neCinnosti automatiky aktivuje zasah jakékoli fotoburiky vystup na 5 sekund (Cas nelze naprogramovat).
Elektrl'ckz z?mek ! (0x07) Je-li tato funkce naprogramovana, pfi provadéni oteviraciho manévru se elektricky zamek aktivuje na dobu
[pozn:i\m af] rovnajici se hodnoté nastavené ve funkci ,doba elektrického zamku®.
[poznamka 3]
Na vystup je mozné pfipojit elektrické zamykaci zafizeni se zapadkou (verze pouze s elektromagnetem nebo bez
" T elektronickych zafizeni).
Elektrické zamykaci zafizeni 1
[pozn,amka 1 (0x09) Béhem oteviraciho manévru se elektrické zamykaci zafizeni aktivuje a zlstava aktivni, aby uvolnilo automatizaci a
[poznamka 2] . M s i e _— PR -
provedlo manévr. Béhem zaviraciho manévru se ujistéte, Ze se elekirické zamykaci zafizeni mechanicky znovu
zapoji.
Pisavka 1 Pfi naprogramovani této funkce se vystup aktivuje, kdyz je aplikace v maximélni poloze zavieni.
[pozn§m::a ;] (0x0B) Poznamka — Vystup je ve vSech ostatnich situacich deaktivovan. Kdyz se pfisavka deaktivuje, pfed zahajenim
[poznémka 2] oteviraciho manévru nastane ¢asovy interval naprogramovany ve funkci ,as pfisavky".
Pokud je naprogramovano jako ,Jednosmérné semaforové svétio™:
Jednosmérné semafory (0x1A) svétlo sviti = aplikace v maximalni oteviraci poloze svétlo
nesviti = aplikace v jakékoli jiné poloze.
Tato funkce signalizuje, Ze aplikace je aktivni béhem fazi manévru zavirani:
Cervena svételna signalizace | (0xOD) pomalu bliké = provadéni manévru zavirani;
svétlo trvale sviti = aplikace v maximalni poloze zavieni; svétlo
zhasnuto = aplikace v jinych polohach.
Tato funkce signalizuje, Ze aplikace je aktivni béhem fazi oteviraciho manévru:
Zelena kontrolka (0x0E) pomalé blikani = provadéni oteviraciho manévru;
svétlo trvale sviti = aplikace v maximalni poloze otevieni; svétlo
nesviti = aplikace v jinych polohach.
Pokud je tento radiovy kanal nastaven pro konfiguraci vystupu, tento vystup se aktivuje, kdyz je nastaven pfikaz pomoci
vysilaci.
Je to uzitené, pokud jsou v tomtéZ systému nainstalovana externi zafizeni (napfiklad pomocné osvétleni), ktera maji
Radiovy kanal €. 1 (0xQF) byt ovladana jedinym vysilacem.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10) L
Radiovy kanal ¢. 3 (0x11) UPOZORNENI = Pokud tento radiovy kanal neni volny na pfijimaci fidici jednotky, protoze byl dfive ulozen
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) pomoci pfikazu, fidici jednotka aktivuje naprogramovany vystup pouze v pfipadé, Ze je kanal aktivovan
vysilaGem, a ignoruje pfikaz smérem k motoru.
Upozornéni = Tato funkce neni v soucasné dobé k dispozici pro vysilace fady BiDi.
Vidy aktivni (0x16) Vystup ma vzdy k dispozici napajeni 24 V.

UPOZORNENI = Tuto funkci nelze aktivovat pro vystupy se suchym kontaktem.

[poznamka 1] = Lze pfipojit pouze zafizeni obsahujici elektromagnet.
[poznamka 2] = Tato funkce neni k dispozici na vystupu napajeni.
[poznamka 3] = Pouzijte externi relé a zalozni zdroj napajeni.
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